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Markenzeichen

Autel®, MaxiSys®, MaxiDAS®, MaxiScan®, MaxiRecorder®, MaxiCOM® und
MaxiCheck® sind in China, den Vereinigten Staaten und anderen Landern
eingetragene Marken der Autel Intelligent Technology Corp. Alle anderen Marken sind
Marken oder eingetragene Marken der jeweiligen Inhaber.

Informationen zum Urheberrecht

Kein Teil dieses Handbuchs darf ohne vorherige schriftliche Genehmigung von Autel in
irgendeiner Form oder mit irgendwelchen Mitteln elektronisch, mechanisch, durch
Fotokopieren, Aufzeichnen oder auf andere Weise vervielfaltigt, in einem Abrufsystem
gespeichert oder Ubertragen werden.

Gewahrleistungsausschluss und Haftungsbeschrankung

Alle Informationen, Spezifikationen und Abbildungen in diesem Handbuch beruhen auf
den neuesten Informationen, die zum Zeitpunkt der Drucklegung verfiigbar waren.

Autel behalt sich das Recht vor, jederzeit und ohne Vorankiindigung Anderungen
vorzunehmen. Obwohl die Informationen in diesem Handbuch sorgfaltig auf ihre
Richtigkeit gepriift wurden, wird keine Garantie fir die Vollstédndigkeit und Richtigkeit
des Inhalts, einschlieRlich, aber nicht beschrankt auf die Produktspezifikationen,
Funktionen und Abbildungen, tbernommen.

Autel haftet nicht fiir direkte, besondere, zuféllige oder indirekte Schaden oder fir
wirtschaftliche Folgeschaden (einschlieRlich entgangener Gewinne), die sich aus der
Verwendung dieses Produkts ergeben.

© wicHTIG
Bevor Sie das Geréat in Betrieb nehmen oder warten, lesen Sie bitte dieses Handbuch
sorgfaltig durch und achten Sie besonders auf die Sicherheitswarnungen und
Vorsichtsmaflinahmen.

Bei Fragen zum Produkt melden Sie sich gerne bei
unseren Kollegen aus dem Herth+Buss Tech-Team:

m Telefon: 06104-608854
m E-Mail: autel@herthundbuss.de
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Informationen zur Sicherheit

Zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit anderer Personen sowie zur
Vermeidung von Schaden am Gerat und an den Fahrzeugen, an denen es verwendet
wird, ist es wichtig, dass die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch von allen
Personen, die das Gerat bedienen oder damit in Berlhrung kommen, gelesen und
verstanden werden.

Es gibt zahlreiche Verfahren, Techniken, Werkzeuge und Teile, die fur die Wartung von
Fahrzeugen erforderlich sind, und auch die Fahigkeiten der Person, die die Arbeit
ausfuihrt. Aufgrund der groflen Anzahl von Testanwendungen und Variationen bei den
Produkten, die mit dieser Ausristung getestet werden kénnen, kénnen wir unmdglich
alle Umstande vorhersehen oder Ratschlage oder Sicherheitshinweise geben, die alle
Umsténde abdecken. Es liegt in der Verantwortung des Kfz-Technikers, sich mit dem
zu prifenden System auszukennen. Es ist von entscheidender Bedeutung, die richtigen
Wartungsmethoden und Prifverfahren anzuwenden. Es ist wichtig, die Tests in einer
angemessenen und akzeptablen Weise durchzufihren, die lhre Sicherheit, die
Sicherheit anderer im Arbeitsbereich, das verwendete Gerat oder das getestete
Fahrzeug nicht gefahrdet.

Lesen und befolgen Sie vor der Verwendung des Geréts stets die Sicherheitshinweise
und geltenden Priifverfahren des Herstellers des zu prifenden Fahrzeugs oder Geréats.
Verwenden Sie das Gerat nur wie in diesem Handbuch beschrieben. Lesen, verstehen
und befolgen Sie unbedingt alle Sicherheitshinweise und Anweisungen in diesem
Handbuch.

Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise sollen helfen, Personen- und Gerateschaden zu vermeiden.
Alle Sicherheitshinweise werden durch ein Signalwort eingeleitet, das die
Gefahrenstufe angibt.

AGEFAHR
Weist auf eine unmittelbare Gefahrensituation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen des Bedieners oder umstehender Personen
fuhren kann.

/A WARNUNG
Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen des Bedieners oder umstehender Personen
fihren kann.

Sicherheitshinweise

Die hierin enthaltenen Sicherheitshinweise beziehen sich auf Situationen, die Autel



zum Zeitpunkt der Verdffentlichung bekannt sind. Autel kann nicht alle mdglichen
Gefahren kennen, bewerten oder Ihnen Ratschlage geben. Sie missen sich
vergewissern, dass die angetroffenen Bedingungen oder Serviceverfahren Ilhre
personliche Sicherheit nicht gefahrden.
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/\GEFAHR
Wenn ein Motor in Betrieb ist, halten Sie den Wartungsbereich gut beliiftet oder

schlieBen Sie ein Abgasabsaugsystem an das Abgassystem des Motors an. Motoren
produzieren Kohlenmonoxid, ein geruchloses, giftiges Gas, das die Reaktionszeit
verlangsamt und zu schweren Verletzungen oder zum Verlust des Lebens fiihren kann.

Vor Wasser und Sonnenlicht schiitzen

Bitte schiitzen Sie sie vor Wasser und Sonnenlicht.
Laser-Strahlung

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf Personen, insbesondere nicht auf deren Gesicht

LASER
A&
oder Augen.

Der Begriff Laserausristung bezieht sich auf Gerate, Systeme oder
Versuchsanordnungen, die Laserstrahlung erzeugen, Gibertragen oder verwenden.

Die Klasse des Lasergerats gibt den Grad der potenziellen Gefahr an, die von der
zuganglichen Laserstrahlung ausgeht. Bei einem Lasergerat der Klasse 2 liegt die
zugangliche Laserstrahlung im sichtbaren Spektralbereich (400 nm bis 700 nm).

Die Augenlider bieten ausreichenden Schutz bei unbeabsichtigtem kurzen
Augenkontakt mit solcher Laserstrahlung. Lasergerate der Klasse 2 kdnnen daher ohne
weitere VorsichtsmaRnahmen verwendet werden, sofern der Benutzer nicht gezwungen
ist, entweder absichtlich Uber langere Zeit (>0,25 s) in den Laser zu schauen oder
wiederholt in den Laser oder in direkt reflektierte Laserstrahlung zu blicken.

/A WARNUNG
Die Einnahme von Medikamenten oder der Konsum von Alkohol verlangsamen die
Reflexbewegung der Augenlider. Daraus ergibt sich ein besonderes Risiko. Wer unter
Medikamenten- oder Alkoholeinfluss steht, dem wird das Tragen einer
Laserschutzbrille der Schutzstufe R1 empfohlen.

A\ VORSICHT
Die Verwendung von Bedienelementen oder Einstellungen oder die Durchfiihrung von
Verfahren, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, kann zu einer geféahrlichen
Strahlenbelastung fiihren.



Personen, die nicht fir die Arbeit mit Lasergeraten und fur die Gefahren von
Laserstrahlung geschult sind, sollten keine Arbeitsplatze betreten, an denen mit
Laserstrahlen oder einem Laserstrahlgerat gearbeitet wird.

Infrarot-Strahlung

Infrarotgerat im Inneren. Direkten Augenkontakt
vermeiden. HeilRe Oberflache. Vermeiden Sie den
direkten Kontakt.

SicherheitsmaBnahmen:

® Der Bediener muss den Warnhinweis "Warnung vor Laserstrahl" in Augenhdhe
und gut sichtbar am Messplatz anbringen.

® Blicken Sie nicht direkt in die Laserquelle.

® Der Bediener muss die bestimmungsgemaRe Verwendung des Produkts beachten.

Tragen Sie schiitzende Schuhe

Bei der Durchfiihrung von Arbeiten mit Verletzungsgefahr fur die FiRe ist auf das
notwendige Tragen von Schutzschuhen hinzuweisen. FuRverletzungen kdénnen z. B.
durch Umfallen oder Herabfallen von Werkzeugen oder Arbeitsgegenstanden,
Einklemmen des FuRes, Auftreten von Nageln oder Metallspanen in den Sohlen usw.
verursacht werden.

SicherheitsmaBnahmen:

® Der Bediener muss das vorgeschriebene Schild "Sicherheitsschuhe tragen” in
Augenhdhe und gut sichtbar am Messplatz anbringen.

® Die Bediener sollten immer die empfohlenen Schutzschuhe tragen.

Anforderungen an den Transport

e

o[

® Transport in gut verpacktem Zustand.
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® Beim Transport mit Vorsicht behandeln.

® Schutz vor starken Vibrationen und Stolken.



® \Werfen ist streng verboten.
® \/on Feuchtigkeit fernhalten.
® \on atzenden Stoffen fernhalten.
Zustand der Lagerung

Lagern Sie es in einem trockenen, belufteten und nicht korrosiven Lager.
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1 Verwendung dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt Anweisungen zur Verwendung des Gerats.

Einige Abbildungen in diesem Handbuch kénnen Module und optionales Zubehor
enthalten, die nicht in lhrem System enthalten sind. Erkundigen Sie sich bei Ihrem
Vertriebsmitarbeiter nach der Verfligbarkeit anderer Module und optionaler Werkzeuge
oder Zubehorteile.

1.1 Konventionen

Die folgenden Konventionen werden verwendet:

1.1.1 Fettgedruckter Text
Fett gedruckter Text wird verwendet, um auswahlbare Elemente wie Schaltflachen und
Menuoptionen hervorzuheben. Beispiel:

® Tippen Sie auf OK.

1.1.2 Hinweise und wichtige Mitteilungen
1.1.2.1  Anmerkungen

Ein HINWEIS liefert hilfreiche Informationen wie zusatzliche Erklarungen, Tipps und
Kommentare.

Beispiel:

(?) ANMERKUNG
Neue Batterien erreichen ihre volle Kapazitat nach etwa 3 bis 5 Lade- und Entladezyklen.

1.1.2.2 Wichtig

WICHTIG weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Schaden
am Tablet oder am Fahrzeug fihren kann.

Beispiel:

© wicHTIG
Halten Sie das Kabel von Hitze, Ol, scharfen Kanten und beweglichen Teilen fern.
Tauschen Sie beschadigte Kabel sofort aus.




1.1.3 Hyperlinks

Hyperlinks sind in elektronischen Dokumenten verfligbar. Blauer kursiver Text
kennzeichnet einen auswahlbaren Hyperlink; blau unterstrichener Text kennzeichnet
einen Link zu einer Website oder einer E-Mail-Adresse.

1.1.4 lllustrationen

Da es sich bei den Abbildungen in diesem Handbuch um Beispiele handelt, kann der
tatsachliche Testbildschirm fir jedes zu testende Fahrzeug variieren. Beachten Sie die
Menutitel und die Anweisungen auf dem Bildschirm, um die richtige Option
auszuwahlen.

Die Abbildungen basieren auf den Standardeinstellungen in den ADAS- & Aligner-
Einstellungen. Sie kénnen die Einstellungen entsprechend lhren Bediirfnissen und
tatsdchlichen Situationen andern. Weitere Informationen zum Andern der
Standardeinstellungen finden Sie unter Ausrichtungs- und ADAS-Einstellungen auf
Seite 110.

Die Abbildungen in diesem Handbuch beziehen sich auf die Verwendung von
Felgenklemmen. Da die Kalibrierverfahren fiir die Verwendung von Felgenklammern
und Reifenklammern grundséatzlich gleich sind, werden die Verfahren zur Verwendung
von Reifenklammern fir die Kalibrierung in diesem Handbuch nicht dargestellt.

1.1.5 Verfahren
Ein Pfeilsymbol zeigt ein Verfahren an.
Beispiel:
> So verwenden Sie die Kamera

Tippen Sie auf die Schaltflache Kamera. Der Kamerabildschirm wird gedffnet.
2. Fokussieren Sie das aufzunehmende Bild im Sucher.

3. Tippen Sie auf das Kamerasymbol auf der rechten Seite des Bildschirms. Der
Sucher zeigt nun das aufgenommene Bild an und speichert das Foto
automatisch.

4. Tippen Sie auf das Miniaturbild in der oberen rechten Ecke des Bildschirms,
um das gespeicherte Bild anzuzeigen.

5. Tippen Sie auf die Schaltflache Zuriick oder Home, um die Kameraanwendung
zu beenden.

www.herthundbuss.com 16



2

Allgemeine Einfuhrung

Das Autel Intelligent ADAS I|A900 Achsvermessung & ADAS-Kalibrierung (im
Folgenden "IA900WA" genannt) ist eine ultimative Zwei-in-Eins-Losung, die ihre
Wirksamkeit bei der Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung entfalten kann. Mit Hilfe
des IA900WA kénnen Autofahrer in einer geraden Linie fahren, mogliche Gefahren im
Voraus erkennen und so weiter. Das IA900WA liefert fahrzeugspezifische Schritt-fiir-
Schritt-Anweisungen Uber das kompatible Diagnose-Tablet und erméglicht es dem
Techniker, effiziente und genaue Kalibrierungen an Fahrzeugen durchzufihren.

2.1 Sicherheitshinweise und VorsichtsmafRnahmen

1. Uberpriifen Sie die Stromversorgung, stellen Sie sicher, dass die Spannung stabil
ist und die Erdung stimmt.

2. Positionieren Sie die Schnur vorsichtig, damit sie sich nicht verheddert.

3. Um das Risiko eines Stromschlags zu verringern, sollten Sie das Gerat nicht auf
regnerischem oder nassem Boden verwenden.

4. Verwenden oder lagern Sie das Gerat nicht an Orten mit starkem Rauch, Staub und
Nebel.

5. Wenn der Kalibrierungsrahmen in die gewunschte Position gebracht wurde, sollten
Sie die Fullbremse betéatigen, damit sich der Kalibrierungsrahmen nicht bewegt.

6. Vermeiden Sie die Verwendung des Kalibrierungsrahmens in Umgebungen mit
starken Vibrationen und starkem Wind, da das Wackeln des Kalibrierungsrahmens
die Messergebnisse beeintrachtigen kann.

7. Lesen und befolgen Sie alle Vorsichtshinweise und Warnschilder, die auf dem
Kalibrierungsrahmen und anderen Werkzeugen angebracht sind. Eine
unsachgemale Verwendung kann zu Verletzungen fihren und die Lebensdauer
des Kalibrierrahmens verkirzen.

8. Bitte befolgen Sie die Anweisungen in diesem Handbuch zur Verwendung des
Kalibrierungsrahmens und anderer Werkzeuge.

2.2 Beschreibung des Produkts

2.21 Kalibrierungsrahmen

Der Kalibrierungsrahnmen IA900WA ist stabil und zuverlassig gebaut. In Anbetracht der
Benutzerfreundlichkeit und Portabilitét, hat es eine Feinabstimmung Mechanismus mit



vier Knépfen, die in der Lage ist, den Rollwinkel, Steigungswinkel, Fadenwinkel,
Querbalken Position (links/rechts) einzustellen. Die Arme der Querstange kénnen zur
einfachen Lagerung und zum Transport ausgeklappt und zusammengeklappt werden.
Sechs Kameras (Einzelheiten siehe Kamerakit auf Seite 9) zur Erkennung und
Identifizierung sind
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Der 24-Zoll-LCD-Touchscreen-Monitor, der den Bildschirm mit dem Tablet teilt, ist oben
auf dem Kalibrierungsrahmen installiert und wird an der Querstange des IA900WA
befestigt. Mit Hilfe des externen 12 V/24 V-Stromkabels kann der Kalibrierungsrahmen
andere Autel-Produkte aufladen, wie das Autel-Tablet, den Autel NV (Night Vision)-
Kalibrator und die Autel-Radarkalibrierungsbox.

(? ANMERKUNG
Da die Querstange zusammengeklappt werden kann, achten Sie bitte darauf, dass die
innere rote Saule vor dem Zusammenklappen mit dem Warnschild ausgerichtet ist,
damit die Kameras nicht auf den Boden fallen und beschadigt werden.

Abbildung 2-1 Kalibrierrahmen AUTEL-CSC9000
(#) ANMERKUNG
1. Fdir die Aufstellung des Kalibrierungsrahmens ist eine freie und ebene Flache mit
einer Lange von 4 m/13,2 ft und einer Breite von 5,33 m/10,92 ft erforderlich.
2. Fdur die komplette Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung ist ein 10 m/32,8 ft
langer und 5 m/16,4 ft breiter Bereich erforderlich.

Tabelle 2-1 Spezifikationen des Kalibrierungsrahmens

Artikel Beschreibung

Modell AUTEL-CSC9000
Nennleistung 260 W
Stromversorgung 100 ~ 264 V, 50/60 Hz

Kalibrierungsrahmen
Zusammengeklappt
Abmessungen

860 x 1240 x 1995 mm (33,86 x 48,82 x 78,54 Zoll)




Artikel Beschreibung

Querbalken Lange 2760 mm (108,66 Zoll)
ausgeklappt

Quertrager Gefaltete Lange | 1240 mm (48,82 Zoll)

Kalibrierungsrahmen

Héhenbereich 1880 ~ 2580 mm (74.02 ~ 101.57 in)

Crossbar Hohenbereich 325~ 2175 mm (12,80 Zoll)
Kamera-Nummern 6

Einzelne Kamera-Pixel 3072*2048

Betriebstemp. -10 ~ 50 °C (14 °F ~ 122 °F)
Lagerung Temp. -20 ~ 60 °C (-4 °F ~ 140 °F)
Kompatibles Tablet MaxiSys Ultra

Tabelle 2-2 Erlduterungen zu den Symbolen auf dem

Kalibrierrahmen
Symbol Name Erlauterung
[} ;-.
) UP Driicken Sie darauf, um den
4 Querbalken anzuheben.
\ DOWN Driicken Sie darauf, um den
AN Querbalken abzusenken.
NOT-HALT Dricken Sie die Taste, wenn Sie
sich in einem Notfall befinden.
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Symbol Name Erlauterung
g Ty - Presse Driicken Sie darauf, um die
Press Querstange zu sichern.
= A Links/Rechts Drehen Sie |h.n, um die Position der
et Querstange (links/rechts)
einzustellen.
s Rolle Drehen Sie ihn, um den Rollwinkel
Qi einzustellen.
H .' 3 Yaw Drehen Sie ihn, um den Gierwinkel
einzustellen.
: Stellplatz Drehen Sie ihn, um den

Piteh &

Neigungswinkel einzustellen.

USB-Schnittstelle

Zum Einstecken des USB-Kabels.

HDMI-Schnittstelle

Zum Einstecken des HDMI-Kabels.

Warnung vor

Laserstrahlen Warnhinweis.
VORSICHT Warnhinweis.
Infrarot-Gerat

innen. Warnhinweis.

Vermeiden Sie
die Exposition
der Augen.
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HeiBRe Oberflache.

Vermeiden Sie Warnhinweis.
Kontakt.
Name Erlauterung

Vor Wasser schiitzen Warnhinweis.

Vor Sonnenlicht Warnhinweis.
schiitzen

Fragil Warnhinweis.
Vor Fett schiitzen Warnhinweis.

2.2.1.1  Mechanismus der
Feinabstimmung

Der Mechanismus fir die Feinabstimmung befindet sich im mittleren Teil des
Kalibrierungsrahmens und verfigt Uber vier Knopfe zum Einstellen des
Neigungswinkels, des Fadenwinkels, des Rollwinkels und der Position der Querstange
(links/rechts).

Abbildung 2-2 Mechanismus der Feinabstimmung

1. Drehknopf zur Einstellung des
Neigungswinkels
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2. Fadenwinkeleinstellknopf
3. Drehknopf zur Einstellung des Rollwinkels

4. Einstellknopf fir die Querbalkenposition (links/rechts)
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2.2.1.2 Mechanismus zum Falten

Es gibt zwei Klappmechanismen, mit denen der linke und der rechte Arm des
Querbalkens ausgeklappt oder eingeklappt werden kdnnen.

Abbildung 2-3 Klappmechanismus

2.2.1.3 Tasten zur
Steuerung

Es stehen drei Steuertasten zur Verfigung: NOT-STOPP-Taste, AUF-Taste und AB-
Taste. Die NOT-AUS-Taste dient zum Abschalten des Kalibrierrahmens im Notfall, die
AUF-Taste zum Anheben der Traverse und die AB-Taste zum Absenken der Traverse.

Abbildung 2-4 Steuerungstasten
1. NOT-AUS-Taste
2. UP-Taste
3. DOWN-Taste
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2.2.1.4 FulBbremsen

Auf der Riickseite des Kalibrierungsrahmens befinden sich zwei Fubremsen. Wenn Sie
den Kalibrierungsrahmen ruhig halten méchten, driicken Sie die FuRbremsen mit lhren
FaRen.

/fi-?@wf “L
<7

Abbildung 2-5 Zwei FuBbremsen
2.2.1.5 Kamera-Kit

Eine mittlere Kamera, eine rechte Kameraeinheit und eine linke Kameraeinheit sind an
der Querstange installiert. Das Kamera-Kit ist ein wesentlicher Bestandteil bei der
Durchflihrung der ADAS-Kalibrierungsfunktion und der Achsvermessungsfunktion.

(#) ANMERKUNG
Wenn Sie auf die Vorderseite des Kalibrierungsrahmens schauen, befindet sich die linke
Kameraeinheit auf der linken Seite, die rechte Kameraeinheit auf der rechten Seite.

® Zentrale Kamera

Die mittlere Kamera wird zur Identifizierung des jeweiligen Ziels verwendet.

Bild 2-6 Zentralkamera AUTEL-CSC0500/18
1. USB-Anschluss

2. Stromanschluss
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® Rechte Kameraeinheit

Die rechte Kameraeinheit, die mit drei Kameras ausgestattet ist, wird zur
Identifizierung des jeweiligen Ziels eingesetzt.

g‘lf%ﬂ? UL/ LPEd]

(UMD B

Bild 2-7 Rechte Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18
1. USB-Anschluss
2. Stromanschluss
® Linke Kameraeinheit

Die linke Kameraeinheit, die mit zwei Kameras ausgestattet ist, wird zur
Identifizierung des jeweiligen Ziels verwendet.

-

B -
Do SO BT
® o

@

Abbildung 2-8 Linke Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18
1.  USB-Anschluss
2. Stromanschluss

2.2.1.6 12 V/24 V Externes Netzkabel

Das externe 12 V/24 V-Netzkabel ist am Griff befestigt. Stecken Sie das eine Ende des
Kabels in den DC-Ausgang des Kalibrierungsrahmens, stecken Sie das 12-V-
Eingangskabel in den Stromeingang des Autel Tablets oder des Autel NV-Kalibrators,
damit der Kalibrierungsrahmen diese aufladen kann. Oder stecken Sie das 24-V-
Eingangskabel in den  Stromeingang der Radarkalibrierungsbox, der
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Kalibrierungsrahmen kann auch die Radarkalibrierungsbox aufladen.
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Abbildung 2-9 Externes 12 V/24 V-Netzkabel
2.2.1.7 24" LCD-Touchscreen-Monitor

Der Monitor kann den Bildschirm automatisch mit dem Tablet teilen, nachdem die Wi-
Fi-Verbindung zwischen dem Kalibrierungsrahmen und dem Tablet hergestellt wurde.
Sie missen den Touchscreen-Monitor installieren, bevor Sie den Kalibrierungsrahmen
einschalten, da der Touchscreen-Monitor bei der Auslieferung aus Sicherheitsgriinden
nicht auf dem Kalibrierungsrahmen installiert ist. Der mitgelieferte Sechskantschlissel
und die Schrauben kénnen fir die Montage des Monitors verwendet werden. Die
Monitorhalterung ist sehr flexibel und kann angehoben, gedreht und gefaltet werden.

Abbildung 2-10 24" LCD-Touchscreen-Monitor mit Zubehér

» So installieren Sie den Touchscreen-
Monitor

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf einen ebenen und geraumigen
Untergrund.

2. Nehmen Sie den Touchscreen-Monitor und sein Zubehdr aus der Verpackung.
3. Richten Sie die Lécher des Monitors mit denen der Monitorhalterung aus.

4. Setzen Sie die vier Schrauben (M4 x 12) mit einem Sechskantschlissel (3
mm) in die vier Locher der Monitorhalterung ein und ziehen Sie sie fest.

5. SchlieRen Sie das Netzkabel, das HDMI-Kabel und das USB-Kabel des
Touchscreen-Monitors an den Netzanschluss, den HDMI-Eingang bzw. den
USB-Eingang des Touchscreen-Monitors an.
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3 Zubehor Einfuhrung
3.1 Standard-Zubehor

3.1.1 Fur Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung

Tabelle 3-1 Zur Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung

Name Modell Menge
AUTEL-CSCO500/19/LF
AUTEL-CSCO0500/19/RF

Radklemme AUTEL-CSC0500/19/LR 4 Stiick

(Felgenklemme)
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF

Ziel 4 Stiick
AUTEL-CSCO0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremspedal AUTEL-CSC0500/26 1 Stiick

-Driicker

Lenkradhalterung AUTEL-CSC0500/27 1 Stiick

Stander

Werkzeug

Ausrichtungshilfe AUTEL-CSC0500/08 1 Stiick

Radkeil KA. 2 Stiick

3.1.1.1  Radklemme (Felgenklemme)

Die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL- CSC0500/19 wird vertikal am Rad des
Fahrzeugs befestigt und halt das vorgesehene Ziel AUTEL-CSC0500/16 fest, so dass

das Kamera-Kit es identifizieren kann.
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Abbildung 3-1 Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19

Schilitz fir die Befestigungsachse - zum Einsetzen der Befestigungsachse der
Zielscheibe.

2. Feststellschraube - zum Festziehen der eingesetzten Befestigungsachse der
Zielscheibe.
3. Feststellknopf - zum Festziehen der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.
4. Sperrklinkenschlitze - setzen Sie die Sperrklinken je nach Raddurchmesser in die
entsprechenden Sperrklinkenschlitze ein.
5. Sperrklinken - zum Befestigen der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.
3.1.1.2 Ziel

Es gibt vier Zielscheiben. Die vorderen Targets werden in die linken und rechten
Vorderradklemmen eingesetzt, die hinteren Targets werden in die linken und rechten
Hinterradklemmen eingesetzt. Alle vier Targets werden zum genauen Ablesen der
Achsmessparameter verwendet.

Abbildung 3-2 Ziel AUTEL-CSC0500/16
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» So montieren Sie Radklemme (Felgenklemme) und Zielscheibe am Rad
1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Felgenklemme.

2. Setzen Sie die Sperrklinken in die fir die RadgroRe geeigneten Schlitze ein
(fir R&der mit einem Durchmesser von 14" bis 23").

3. Losen Sie den Feststellknopf (3), um die Radklemme (Felgenklemme) am Rad
anzubringen.

4. Stellen Sie das Rad nach Bedarf ein und ziehen Sie dann den Feststellknopf
an, um die Radklemme (Felgenklemme) sicher am Rad zu befestigen.

5. Losen Sie die Feststellschraube (2), fiihren Sie die Befestigungsachse der
Zielscheibe in den Schlitz der Befestigungsachse (1) ein, wobei der
Positionierungsstift der Zielscheibe in das entsprechende Montageloch
eingefiihrt wird. Ziehen Sie die Feststellschraube an, nachdem die Scheibe
gut installiert ist.

(#) ANMERKUNG
Die Radklemme (Felgenklemme) und das Ziel sollten aufeinander abgestimmt sein. Zum
Beispiel, die linke
Die hintere Scheibe sollte an der linken Hinterradklemme (Felgenklemme) montiert
werden.

3.1.1.3 Bremspedal-Driicker

Es unterstltzt das Niederdriicken des Bremspedals.

Abbildung 3-3 Bremspedal-Driicker AUTEL-CSC0500/26
1. Haken
2. Schnellverschluss-Einstellsystem

3. Bremspedal-Kontaktstrebe
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» So montieren Sie den Bremspedal-Driicker

1.
2.

Rasten Sie das Bremspedal in die Bremspedal-Kontaktstrebe ein.

Driicken Sie kraftig nach unten und stellen Sie das Schnellverstellsystem so
ein, dass die Haken im Sitz festsitzen und das Bremspedal blockiert wird.

3.1.1.4 Lenkradhalterung Stdnder Werkzeug

Die Lenkradhalterung dient zur Fixierung der Lenkradposition und zum Ausrichten des
Fahrzeugs.

o
\ T _—O
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Bild 3-4 Lenkradhalterung Stiander Werkzeug AUTEL-CSC0500/27

1. Haken

2. Verriegelungsknopf

3. Schnellverschluss-Einstellsystem

» So montieren Sie das Lenkradhalterungswerkzeug

1.
2.
3.

4.

Legen Sie das Lenkradhalterungswerkzeug auf den Sitz.
Losen Sie den Verriegelungsknopf.

Stellen Sie das Schnellverstellsystem so ein, dass die Haken das Lenkrad
berlihren und so die Drehung des Lenkrads begrenzen.

Ziehen Sie den Verriegelungsknopf an, um ihn zu fixieren.

3.1.1.5  Ausrichtungshilfe

Mit der Ausrichthilfe wird der Abstand zwischen dem Kalibrierungsrahmen und jeder
Position des Fahrzeugaufbaus gemessen.
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Bild 3-5 Ausrichthilfe AUTEL-CSC0500/08
1. Ziel der Abstandsmessung
Verriegelungsknopf
» So installieren Sie die Ausrichtungshilfe

1. Sichern Sie den Sockel und die Stange mit einer Schraube, wenn Sie sie zum
ersten Mal benutzen.

2. Losen Sie den Verriegelungsknopf, befestigen Sie die Distanzmessscheibe an
der Stange und ziehen Sie den Verriegelungsknopf wieder fest.

3.1.1.6  Radkeil

Der Unterlegkeil wird hinter das Rad gelegt, um zu verhindern, dass |hr Fahrzeug
wegrollt.

Abbildung 3-6 Unterlegkeil
» So platzieren Sie den Unterlegkeil
1. Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab.

2. Verkeilen Sie den Unterlegkeil wie gezeigt im Rad, um ein Wegrollen des
Rades zu verhindern.
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3. Nach Gebrauch aufbewahren.

Whes! Chock

3.2 Sonstiges benotigtes Zubehor (nicht ausgestattet)

3.2.1 Fur Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung
Tabelle 3-2 Zur Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung

Name

Modell

Radklemme (Reifenklemme)

AUTEL-CSCO0500/17/LF
AUTEL-CSCO0500/17/RF
AUTEL-CSCO0500/17/LR
AUTEL-CSCO0500/17RR

Kalibrierungsstange (fiir KA.
Felgenklemme)
Kalibrierungsstange (fiir KA.
Reifenklemme)
MaxiSys Ultra Tablette KA.

3.2.1.1 Radklemme (Reifenklemme)

Es gibt vier Radklammern (Reifenklemmen) in einem Satz, jede Radklammer
(Reifenklemme) sollte auf dem passenden Reifen montiert werden. Fir Reifen mit
unterschiedlichen Durchmessern hat jede Radklammer (Reifenklemme) drei Gange
zum Einstellen. Die anwendbaren Reifendurchmesser fiir jeden Gang sind wie folgt:

www.herthundbuss.com
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® Erster Gang: 19-27 in
® Zweiter Gang: 24-32 Zoll
® Dritter Gang: 30-37 in
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Bild 3-7 Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17

-

Steuerungstaste
Sperrklinke
Sperrklinkenschlitz
Ziehhandgriff

Griff anheben
Verriegelungsgriff
Befestigung Achsschlitz

Verriegelungsknopf

vV ®© N o o &~ w N

So montieren Sie die Radklemme (Reifenklemme)

1. Halten Sie den Hubgriff (5) fest und driicken Sie den Bedienknopf (1) am
Sperrklinkenschlitz (3).

2. Setzen Sie die passende Sperrklinke in den Sperrklinkenschlitz ein.

{(#) ANMERKUNG
Achten Sie darauf, dass Sie die Sperrklinke mit dem Zuggriff zuerst einbauen und sie in den
Sperrklinkenschlitz einsetzen, der dem

Heben Sie den Griff an und installieren Sie dann die beiden anderen Sperrklinken auf die
gleiche Weise.

3. Wenn die Sperrklinke vollstandig in den Sperrklinkenschlitz eingefiihrt ist, lassen Sie
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den Bedienknopf los.
die Sperrklinke gut eingebaut ist.

4. Nachdem alle drei Sperrklinken richtig eingebaut sind, kdnnen Sie das Getriebe
nach dem
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den Reifendurchmesser.

5. Driicken Sie den Bedienknopf und ziehen Sie die Sperrklinken nach oben oder
unten, um den Gang einzustellen.

6. Wenn Sie ein "Klicken" héren, bedeutet dies, dass der Gang erfolgreich
eingestellt wurde. Sie kdnnen dann die Steuertaste loslassen.

{(#) ANMERKUNG
Wenn nach dem Einstellen des Gangs keine Zahl angezeigt wird, befindet er sich im
ersten Gang und Sie kdnnen die Sperrklinken nur nach aufden ziehen; wenn die Zahl 2
angezeigt wird, befindet er sich im zweiten Gang; wenn die Zahl 3 angezeigt wird,
befindet er sich im dritten Gang. Achten Sie darauf, dass die drei Sperrklinken im
gleichen Gang sind. Montieren Sie die anderen drei Reifenklammern wie oben
beschrieben.

» So installieren Sie das Ziel

1.  Wenn die Radklemme (Reifenklemme) montiert ist, nehmen Sie das zur
Reifenklemme passende Ziel heraus.

2. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und I6sen Sie den Verriegelungsknopf (8).

3. Stecken Sie den Zielscheiben-Positionierungsstift in das entsprechende
Montageloch, damit die Zielscheibe in den Schlitz der Befestigungsachse (7)
eingefiihrt werden kann.

4. Ziehen Sie den Verriegelungsknopf fest, nachdem die Scheibe gut eingefiihrt ist.

{(#) ANMERKUNG
Die Radklammer (Reifenklemme) und die Zielscheibe sollten aufeinander abgestimmt
sein. Zum Beispiel sollte die linke hintere Zielscheibe an der linken hinteren
Radklemme (Reifenhalterung) angebracht werden.

» So montieren Sie eine Radklemme (Reifenklemme) an einem Reifen

1. Vergewissern Sie sich vor der Montage der Radklemme (Reifenklemme) an
einem Reifen, dass das Ziel gut installiert ist und das Getriebe entsprechend
dem Reifendurchmesser eingestellt ist.

2. Halten Sie den Hebegriff (5) und heben Sie den Zuggriff (4) an, um die
Radklammer (Reifenklemme) am entsprechenden Reifen zu montieren.

3. Nachdem alle Sperrklinken fest am Reifen angebracht sind, lassen Sie den
Zuggriff los und verriegeln den Verriegelungsgriff (6).

4. Die Radklemme (Reifenklemme) mit Zielscheibe ist gut montiert.

3.2.1.2  Kalibrierung Bar

Die Kalibrierungsstange mit hoher Messgenauigkeit ist ein professionelles Werkzeug
fur die Achsvermessung. Fur die Kalibrierung des Achsmessgerats, die
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Genauigkeitsprifung oder die Kalibrierung der Achsklemme wird eine
Kalibrierungsstange bendétigt.
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® Geeignet fiir Radklemme (Felgenklemme)

Abbildung 3-8 Kalibrierungsstange - geeignet fiir Radklemme (Felgenklemme)
» So montieren Sie die Radklemme (Felgenklemme) an der Kalibrierungsstange

1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Radklemme
(Felgenklemme).

2. Setzen Sie die Sperrklinken entsprechend der GréRRe der Kalibrierungsstange in
die entsprechenden Sperrklinkenschlitze ein.

3. Losen Sie den Feststellknopf der Radklemme (Felgenklemme), um sie an der
Kalibrierungsstange anzubringen.

4. Stellen Sie das Rad nach Bedarf ein und ziehen Sie dann den Feststellknopf
an, um die Radklemme (Felgenklemme) sicher an der Kalibrierungsstange zu
befestigen.

® Geeignet fiir Radklemme (Reifenklemme)

1%
ot *
U r’\?’rl
‘T vl
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Abbildung 3-9 Kalibrierungsstange - geeignet fiir Radklammer (Reifenklemme)
» So montieren Sie die Radklemme (Reifenklemme) an der Kalibrierungsstange

1. Halten Sie den Hebegriff und heben Sie den Zuggriff der Reifenklemme an,
um die Sperrklinken in die Schlitze der Kalibrierungsstange einzusetzen.

2. Wenn die Radklemme (Reifenklemme) gut an der Kalibrierungsstange
angebracht ist, drehen Sie den Verriegelungsgriff, um die Radklemme
(Reifenklemme) sicher an der Kalibrierungsstange zu verriegeln.
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3.2.1.3 MaxiSys Ultra Tablette

Das IA900WA muss mit dem MaxiSys Ultra Tablet verwendet werden. Sie kdnnen die
Achsvermessung und die ADAS-Kalibrierungsfunktion nur durchfiihren, wenn das
IA900WA mit dem MaxiSys Ultra Tablet verbunden ist.

Abbildung 3-10 MaxiSys Ultra Tablette

® Software-Aktivierung

Da das MaxiSys Ultra nicht Gber eine Achsvermessungsfunktion verfiigt, miissen Sie
vor der Durchflihrung der Achsvermessungsfunktion zuerst die
Achsvermessungsanwendung auf dem Tablet aktivieren, nachdem Sie eine
Achsvermessungs- und ADAS-Kalibrierungskarte von www.autel.com erworben haben.

» So aktivieren Sie die Anwendung Achsvermessung & ADAS-Kalibrierung

1. Bestatigen Sie, dass die Updates auf dem registrierten MaxiSys Ultra Tablet
verfugbar sind.

2. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
3. Tippen Sie auf ADAS & Aligner-Einstellungen.

4. Wahlen Sie den Kalibrierungsrahmen, den Sie binden méchten, und geben
Sie dann den Validierungscode von der Anwendungskarte fur
Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung ein.

5. Laden Sie die Software flr die Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung
herunter.

® Kalibrierungsrahmen Anschluss

Um eine Kommunikation zwischen dem Tablet und dem IA900WA herzustellen, muss
das Tablet mit dem Kalibrierungsrahmen verbunden werden, indem das IA900WA Wi-
Fi angeschlossen wird.
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» So verbinden Sie das Tablet mit dem Kalibrierungsrahmen

a1

1.

Stecken Sie nach der Installation des Monitors das Netzkabel an der
Unterseite der Saule in die Steckdose und schalten Sie dann den Netzschalter
ein, um den Kalibrierungsrahmen einzuschalten.

Schalten Sie das Tablet ein. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets
Einstellungen.

Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

Tippen Sie auf Kalibrierungsrahmenverbindung auf der rechten Seite des
Bildschirms.

o Settings ADAS & Algner Settings

[A] wnouoe

“ Common Settings >
Printing Settings
pa— 1= Calibeation Frame Connection Not Cornected >
Report settings
=
|~ PR

‘
(51 venice s
E AL e %4 \Wheel Alignment Software Settings >
m System Settings
Y o

. Abbildung 3-11 IA900WA iiber Wi-Fi verbinden 1

Suchen Sie den Wi-Fi-Namen des Kalibrierungsrahmens und stellen Sie eine
Verbindung her.

Wenn das Tablet mit dem Kalibrierungsrahmen verbunden ist, zeigt der
Kommunikationsstatus "Verbunden" an.



] Settings - Caliteation Frame Connection Refresh

[A] wnguoe

: et 1] (o) ’I‘

Report settings

Tl Auto Update
ASOOWA Wi X

m Vehicle N

E R i T ADASSS06L0801030 Not Conmected

T ADASSS18N0101008 Not Connected

DAS-SS18N0101002 Not Conmected

m System Settings

g About Tap 85 conmect o disconnect

Abbildung 3-12 IA900WA iiber Wi-Fi verbinden 2
® Netzwerk-Konfiguration

Nachdem das Tablet mit dem IA900WA-Wi-Fi verbunden ist, miissen Sie das Tablet Uber
die folgenden Einstellungen mit dem Internet zuganglichen Wi-Fi verbinden.

» So verbinden Sie das Tablet mit dem Internetzugang Wi-Fi
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

3. Tippen Sie auf Netzwerkkonfiguration (stellen Sie sicher, dass das IAOOOWA
Wi-Fi verbunden ist, sonst wird es nicht aktiviert).

4. Tippen Sie auf die Dropdown-Schaltflache auf der rechten Seite des
Anzeigefeldes fir den Wi-Fi-Namen, um Ihr Wi-Fi-Netzwerk auszuwahlen, und
geben Sie dann das Wi-Fi-Passwort ein.
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Abbildung 3-13 Verbindung mit internetfédhigem Wi-Fi

Tippen Sie auf Verbinden, sobald der Wi-Fi-Name ausgewahlt und das
Passwort eingegeben ist.

Tippen Sie auf die Schaltflache Zuriick, um zur vorherigen Seite
zurlickzukehren, oder auf die Schaltflache Home, um den Bildschirm ADAS &
Aligner-Einstellungen zu verlassen.

® Fahrzeug-Kommunikation einrichten

Vor der Durchfiihrung der Achsvermessung und der ADAS-Kalibrierungsfunktion muss
eine ordnungsgemafle Kommunikation zwischen dem Fahrzeug und dem MaxiSys Ultra
Tablet hergestellt werden.

»  Zur Herstellung einer ordnungsgemaBen Kommunikation zwischen Fahrzeug
und Tablet

1.

43

SchlieRen Sie das VCI-Gerat sowohl fiir die Kommunikation als auch fir die
Stromzufuhr an das DLC des Fahrzeugs an.

Verbinden Sie das VCI-Gerét tber eine Bluetooth-Kopplung, Wi-Fi oder USB-
Verbindung mit dem Tablet.

Wenn die oben genannten Schritte abgeschlossen sind, Uberpriifen Sie die
VCI-Navigationsschaltflache in der unteren Leiste auf dem Bildschirm. Wenn
ein grines BT- oder Wi-Fi-Symbol oder ein USB-Symbol in der unteren
rechten Ecke angezeigt wird, ist das MaxiSys Ultra Tablet bereit, die
Achsvermessung und die ADAS-Kalibrierungsfunktion durchzufihren.



3.2.2 Fur die ADAS-Kalibrierung
Tabelle 3-3 Fiir die ADAS-Kalibrierung

Name Modell

Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Mini-Reflektor AUTEL-CSC0602/07
Kalibrierungsstand AUTEL-CSC0800

Zubehorsatz | (fiir Fahrzeuge aus

Japan und Siidkorea) KA.
Zubehor-Kit Il (fiir Europa und KA
U.S.-Fahrzeuge) o
Zieltafel fiir Spurverlassenswarner KA
(LDW) o
Mustertafel (fiir LDW-System) KA.
Musterkit Il (fiir AVM (Around View KA

Monitoring) System)
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3.2.2.1 Reflektor

Der Reflektor wird fiir die Positionierung des Kalibrierungsrahmens und die Kalibrierung
des Radars bendétigt.

Abbildung 3-14 Reflektor AUTEL-CSC0602/01
Laser-Durchgangsbohrung
Reflektor Oberflache
Handgriff
Gradienter
Schaltknauf - fir verschiedene Géange, je nach Kalibrierung.
Pothook
3.2.2.2 Mini-Reflektor

o a0 kw2

Zusammen mit dem Laser auf dem Kalibrierungsrahmen wird ein Mini-Reflektor
verwendet, um den Reflektor auf dem Kalibrierungsrahmen parallel zum Radar zu
justieren.

Abbildung 3-15 Mini-Reflektor AUTEL-CSC0602/07
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3.2.2.3  Kalibrierungsstand

Der Kalibrierungsstander wird verwendet, um den Eckreflektor fiir die Radarkalibrierung
zu halten.

Abbildung 3-16 Kalibrierstand AUTEL-CSC0800

1. Fixierschloss - zum Festziehen der Befestigungsnut.

N

Befestigungsschlitz - zur Montage der Befestigungsachse des Eckreflektors oder
anderer Kalibrierungswerkzeuge.

Handgriff
Lineal - zum Messen der Hohe.

Gradienter

o a b w

Horizontale Einstellschrauben - fiir die horizontale Einstellung der Héhe des
Nutensteins.
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3.2.2.4 Zubehérsatz | (fiir Fahrzeuge aus Japan und Siidkorea)

® Radar-Kalibrierungsplatte

Die Radarkalibrierungsplatte AUTEL-CSC0602/02 wird an der Schiebeplatte des
Kalibrierungsrahmens befestigt und dient zur Kalibrierung des Continental-Radars.

1.

2
3
4.
5
[ ]

Bild 3-17 Radarkalibrierungsplatte AUTEL-CSC0602/02
Platte Oberflache
Gradienter
Handgriff
Pothook
Laser-Durchgangsbohrung

Eck-Reflektor

Der Eckreflektor AUTEL- CSC0802/01 wird zur Kalibrierung des Millimeterwellenradars
verwendet, indem er auf der Schiebeplatte des Kalibrierrahmens befestigt wird.
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Abbildung 3-18 Eck-Reflektor AUTEL-CSC0802/01



1. Dreieckige Signalempfangstafel
2. T# Trockenbatterie

3. Akku-Box

4. Befestigung der Achse

5. Netzschalter

® ACC-Zielvorstand

Die ACC-Zielplatine AUTEL-CSC0802/03 wird fiir die Kalibrierung des adaptiven
Geschwindigkeitsreglers bei Nissan- und Infiniti-Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-19 ACC-Zielplatine AUTEL-CSC0802/03

® Kalibrierungsstand

Der MaxiSys ADAS-Kalibrierungsstand Autel-CSC0802 wird flir die Radarkalibrierung bei
Nissan- und Infiniti-Fahrzeugen verwendet.
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Abbildung 3-20 Kalibrierstand Autel-CSC0802
3.2.2.5 Zubehdr-Kit Il (fir Europa und U.S.-Fahrzeuge)
® NV-Kalibrator (Volkswagen und GM-Fahrzeuge)

Der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 wird zur Kalibrierung des Nachtsichtsystems
von Volkswagen- und GM-Fahrzeugen verwendet, indem er an der Schiebeplatte auf
der Querstange des Kalibrierungsrahmens angebracht wird.

Abbildung 3-21 NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01

1. Gradienter
Netz-LED (rot)
Netz-LED (griin)

Ll

Laser-Durchgangsbohrung
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Handgriff
Betriebsschalter
Netzschalter

Sicherungssockel

© © N o o

DC-Stromversorgung Eingangsanschluss
10. Pothook
® NV-Kalibrator (Benz)

Der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0803/01 wird zur Kalibrierung des Nachtsichtsystems von
Benz-Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-22 NV-Kalibrator (Benz) AUTEL-CSC0803/01
1. Netzschalter
Sicherungssockel
DC-Stromversorgung Eingangsanschluss

Horizontale Justierschrauben

o & 0NN

Gradienter
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® Radar-Kalibrierungsbox

Die Radarkalibrierungsbox CSC0605/01 wird an der Schiebeplatte auf der Querstange
des Kalibrierungsrahmens befestigt und dient zur Kalibrierung des Toter-Winkel-
Erkennungssystems von Volkswagen-Fahrzeugen.

000

ot ( =

Bild 3-23 Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01
1. Netz-LED (griin)

Netz-LED (rot)

Gradienter

DC-Stromversorgung Eingangsanschluss
Sicherungssockel

Netzschalter

Pothook

e N o o A~ W N

Radar-Kalibrierungsplatte

Abbildung 3-24 Radarkalibrierungsplatte AUTEL-CSC0602/08
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1. Handgriff

2. Gradienter

3. Skalenbrett

4. Einbau Schnalle
5. Laser-Loch

® Zielvorstand

Die Zielplatine AUTEL-CSC0804/01 wird zusammen mit dem Muster AUTEL-
CSC0806/01 fir die Kalibrierung des Around View Monitoring Systems von
Volkswagen Fahrzeugen verwendet.

Abbildung 3-25 Zielplatine AUTEL-CSC0804/01
3.2.2.6 Zielplatine und Kalibrator (fiir LDW-Systemkalibrierung)
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-L, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-26 Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-L
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® Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-R, flr die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-27 Zielplatine AUTEL-CSC0601/08-R
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/05

Zielplatine AUTEL-CSC0601/05, fir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Honda-Fahrzeugen.

Abbildung 3-28 Zielplatine AUTEL-CSC0601/05
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/11

Zielplatine AUTEL-CSC0601/11, fir die Kalibrierung des Spurhaltewarnsystems bei
Fahrzeugen der Marken Toyota und Lexus (1).

Abbildung 3-29 Zijelplatine AUTEL-CSC0601/11
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/15

Zielplatine AUTEL-CSC0601/15, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Toyota-Fahrzeugen (2).

53



Abbildung 3-30 Zielplatine AUTEL-CSC0601/15
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/09
Zielplatine AUTEL-CSC0601/09, fir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems fiir

Hyundai- und KIA-Fahrzeuge.

Abbildung 3-31 Zielplatine AUTEL-CSC0601/09
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/02

Zielplatine AUTEL-CSC0601/02, fir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Mercedes Benz Fahrzeugen.

o |+ ©O

Abbildung 3-32 Zielplatine AUTEL-CSC0601/02
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/19

Zielplatine AUTEL-CSC0601/19, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Benz-Fahrzeugen (2).
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Abbildung 3-33 Zielplatine AUTEL-CSC0601/19
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L, fiir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Nissan-Fahrzeugen (1).

Abbildung 3-34 Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-L
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R, flr die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Nissan-Fahrzeugen (1).

Abbildung 3-35 Zielplatine AUTEL-CSC0601/03-R
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-L, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Nissan-Fahrzeugen (3).
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Abbildung 3-36 Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-L
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R, fir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Nissan-Fahrzeugen (3).

Abbildung 3-37 Zielplatine AUTEL-CSC0601/04-R
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-L, fiir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Fahrzeugen der Marken Nissan und Infiniti (2).

Abbildung 3-38 Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-L
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R, fir die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Fahrzeugen der Marken Nissan und Infiniti (2).
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Abbildung 3-39 Zielplatine AUTEL-CSC0601/06-R
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/12

Zielplatine AUTEL-CSC0601/12, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems bei
Mazda-Fahrzeugen (1).

o] Q

Abbildung 3-40 Zielplatine AUTEL-CSC0601/12
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L

Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Mazda-Fahrzeugen (2).

Abbildung 3-41 Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-L
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/13-R, flr die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
bei Mazda-Fahrzeugen (2).
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Abbildung 3-42 Zijelplatine AUTEL-CSC0601/13-R
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-L
Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-L, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems

bei Mitsubishi-Fahrzeugen.

Abbildung 3-43 Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-L
® Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-R

Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-R, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems

u

bei Mitsubishi-Fahrzeugen.

Abbildung 3-44 Zielplatine AUTEL-CSC0601/22-R
® Frontkamera-Kalibrator

Frontkamera-Kalibrator AUTEL-CSC0701/23, fir die Kalibrierung des
Spurverlassenswarnsystems bei Hyundai- und KIA-Fahrzeugen.
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Abbildung 3-45 Frontkamera-Kalibrator AUTEL- CSC0701/23

3.2.2.7 Mustertafel (fiir LDW-Systemkalibrierung)

® Musterkarte AUTEL-CSC0601/07

Mustertafel AUTEL-CSC0601/07, fur die Kalibrierung des Spurverlassenswarnsystems
von Hyundai- und KIA-Fahrzeugen (1). Zielplatinenhalter werden zur Befestigung der

Platine verwendet.

Abbildung 3-46 Musterkarte AUTEL-CSC0601/07

® Musterkarte AUTEL-CSC0601/01

Musterplatine AUTEL-CSC0601/01, die fiir die Kalibrierung des Spurhalteassistenten
(LKA) in Fahrzeugen von Volkswagen und Porsche verwendet wird (1). Halterungen fiir

die Zielplatine werden zur Befestigung der Platine verwendet.
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Abbildung 3-47 Musterkarte AUTEL-CSC0601/01
® Musterkarte AUTEL-CSC0601/14-01

Musterplatine AUTEL-CSC0601/14-01, verwendet fir die Kalibrierung von LKA-Systemen
in Subaru-Fahrzeugen. Halterungen fiir die Zielplatine werden zur Befestigung der Platine
verwendet.

Abbildung 3-48 Musterkarte AUTEL-CSC0601/14-01

www.herthundbuss.com 60



3.2.2.8 Muster-Kit Il (fiir AVM-Systemkalibrierung)
® Muster AUTEL-CSC0806/01

Muster AUTEL-CSC0806/01, verwendet fiir die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei Volkswagen Fahrzeugen.

Abbildung 3-49 Muster AUTEL-CSC0806/01
® Muster AUTEL-CSC1004/02

Muster AUTEL-CSC1004/02, das fiir die Kalibrierung des Rundumsicht-
Uberwachungssystems bei bestimmten Honda-Fahrzeugen verwendet wird (1).

Abbildung 3-50 Muster AUTEL-CSC1004/02
® Muster AUTEL-CSC1004/03

Muster AUTEL-CSC1004/03, verwendet fir die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei bestimmten Honda-Fahrzeugen (2).

Abbildung 3-51 Muster AUTEL-CSC1004/03
® Muster AUTEL-CSC1004/01

Muster AUTEL-CSC1004/01, verwendet fiir die Kalibrierung des Rundumsichtsystems
bei Volkswagen-Fahrzeugen (2).
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Abbildung 3-52 Muster AUTEL-CSC1004/01
® Muster AUTEL-CSC1004/05

Muster AUTEL-CSC1004/05, verwendet fur die Kalibrierung des Around View
Monitoring Systems bei Ford-Fahrzeugen.

Abbildung 3-53 Muster AUTEL-CSC1004/05
® Muster AUTEL-CSC1004/06

Muster AUTEL-CSC1004/06, verwendet fur die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei Cadillac-Fahrzeugen.

Abbildung 3-54 Muster AUTEL-CSC1004/06
® Muster AUTEL-CSC1004/07

Muster AUTEL-CSC1004/07, verwendet fur die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei Porsche Fahrzeugen.

Abbildung 3-55 Muster AUTEL-CSC1004/07
® Muster AUTEL-CSC1004/08

Muster AUTEL-CSC1004/08, verwendet fiir die Kalibrierung des Rundumsicht-
Uberwachungssystems bei PSA-Fahrzeugen.
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Abbildung 3-56 Muster AUTEL-CSC1004/08
® Muster AUTEL-CSC1006/03

Muster AUTEL-CSC1006/03, verwendet fur die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei Nissan-Fahrzeugen im nicht-chinesischen Raum.

Abbildung 3-57 Muster AUTEL-CSC1006/03

® Muster AUTEL-CSC1006/04

Muster AUTEL-CSC1006/04, verwendet fur die Kalibrierung des Around View Monitoring
Systems bei Nissan-Fahrzeugen in China.

Abbildung 3-58 Muster AUTEL-CSC1006/04

® Muster AUTEL-CSC1006/01
Muster AUTEL-CSC1006/01, verwendet fur das Heckkollisionswarnsystem bei Benz-

Fahrzeugen.
4== == ==

Abbildung 3-59 Muster AUTEL-CSC1006/01
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4 Funktion Radausrichtung

Die vier Rader des Fahrzeugs, die Lenkung und die Vorder- und Hinterachsen sollten
eine bestimmte relative Position haben. Diese relative Position ist ein vom Hersteller
festgelegter Standardwert. Die relative Position kann sich jedoch nach dem
Wiedereinbau der entsprechenden Komponenten oder dem Fahren des Fahrzeugs
Uber einen bestimmten Zeitraum hinweg andern. Nach der Achsvermessung kann das
Fahrzeug so weit wie mdglich geradeaus gefahren werden, die Lenkbarkeit wird
verbessert, der =zusatzliche Reifenverschlei® und der Stromverbrauch werden
verringert. Daher ist es notwendig, die Achsvermessung vor der Fahrt durchzufiihren.

In diesem Kapitel werden die technischen Daten, die Vorsichtsmallnahmen bei der
Verwendung, die Funktionstasten, die Vorbereitungen fir die Achsvermessung und die
Achsvermessungsverfahren usw. vorgestellt.

4.1 Technische Daten

Die technischen Daten sind in der nachstehenden Tabelle aufgefiihrt.
Tabelle 4-1 Technische Daten
Artikel Beschreibung

Empfohlener

Arbeitsabstand 2667 mm (105 Zol)

Unterstiitzter Achsabstand| 2032 ~ 5588 mm (80 ~ 220 Zoll)

Unterstiitzter

Radabstand 1270 ~ 2490 mm (50 ~ 98,03 Zoll)

Unterstiitzter
Felgendurchmesser
(Felgenklemme
verwenden)

279 ~ 609 mm (11 ~ 24 Zoll)

Unterstitzter
Reifendurchmesser
(Reifenklammer
verwenden)

Crossbar Hohenbereich 325 ~ 2200 mm (12,80 ~ 86,61 Zoll)

482,6 ~ 939,8 mm (19 ~ 37 Zoll)
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Messfrequenz (typ.) 9 malls

Traversenhub 50 mm/s

Geschwindigkeit

Artikel Beschreibung
Betriebstemp. -10 ~ 50 °C (14 °F ~ 122 °F)
Lagerung Temp. -20 ~ 60 °C (-4 °F ~ 140 °F)

4.2 VorsichtsmaBRnahmen bei der Verwendung

1.  Wenn das Fahrzeug auf der Hebebiihne steht, achten Sie darauf, dass sich das
Vorderrad in der Mitte des Lenkrads befindet.

2. Nachdem das Fahrzeug auf die Hebebiihne gefahren ist, sollten an den beiden
Hinterradern vorne und hinten Unterlegkeile angebracht werden, um ein Wegrollen
des Fahrzeugs zu verhindern.

3. Seien Sie beim Anheben des Fahrzeugs vorsichtig. Befolgen Sie beim Anheben
von Fahrzeugen die sicheren Betriebsverfahren.

4. Wenn das Fahrzeug auf die erforderliche Hoéhe angehoben ist, kann es erst in
Betrieb genommen werden, wenn die Versicherung in Kraft ist und die Sicherheit
gewahrleistet ist.

5. Esist strengstens verboten, den Aufzug zu bedienen, wahrend jemand arbeitet.

6. Vergewissern Sie sich, dass das Kameraobjektiv und das Ziel sauber sind.

7. Wenn Radklemmen erforderlich sind, stellen Sie sicher, dass die Sperrklinken an
jeder Radklemme im gleichen Gang sind.

8. Befolgen Sie strikt die Anweisungen der Software.

4.3 Funktionsbildschirme und Schaltflachen

Alle Anwendungen auf dem MaxiSys Ultra Tablet sind mentigesteuert. Nachdem eine
Auswahl getroffen wurde, wird der entsprechende Bildschirm angezeigt. Jede Auswabhl
grenzt den Fokus ein und fiuhrt zum gewinschten Ziel. Die Funktionstasten auf jedem
Bildschirm kénnen Sie Schritt fiir Schritt durch die Achsvermessung fiihren.

4.3.1 Funktionsbildschirme

65



Die gesamte Achsvermessung wird im Wesentlichen auf dem folgenden Bildschirm
abgeschlossen. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die
Achsvermessungsvorgange in der Navigationsleiste nacheinander abzuschlie3en.
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Abbildung 4-1 Bildschirm "Verfahren fiir die Ausrichtung des
gesamten Rades

4.3.2 Funktionstasten

In diesem Abschnitt werden wir einige haufig verwendete Funktionstasten (nicht alle
Funktionstasten) des Tablets bei der Achsvermessung vorstellen.

Tabelle 4-2 Funktionstasten

Schaltflache Name Beschreibung
Next Weiter Tippen Sie auf , um fortzufahren.
Nach Abschluss der
Entschiadigung Vorbereitungsarbeiten erscheint auf

dem Tablet der Bildschirm
"Entschadigung".

Nachlauf/SAl

Flhren Sie die Funktion zur Messung
des Nachlauf- bzw. Offnungswinkels
aus.

== Measured

=2 Resul

Gemessenes
Ergebnis

Tippen Sie auf , um das
Messergebnis vor der
Achsvermessung zu speichern.
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& Alignment i . Flhren Sie die Achsvermessung
Ausrichtungshilfe durch.

Schaltflache Name Beschreibung

Overhaul Report Uberholungsberic Anzeige des Uberholungsberichts

ht nach der Achsvermessung.
E Save Report Bericht speichern | Tippen Sie auf , um als Berichte zu
speichern.
e Tippen Sie auf , um die
[ Exit Alignment Beenden PP

Ausrichten Achsvermessung zu beenden.

4.4 Vor der Achsvermessung

4.4.1 Vorbereitende Arbeiten

Bevor Sie eine Achsvermessung durchfiihren, sollten Sie diese Uberprifen und
vorbereiten:

1. Das Tablet ist mit dem IA900WA Wi-Fi und dem Internet verbundenen Netzwerk
verbunden. Weitere Informationen finden Sie unter Anschluss des
Kalibrierungsrahmens auf Seite 21 und Netzwerkkonfiguration auf Seite 23.

2. Die Zindung ist ausgeschaltet, und das IA900WA ist an das Ladegerat
angeschlossen, um zu verhindern, dass die Batterie an Leistung verliert, denn die
gesamte Achsvermessung kann lange dauern.

3. Bereiten Sie die folgenden Werkzeuge vor:

1) Radklammern (Felgenklammern), Radklammern (Reifenklammern) und
Zielscheiben

® Zur Montage von Radklammern (Felgenklemmen) und Zielscheiben an
Radern siehe Zielscheibe auf Seite 13.

® Zur Montage von Radklammern (Reifenklemmen) und Zielscheiben an
den Reifen siehe Radklammer (Reifenklemme) auf Seite 17.

{(#) ANMERKUNG
Hier wahlen wir zur Veranschaulichung Radklammern (Felgenklammern).
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2)
3)
4)
5)

Wendeplatte
Lenkradhalterungsstander und Bremspedaldriicker
Radkeil

Hoéhe des Lenkrads



44.2 Fahrzeugkommunikation und -auswahl

Tippen Sie auf dem Hauptbildschirm des MaxiSys Ultra Tablets auf "Achsvermessung”,
zwei Optionen sind verfiigbar: Achsvermessung und Erweiterte Achsvermessung.

x
[ og | "
»e
L 3
[ o | N
Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment
Perform the wheel alignment ONLY. Perform the wheel alignment, steering

angle reset and ADAS calibration

Do not remind again, directly go to Wheel Alignment

Abbildung 4-2 Eingangsbildschirm der Achsvermessungsfunktion

1) Wenn Sie auf Achsvermessung tippen, fiihrt das Tablet Sie nur zur Durchfiihrung
der Achsvermessung.

2) Wenn Sie auf "Erweiterte Achsvermessung" tippen, fiihrt das Tablet Sie durch
die Achsvermessung, die Lenkwinkelriickstellung und die ADAS-
Kalibrierungsfunktion.

4.4.2.1 Achsvermessung
1.  Wenn Sie Achsvermessung wahlen, erscheint der folgende Bildschirm:

Favorres Mistary

Lffa Motors Eagle Mobilty Ventures
LOV_Maxus Polestar Asia Motors
a @ 0 @ @
MOoTONS
Daewoo Force Motors FiatBrazl Fisker

Abbildung 4-3 Bildschirm Fahrzeugauswahl (Achsvermessung)
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Herstellen einer ordnungsgemafen Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet
durch Anschluss des VCI-Gerats an das DLC des Fahrzeugs.

Wahlen Sie den Hersteller Ihres Fahrzeugs aus den Schaltflaichen fiir den
Fahrzeughersteller aus und tippen Sie auf ihn. Folgen Sie dann den Anweisungen
auf dem Bildschirm, um die Konfigurationsinformationen lhres Fahrzeugs
nacheinander auszuwahlen.

i guraricn ndarmation

Mode! it 1

Specs St | ESC

Abbildung 4-4 Konfigurationsbildschirm 1 (Radausrichtung)
auswéhlen

Sobald die Konfigurationsinformationen abgeschlossen sind, tippen Sie auf die
Schaltflache Specs, um die Ausrichtungsspezifikationen zu Uberprifen und zu
bearbeiten. Weitere Informationen finden Sie unter Parameter fiir die
Radausrichtung auf Seite 50.

Wenn die Parameter fur die Achsvermessung korrekt sind, tippen Sie auf Start und
folgen Sie dem Bildschirm Schritt fir Schritt, um fortzufahren und schlie8lich den
Bildschirm fur die gesamte Achsvermessung aufzurufen. Siehe Abbildung 4-1
Bildschirm fiir die Achsvermessung der gesamten Achse.

4.4.2.2 Parameter fiir die Radausrichtung

Nach der Auswahl der Fahrzeugkonfigurationsinformationen ist die Schaltflache Specs
im Bereich der Funktionstasten verfugbar. Diese Schaltflache wird verwendet, um die
Achsvermessungsparameter anzupassen. Sie eignet sich fir Fahrzeuge, deren
Parameter sich nach einer Fahrwerksdnderung von den werkseitigen Parametern
unterscheiden.

1.
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Tippen Sie auf die Schaltflache Specs, um alle Parameter der Achsvermessung zu
Uberprifen.
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Abbildung 4-5 Bildschirm Ausrichtungsspezifikationen

2.  Wenn Parameter bearbeitet werden miissen, tippen Sie auf die Schaltflache
Bearbeiten im Bereich der Funktionstasten.

S—

Total toe roy [ats oy
T toe (weed)
et o0 oos o'te
Bt ow o4 oos 0'ce -
Crens v
Lef camoer 198 oer o'
R camber 108 o o
Croas comber oo oar 04z

P -

Save As & Stant £SC

Abbildung 4-6 Bildschirm Ausrichtungsspezifikationen bearbeiten

3. Tippen Sie auf und I6schen Sie die Parameter, die bearbeitet werden missen, und
geben Sie die richtigen Parameter ein. Tippen Sie dann auf Speichern oder
Speichern unter, um den Bildschirm Spezifikationen speichern aufzurufen.
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Abbildung 4-7 Bildschirm "Spezifikationen speichern" 1

Geben Sie das Fahrzeugmodell und den Vermerk fir die Spezifikationen ein, damit
Sie diese besser unterscheiden und finden kénnen.

Tippen Sie nach der Eingabe des Fahrzeugmodells und des Kommentars fur die
Parameter auf OK, um die Parameter zu speichern.

Abbildung 4-8 Bildschirm 2: Spezifikationen speichern

Nach dem Bearbeiten und Speichern aller Parameter kehrt das Tablet zum
Bildschirm Achsvermessungsparameter zuriick. Tippen Sie dann auf die ESC-
Taste, und die gespeicherten Parameter fir das Fahrzeug werden auf dem
Bildschirm mit den Konfigurationsinformationen ausgewahlt.



Contigasscn nformanon Specications x

Mot Polests Q
Yem 2020 Dwflundt specificat o
Equomant Omamic = Test Gpec
Spechoatons Test Spec

Specs Start ESC

Abbildung 4-9 Konfigurationsbildschirm 2 (Radausrichtung)
auswdéhlen

7. Tippen Sie dann auf Start und folgen Sie dem Bildschirm Schritt fiir Schritt, um
fortzufahren und schlieRlich den Bildschirm fiir die Achsvermessung aufzurufen.
Siehe Abbildung 4-1 Bildschirm fiir die Achsvermessung des gesamten Rades.

4.4.2.3 Erweiterte Achsvermessung

1.  Wenn Sie "Erweiterte Achsvermessung"” wahlen, wird der folgende Bildschirm
angezeigt (derselbe wie bei der Anwendung "Diagnose"):

Qmummm

e a ° ° a

€080 MINI Rols-Royce
Mercedes Benz

Mercades-fenz LD Fordtl

Abbildung 4-10 Bildschirm Fahrzeugauswahl (Erweiterte
Achsvermessung)

2. Herstellen einer ordnungsgemafen Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet
durch Anschluss des VCI-Gerats an das DLC des Fahrzeugs.
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3. Tippen Sie auf die Schaltflache VID, um lhr Fahrzeug (iber die automatische VIN-
Erkennung, die manuelle VIN-Eingabe oder das Scannen von VIN/Kennzeichen zu
verbinden. Oder tippen Sie auf den Hersteller lhres Fahrzeugs aus den
Fahrzeughersteller-Tasten, und geben Sie schliellich den folgenden Bildschirm ein
(der Bildschirm kann je nach Fahrzeug variieren, bitte beziehen Sie sich auf den
tatsachlichen Bildschirm auf lnrem Tablet).

aw Automatic selection

o — ey

ESC

Abbildung 4-11 Bildschirm "VIN erfassen” (erweiterte
Achsvermessung)

4. Hier wahlen wir zur Veranschaulichung die automatische Auswahl und tippen auf
Lesen, um die Fahrgestellnummer zu erfassen. Nachdem die Fahrgestellnummer
erfasst wurde, tippen Sie auf OK, um die Fahrzeuginformationen zu bestatigen.
Tippen Sie dann auf OK, um den Hauptfunktionsbildschirm aufzurufen, und wahlen
Sie in der Navigationsleiste die Achsvermessung aus. Wahlen Sie dann die
Situationen aus, in denen eine Achsvermessung durchgefihrt werden soll, indem
Sie auf der rechten Seite des Bildschirms tippen.

ferigepere Wheel Alignmen
- - Fert om The whtd o) mmest afler 1ok cw g Wl M54 200 v
ool
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* Sreern; #i/ O §UEISEN COTEONENts hare been s Ced =
) A0S catbeation
- * ADAOImA! Ire Weer of Dt Tees inalalied &
B2 ot hreter
- * Vticie pulls 10 Crw shie, ot stvereg whied (5 ot Centered (V]
Prigy amvergy
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Abbildung 4-12 Bildschirm Achsvermessung (Erweiterte
Achsvermessung)

5. Tippen Sie auf OK, nachdem Sie die Situationen ausgewahlt haben, um die
Konfigurationsinformationen abzuschlief3en.
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Abbildung 4-13 Volistindige Konfigurationsinformationen (Erweiterte
Achsvermessung)

6. Sobald die Konfiguration abgeschlossen ist, tippen Sie auf die Schaltfliche Specs,
um die Radausrichtungsparameter zu prifen und zu bearbeiten. Weitere
Informationen finden Sie unter Achsvermessungsparameter auf Seite 50.

7. Tippen Sie auf Start, nachdem Sie die Achsvermessungsparameter Uberpriift und
bearbeitet haben. Folgen Sie dann dem Bildschirm Schritt fir Schritt, um
fortzufahren, und rufen Sie schlieRlich den Bildschirm fiir die gesamte
Achsvermessung auf. Siehe Abbildung 4-1 Bildschirm fiir die Achsvermessung des
gesamten Fahrzeugs.

4.5 Verfahren zum Ausrichten von Radern

4.5.1 Fahrzeuginspektion

1. Bevor Sie eine Achsvermessung durchfihren, sollten Sie zuerst den Zustand des
Reifenprofils und die Profiltiefe Uberpriifen, da Abweichungen vom Reifen die
Ergebnisse der Achsvermessung beeinflussen.

2. Vor der Durchfihrung der Achsvermessung muss auch der Reifendruck gepruft
und auf den Standardwert flir das Fahrzeug eingestellt werden. Der Grund daflr
ist, dass die Abweichung des Drucks die Ergebnisse der Achsvermessung
beeinflusst.

3. Fahrwerkskomponenten kdnnen nach Fehlerart oder Schwachstelle gepriift werden.

@ wicHTIG
Bevor Sie die Achsvermessung durchfuhren, Gberprifen Sie bitte die Einstellungen unter
Einstellungen
-> ADAS & Aligner-Einstellungen - > Achsvermessungs-Software-Einstellungen,
koénnen Sie die Einstellungen nach Ihren Bedurfnissen und der tatsachlichen Situation zu
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andern. Das ganze Rad
Die Ausrichtungsverfahren in diesem Handbuch basieren auf den Standardeinstellungen
in ADAS & Aligner Settings.
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4.5.1.1

a)

4.5.1.2

Lauffldcheninspektion
Spalte Laufflachenzustand (Bemerkung erlaubt)

Tippen Sie je nach Zustand der vier Reifen auf den Beschreibungsbereich fiir den
Profilstatus, um jeden Profilstatus des Fahrzeugs hinzuzufiigen oder zu
bearbeiten. Der Profilzustand umfasst Normal, AuRere Abnutzung, Innere
Abnutzung, Beidseitige Abnutzung, Federkante, Punktuelle Abnutzung, Alterung,
Plattfu, UbermaRige Abnutzung, Wulst, Abnutzung/Platzierung, Unterschiedliches
Profil/Marke auf einer Achse, Alterung des Reifenventils, Felgenschaden und Nicht
zugelassener Reifen. Bei abnormalen Reifen kénnen Notizen hinzugefligt werden.
Sobald die Profilbedingungen aller Reifen ausgewahlt sind, tippen Sie auf OK.
Uberpriifen Sie dann die Farbe der vier Reifen auf dem Bildschirm. Wenn die
Farbe des Reifens rot oder gelb ist, ersetzen oder reparieren Sie den Reifen
entsprechend der spezifischen Situation, bevor Sie auf Weiter tippen.

Spalte Fotos hinzufligen

Um den Zustand der Laufflache besser beurteilen zu kénnen, kénnen Sie auf das
Kamerasymbol in der Spalte "Fotos hinzufligen" tippen, um jeweils bis zu drei
Fotos von jeder Laufflache hinzuzufigen.

m versoe Tread Dipth § Sressire Irspecton Casus irspecton
13000

T v!} .
- 2 -
i~ . . 2 > a
B corrront g L > O]
o tnagvren
Next

Abbildung 4-14 Bildschirm Lauffldcheninspektion

Inspektion von Profiltiefe und Druck

Bei der Fahrzeugkontrolle miissen auch die Profiltiefe und der Reifendruck Gberpruft
werden.
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Abbildung 4-15 Bildschirm zur Priifung von Profiltiefe und Druck 1
1. Prifung des Profildrucks

a) Geben Sie den Standard-Laufflachendruck in das entsprechende Eingabefeld

ein. Der Standard-Reifendruck ist auf dem Reifen- und
Beladungshinweisschild zu finden, das sich normalerweise an der B-Saule
befindet.

Abbildung 4-16 Position des Standard-Reifendruckwerts
2. Inspektion der Profiltiefe

a) Es gibt zwei Modi fur die Messung der Profiltiefe, All Tread Check und Single
Check. Bei der Gesamtprofilprifung wird die Profiltiefe an drei Positionen
gemessen: auflen, in der Mitte und auf der Innenseite des Reifens (am
nachsten zur Karosserie); bei der Einzelprifung wird die Profiltiefe nur an
einer der folgenden Positionen gemessen: aulen, in der Mitte oder auf der
Innenseite des Reifens (am nachsten zur Karosserie). Sie kénnen auf All
Tread Check oder Single Check tippen, um den Prifmodus zu andern.

b) Zur Messung der Profiltiefe ist das Autel MaxiTPMS Gerat der TBE-Serie (im
Folgenden TBE-Gerat genannt) oder ein anderes Gerat zur Messung der
Profiltiefe erforderlich. Wenn Sie das TBE-Gerat zur Messung der Profiltiefe
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verwenden, werden die Werte automatisch in dem entsprechenden
Eingabefeld angezeigt, wenn Sie andere Werkzeuge zur Messung der

Profiltiefe verwenden, missen Sie die Werte in das entsprechende Feld
eingeben.



Eingabefeld manuell.

{(#) ANMERKUNG
Nachdem Sie alle Werte fiir die Profiltiefe und den Profildruck eingegeben haben,
Uberprifen Sie die Farbe der vier Reifen auf dem Bildschirm und ersetzen oder

reparieren Sie den Reifen entsprechend der jeweiligen Situation.

Tread Mapecuon Tread Depe & Fressure Nepecion (hasss Msecson
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Abbildung 4-17 Bildschirm zur Priifung von Profiltiefe und Druck 2

() ANMERKUNG
Bei der Messung der Profiltiefe muss das MaxiTPMS TBE200 (nicht im Lieferumfang
enthalten, bitte wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort) angeschlossen werden, das
Diagnosetool kann die hochgeladenen Profiltiefendaten automatisch erkennen. Die
Daten kénnen auch durch Driicken von Load Tread Data synchronisiert werden.

Abbildung 4-18 MaxiTPMS TBE-Gerét (nicht enthalten) und
Anwendungsdiagramm

» So verbinden Sie sich mit dem MaxiTPMS TBE-Gerat

1. Tippen Sie in den Einstellungen von ADAS & Aligner auf
Laufflichenmessgerat verbinden.
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Tippen Sie auf die Schaltflache EIN/AUS auf der rechten Seite des Bildschirms,
um nach verfligbaren Geraten zu suchen.

Folgen Sie den Anleitungen auf dem Bildschirm, um das TBE-Gerat und das
Diagnosetool mit dem



dasselbe Wi-Fi.

No TBE devie

Ersure thar the TBE device a7d 320708t 1001 are consected 10 the same Wi F(

Abbildung 4-19 Verbindung mit MaxiTPMS TBE Gerat 1

4. Nachdem das TBE-Gerat und das Diagnosetool mit demselben WLAN
verbunden sind, tippen Sie auf das gewunschte Gerat in der Liste der
verfigbaren Gerate, um eine Verbindung herzustellen. Sobald das MaxiTPMS
TBE-Gerat verbunden ist, wird der Verbindungsstatus als "Gekoppelt"
angezeigt.

f  Settings - Connect Tread Measuring Tool Re‘resn
avem
h Printing Settings ) (m *

Report settings

". Auto Usdate Nl st Sevion(s) m

— ©  TEETB2OMHO0DEL1
=1 ADAS E Ahgner Settings
o

System Settings
s
D oo —

Abbildung 4-20 Verbindung mit MaxiTPMS TBE Gerét 2

5. Verlassen Sie den TBE-Verbindungsbildschirm, nachdem das TBE-Gerat
angeschlossen ist.
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4.5.1.3 Fahrgestell-Inspektion

Die Durchfiihrung einer Fahrgestellinspektion ermdglicht eine schnelle und genaue
Fehlersuche bei defekten Fahrgestellkomponenten und die Aufzeichnung des
Fahrgestellinspektionsprozesses.

Bei der Inspektion des Fahrgestells werden hauptsachlich acht Systeme Uberpriift,
darunter  Antriebsstrang, Motor und Getriebezubehdr, Vorderradaufthangung,
Hinterradaufhangung, Vorderradbremse, Hauptzylinder und Bremskraftverstarker,
Hinterradbremse und Lenkung. Jedes System hat mehrere unterteilte Prifpunkte. Sie
kénnen den Bedienungsanleitungen auf dem Tablet folgen, um alle acht Systeme
nacheinander zu Uberprifen, und Sie kdnnen auch einige der Elemente durch Filtern
Uberprifen. Tippen Sie auf eines der Inspektionsobjekte, werden im Hauptbereich die
Einfilhrung in die Komponenten, die zugehoérigen Symptome und die
Reparaturmethode angezeigt. AuRerdem verfliigen einige Inspektionsgegenstéande tGber
schematische Darstellungen der Komponenten.
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Abbildung 4-21 Bildschirm Fahrgestellinspektion 1

a) Je nach Zustand der Teile kénnen Sie auf das Symbol  tippen, um den
Prufstatus zu andern. Zur Erlduterung der einzelnen Inspektionsstatussymbole
kdénnen Sie auf die Schaltflache Hilfe tippen, um Details zu erfahren.

Tabelle 4-3 Inspektionsstatus

Icon Name Erlauterung
) Nlch.t Das Teil ist noch nicht geprift worden.
; gepriift
OK Das Teil wurde gepruft, und es wurden keine
Schaden oder Abnutzungserscheinungen
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festgestellt.

vorschla 1.das Teil kurz vor dem Ende seiner
gen Nutzungsdauer steht (knapp Gber der
Ablegereife), kann ein Fehler auftreten

Icon Name Erlauterung

bald eintreten).

2. Erfillung eines Kundenbedirfnisses, -
komforts oder -wunsches (Verbesserung des
Fahrkomforts, Beseitigung von Geraduschen
usw.).

3. Zur Einhaltung der vom Originalhersteller
(OEM) empfohlenen Wartung.

4. Empfehlungen des Technikers, die auf
fundierter Erfahrung beruhen. (Hinweis:
Vorgeschlagene Dienstleistungen sollten
immer freiwillig sein. Dem Kunden sollten
alle Fakten vorgelegt werden, damit er seine
eigenen Schlussfolgerungen ziehen kann).

1. Das Teil erfiillt nicht mehr den vorgesehenen
Zweck.

2. Das Teil entspricht nicht einer
o Fordern Konstruktionsspezifikation.

Sie an. 3. Es fehlt ein Teil. (Hinweis: Wenn eine
Reparatur erforderlich ist, muss die Werkstatt
dem Kunden alle Fakten darlegen und die
Teilleistung fur das betreffende System
verweigern, wenn durch die Reparatur ein
unsicherer  Zustand  geschaffen  oder
fortgesetzt wird).

b) Tippen B% auf die Schaltfliche im Hauptbereich und Sie kénnen bis zu 5
Fotos von der betreffenden Komponente aufnehmen und hochladen.
Beachten Sie jedoch, dass die Schaltflache verschwindet, wenn mehr als 5
Fotos aufgenommen wurden. Wenn Sie auf die Schaltfliche B tippen,
kénnen Sie ein Video mit einer Dauer von 2 bis 10 Sekunden Uber die
betreffende Komponente aufnehmen und hochladen. Die Schaltflache wird
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c)

nach der Aufnahme eines Videos ausgeblendet.

Tippen Sie auf das Dropdown-Feld in der oberen rechten Ecke des
Bildschirms, um die zu prifenden Teile in Kategorien anzeigen zu lassen.
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Abbildung 4-22 Bildschirm Fahrgestellinspektion 2

4.5.2 Vorbereitungsarbeiten

Fir die Durchfihrung der Achsvermessung gelten fiir die Erstausristung einiger
Fahrzeugmodelle besondere Anforderungen. Um die Genauigkeit der Messergebnisse
zu gewahrleisten, sind vor der Messung der Parameter fir die Achsvermessung
moglicherweise die folgenden Vorbereitungen erforderlich.

1. Hinweise vor der Ausrichtung
2. Diagnostische Funktionen
3. Messung der Fahrzeughdhe

4.5.2.1  Hinweise vor der
Ausrichtung

Ob sich der Kraftstofftank des Fahrzeugs, das Reserverad und der Wagenheber an den
daflr vorgesehenen Stellen befinden, hat Auswirkungen auf die Messergebnisse bei
der Achsvermessung. Ob das Komfortsystem einiger moderner Fahrzeugmodelle
ausgeschaltet ist, wirkt sich auf die Installation des Bremspedal-Drickers und des
Lenkradhalterungssténders aus. Die Erstausrister stellen strenge Anforderungen an
sie. Daher ist es notwendig, den Zustand des Fahrzeugs gemafR den Hinweisen vor der
Achsvermessung sorgfaltig zu prifen, bevor die Achsvermessung durchgefiihrt wird.

Entsprechend dem OE-Verfahren variieren die Hinweise zur Voreinstellung je nach
Fahrzeugmodell. Sie missen die Hinweise zur Voreinstellung sorgfaltig lesen und
beachten.
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Beispiel 1:

Uberpriifen Sie den Fahrzeugstatus - ein leicht zu iibersehender, aber sehr wichtiger
Schritt.

§) Yol Pre-alignenent rotes

e
v

T

B L Mgt

Abbildung 4-23 Hinweise zur Ausrichtung 1
Beispiel 2:

Bei Mercedes-Benz Fahrzeugen werden die Betriebsverfahren zur Deaktivierung der
Ein- und Ausstiegshilfe auf dem Bildschirm "Hinweise vor der Achsvermessung"
aufgefihrt. Sie missen die Anweisungen zur Deaktivierung der Ein- und Ausstiegshilfe
befolgen, bevor Sie die Achsvermessung durchfihren.

» Viebsole Prealignment notes

rapection

&z~ | ——

-

ole Compernatior

Lot Ngrrrert

Abbildung 4-24 Hinweise zur Ausrichtung 2
4.5.2.2 Diagnostische Funktionen

Um sicherzustellen, dass die Messergebnisse genau sind und die Achsvermessung
erfolgreich durchgefiihrt werden kann, erfordert das OE-Verfahren bei einigen
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Fahrzeugmodellen
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vor der Messung der Achsvermessungsparameter eine entsprechende Diagnosefunktion
(z. B. Hoheneinstellung, Moduswahl, RDC-Reset usw.) durchzufiihren.

@ ANMERKUNG

Die Diagnosefunktionen werden nur ausgefihrt, wenn Sie Erweitertes Rad wahlen.
Achsvermessung in der Anwendung Achsvermessung oder die Funktion
Achsvermessung in der Anwendung Diagnostik.

Die Diagnosefunktionen sind je nach Fahrzeugmodell unterschiedlich. Bei der
Durchfiihrung der Diagnosefunktion missen Sie die Hinweise sorgfaltig lesen und
die angegebenen Schritte befolgen

auf dem Bildschirm zu bedienen.
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Hohenverstellung (Beispiel: BMW-Fahrzeuge):
Die Hoheneinstellung ist vor der Messung der Fahrhohe im Lastmodus erforderlich.
» So fiihren Sie die Hoheneinstellung durch

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm und stellen Sie sicher,
dass die folgenden Bedingungen erfillt sind:

1) Der Bremspedal-Driicker ist bereits entfernt.
2) Die Ziindung ist eingeschaltet.
3) Der Motor ist ausgeschaltet.

4) Das VCl ist richtig angeschlossen.

Helght acustrent

‘ Prepewion

Yok
Note:
Fide hesght adpustment procedere &5 Drecise and senstive. ACUSImest emors can be causad

¥ by even the sightest disturbiag influences acting on the vehicke, which adversely affects
Criving stabilty and corfont
Ncte the information below Balom and throughout the entire rice height adustman
grececure

-~ * The vehiche is perbed with ol four wheeds on s flet grownd
* The load status of the vehicie must not be chasged

= * The vehicls it not sseed or placed on a vebicle Wt

* The front wheeds are in e staight abesd position
* The doors must not be open

8] * The engine ruet rot be ctarted
* Battery Charger shoskd be cornected

Abbildung 4-25 Bildschirm zur Héheneinstellung 1

2. Wenn alle oben genannten Bedingungen erflllt sind, tippen Sie auf
Weiter, um fortzufahren. Da es sich bei der Héhenverstellung um ein
prazises und sensibles Verfahren handelt, kénnen schon kleinste
Storeinflisse auf das Fahrzeug zu Einstellfehlern fuhren, die sich negativ



auf die Fahrstabilitat und den Fahrkomfort auswirken.
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erforderlich:

1)

2)
3)
4)
5)
6)
7)

Das Fahrzeug ist mit allen vier Radern auf einer ebenen Flache
abgestellt.

Der Beladungszustand des Fahrzeugs darf nicht verandert werden.
Das Fahrzeug wird nicht angehoben oder auf eine Hebebiihne gestellt.
Die Vorderrader befinden sich in Geradeausstellung.

Die Turen durfen nicht gedffnet sein.

Der Motor darf nicht gestartet werden.

Das Batterieladegerat sollte angeschlossen sein.

Helght auatren

Note:

Fice hesght adiustment procedere 5 Drecise and seastive. ACIUSIMEnt eirors can be caused
bty even the sightest disturbiag nfluences acting on the vehicla, which adversely affects
Criving stabiity and corfon

Ncte the information below bafore and throughout the entire rice height adustmant
prececure

* The vehiche is perbed with ol four wheels on a flet ground.

* The load status of the vehicie must not be chasged

* The vehicls it not 'seed or placed on a vebicle 't

* The front wheeds are in $he staight abesd position

* The dooes must not be open

* The engine mast rot be started

* Battery charger shoshd be cornected

Abbildung 4-26 Bildschirm zur Héheneinstellung 2

Tippen Sie auf Weiter, um fortzufahren, wenn alle oben genannten
Bedingungen erfiillt sind. Das Tablet leitet Sie an, den entsprechenden
Wert fur die Fahrzeughdhe entsprechend der tatsachlichen Situation zu
messen und einzugeben.
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Abbildung 4-27 Bildschirm zur Héhenanpassung 3

Nachdem Sie die Werte fir die Fahrzeughdhe gemessen und eingegeben
haben, tippen Sie auf Weiter, um die Werte in das Steuergerat der
Vertikaldynamikplattform (VDP) zu schreiben.

’ Heigrt squsaTen

I 1 Iathe next step, the ride height values will be written to the Vertical Dyramcs Platiorm
3 (VOF) control unit

o

Presa Continus %0 proceed senvics function

2]

Neoxt
Abbildung 4-28 Bildschirm fiir die H6heneinstellung 4

Tippen Sie auf Weiter, um fortzufahren. Wenn das Tablet den folgenden

Bildschirm anzeigt, bedeutet dies, dass die Hohenverstellung erfolgreich
war.
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Height aqusarem

Tha side haight aciustment was succeseful
Note
A possibie titing of the vehicle Is afjusted by ar suspersion afier start-up of the engine

Noxt
Abbildung 4-29 Bildschirm zur Héhenanpassung 5
4.5.2.3 Messung der Fahrzeughbhe

Die Messung der Fahrzeughdhe muss durchgefiihrt werden, wenn die folgenden
Bedingungen im OE-Prozess einiger Fahrzeugmodelle vorliegen:

1. Es gibt einen Standardwert fiir die Fahrhohe.

2. Der Fahrhéhenwert beeinflusst den Standardwert fiir die Achsvermessung.

(#) ANMERKUNG

Wenn der gemessene Fahrhéhenwert nicht im Bereich des Standardwerts fur die
Fahrhohe liegt, miissen Sie priifen, ob der Fahrzeugaufbau oder das Bauteil am
Fahrgestell verformt ist

oder beschadigt.

1.  Messen mit MaRband oder anderen Hilfsmitteln

a) Fur einige Fahrzeuge, wie z.B. Volkswagen, gibt es eine Standardfahrhdhe.
Sie koénnen die Fahrhéhe mit einem Mafliband oder anderen Hilfsmitteln
messen und die Werte in das entsprechende Eingabefeld eingeben.
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Abbildung 4-30 Messen der Fahrzeugh6he mit MaBband 1

b) Fir einige Fahrzeuge, wie z. B. Renault, gibt es keinen Standardwert fir die
Fahrhohe oder ein einzelner Reifen muss mehr als einen Wert messen. Sie
koénnen auch ein MaRband oder andere Hilfsmittel verwenden, um die
Fahrhéhe zu messen, und die Werte in das entsprechende Eingabefeld
eingeben.
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Bild 4-31 Messen der Fahrh6he mit MaBBband 2

2.  Messung mit Fahrhéhenziel

Die Fahrhéhe kann mit dem Fahrhéhenziel gemessen werden, wenn eine der
folgenden Bedingungen erfillt ist:

a) Es gibt einen Standardwert fir die Fahrhéhe, und die Fahrhéhe wird von der
Unterkante der Radverkleidung bis zur Mitte der Radfelge gemessen.

b) BMW-Fahrzeuge, bei denen die Fahrhdhe von der Unterkante des Fahrzeugs

www.herthundbuss.com 96



97

aus gemessen wird



Die Felgengrofie wird ausgewahlt, bevor der Bildschirm fiir die gesamte
Achsvermessung angezeigt wird.

@ ANMERKUNG

Zur Messung der Fahrhohe ist ein spezielles Hohenmessgerat erforderlich, das wie
folgt aussehen kann

durch Kontaktaufnahme mit dem ortlichen Handler oder Hersteller erworben werden.
2. Achten Sie nach dem Messen der Fahrhohe darauf, dass Sie das Fahrhohenziel
entfernen, um eine Beschadigung der Karosserie zu vermeiden.

> So installieren Sie eine Zielscheibe fiir die Messung der Fahrzeughohe

1.

Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm und montieren Sie die
Radklammern (Felgenklemmen), die Radziele und die Fahrhdéhenziele,
nachdem Sie sichergestellt haben, dass der Abstand zwischen dem
Kalibrierungsrahmen und der Vorderradmitte innerhalb von 2,03 - 3,30 m (7,23
- 10,83 ft) liegt.

- 3 Webicke Frepanton Work
2 1o ppecton

&
Wok

Bild 4-32 Fahrhéhenziel installieren

Tippen Sie auf Weiter, um den folgenden Bildschirm aufzurufen. Die H6he der
Querstange wird automatisch angepasst, um die Ziele zu suchen. Der Wert fur
die Fahrhéhe wird automatisch in dem entsprechenden Eingabefeld
angezeigt.
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Abbildung 4-33 Messen der Fahrhéhe mit Fahrhéhenziel
3. Angezeigt durch Kippwinkel

Bei einigen Fahrzeugen, wie z. B. Mercedes-Benz, wird die Fahrhéhe durch die
Neigungswinkel angegeben.

a) Messen Sie mit dem Neigungssensor (flir Mercedes-Benz) die Neigungswinkel
der entsprechenden Fahrwerkskomponenten und geben Sie die
Neigungswinkel in das entsprechende Eingabefeld ein.
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Abbildung 4-34 Messen und Eingeben von Neigungswinkeln
4.5.3 Entschadigung
Diese Funktion dient vor allem zum Ausgleich von Fehlern, die bei der Installation von

Werkzeugen wie der Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) und der Zielscheibe
entstehen.
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(#) ANMERKUNG
1. Wenn die Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Ziel wahrend der
Kompensation entfernt oder gelockert wird, fihrt dies zu ungenauen
Messergebnissen. In diesem Fall missen Sie die Kompensation erneut
durchfiihren.
2. Das Ziel darf wahrend des Ausgleichs nicht verdeckt werden.

4.5.3.1 Rollierende Entschadigung

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorbereitungen
zu treffen:

® Setzen Sie die Stifte der Drehplatte/Gleitplatte ein und montieren Sie die
Drehplattenbriicke.

® Fahren Sie das Fahrzeug auf die Ausrichthilfe und legen Sie die
Unterlegkeile ein, um Bewegungen zu verhindern.

® Lenken Sie voraus, verriegeln Sie das Lenkrad, schalten Sie das Getriebe
in den Leerlauf und 16sen Sie die Feststellbremse.

® Montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen) und die Zielscheiben (falls
noch nicht montiert).
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Bild 4-35 Vorbereitungen fiir den Rollausgleich (Felgenklemme
verwenden)

(#) ANMERKUNG

1. Beim Auffahren des Fahrzeugs auf die Hebebihne muss die Breite von der
Drehscheibenbricke bis zu jedem

Das Vorderrad des Fahrzeugs sollte in der Mitte der Wendeplatte stehen.
2. Zur Montage von Radklemme (Felgenklemme) und Zielscheibe am Rad siehe
Zielscheibe auf Seite 13.

2. Wenn die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf
Weiter. Die Hohe des Fadenkreuzes wird automatisch angepasst, um die
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Ziele zu suchen, und das Tablet ruft den folgenden Bildschirm auf.
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Bild 4-37 Start des Rollausgleichs 2 (Felgenklemme verwenden)
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Bild 4-38 Start des Rollausgleichs 3 (Felgenklemme verwenden)
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Bild 4-39 Start des Rollausgleichs 4 (Felgenklemme verwenden)
3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet und schieben Sie das Fahrzeug

vorwarts und rickwarts, um den Ausgleich abzuschlieRen.
(#) ANMERKUNG

Berihren Sie beim Schieben des Fahrzeugs nicht die Radklammern und Zielscheiben.
4.

Nachdem der Ausgleich abgeschlossen ist, ruft das Tablet automatisch den
nachsten Bildschirm auf. Folgen Sie der Abbildung auf dem Tablet, um

Unterlegkeile vorne und hinten am Rad anzubringen, um Radbewegungen zu
verhindern.
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Bild 4-40 Volistéindiger Rollausgleich (Felgenklemme verwenden)
4.5.3.2 Ausgleichszahlungen fiir das Anheben
1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um die Vorbereitungen abzuschlieRen:

® |enken Sie voraus, verriegeln Sie das Lenkrad, schalten Sie das Getriebe in
den Leerlauf und I6sen Sie die Feststellbremse.

® Heben Sie das Fahrzeug an.

® Montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen) und die Zielscheiben (falls
noch nicht montiert).
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Bild 4-41 Vorbereitung des Hebeausgleichs (Felgenklemme
verwenden)

2. Wenn die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf
Weiter. Die Hohe des Fadenkreuzes wird automatisch angepasst, um die Ziele zu
suchen, und das Tablet ruft den folgenden Bildschirm auf.
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Bild 4-43 Start des Hebeausgleichs 2 (Felgenklemme verwenden)
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Bild 4-44 Start des Hebeausgleichs 3 (Felgenklemme verwenden)
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Bild 4-45 Start des Hebeausgleichs 4 (Felgenklemme verwenden)

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, drehen Sie den Reifen in den
Sammelbereich und halten Sie dann an.

4. Nachdem die Entnahme abgeschlossen ist, zeigt das Tablet automatisch den
folgenden Bildschirm an. Befolgen Sie die auf dem Tablet angezeigten
Anweisungen, um die folgenden Vorgange auszufiihren:

® Entfernen Sie die Stifte der Drehplatte/Gleitplatte und nehmen Sie die
Drehplattenbriicke ab.

® Senken Sie die Rader ab und ritteln Sie das Fahrzeug auf.

® Legen Sie Unterlegkeile aus, um ein Verschieben des Fahrzeugs zu verhindern.
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Abbildung 4-46 Volistindiger Hebeausgleich (Felgenklemme
verwenden)

(#) ANMERKUNG

1.

Vergewissern Sie sich vor dem Absenken des Fahrzeugs, dass die vier auf den
Ré&dern montierten Zielscheiben eben sind.

Wenn die Zielscheiben nicht eben sind, koénnen die nachfolgenden
Messergebnisse und die Ergebnisse der Achsvermessung beeintrachtigt werden.
Vor dem Absenken des Fahrzeugs mussen die Drehplatte, die Stifte der Gleitplatte
und die Drehplattenbriicke entfernt werden. Andernfalls kdnnen die
Messergebnisse aufgrund der unnaturlichen Kraft auf das Fahrzeug ungenau sein.
Vor dem Absenken des Fahrzeugs schitteln Sie bitte das Fahrzeug, damit die
Komponenten des

Chassis gleichméaRig belastet werden.

4.5.4 Nachlauf/SAI/IA-Winkelmessung

Diese Funktion bietet Anhaltspunkte fir die Messung des Nachlaufwinkels, des SAI-
Winkels (Steigungswinkel der Lenkachse), des IA-Winkels (eingeschlossener Winkel),
der Vorspur in Kurven und des maximalen Lenkwinkels. Die Messung dieser Winkel
kann bei der Bestimmung von Problemen mit der Vorderradaufhdngung oder dem
Lenksystem eines Fahrzeugs helfen.

4.5.4.1

a)

b)

107

Messwinkel auswéhlen

Der Nachlaufwinkel, der SAI-Winkel und der |IA-Winkel sind standardmafRig fir die
Messung ausgewahlt, da diese Winkel gemessen werden missen.

Wenn die Vorspur in Kurven fir die Messung ausgewdahlt wird, werden
Nachlaufwinkel, SAIl-Winkel, [A-Winkel und Vorspur in Kurven zusammen
gemessen.



c) Wenn der maximale Lenkwinkel fur die Messung ausgewahlt wird, werden der
Nachlaufwinkel, der SAIl-Winkel, der IA-Winkel und der maximale Lenkwinkel
zusammen gemessen.

d) Wenn die Vorspur beim Abbiegen und der maximale Lenkwinkel fir
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Messung werden Nachlaufwinkel, SAI-Winkel, IA-Winkel, Vorspur bei Kurvenfahrten
und maximaler Lenkwinkel zusammen gemessen.
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Abbildung 4-47 Nachlauf/SAl/IA-Messung

4.5.4.2 Vorbereitung der Winkelmessung

Folgen Sie den Anleitungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorgéange auszufiihren:

1.

Entfernen Sie die Lenkradhalterung, um sicherzustellen, dass das Lenkrad gedreht
werden kann.

Starten Sie den Motor, setzen Sie den Bremspedal-Driicker ein und stellen Sie den
Motor ab.

Entfernen Sie die Stifte der Drehplatte/Gleitplatte und nehmen Sie die
Drehscheibenbriicke ab.

Bringen Sie das Ziel fiir den maximalen Lenkwinkel an den Vorderradern an
(dieser Vorgang ist nur erforderlich, wenn der maximale Lenkwinkel gemessen
werden muss).

{(#) ANMERKUNG

1.

Wenn der Bremspedal-Driicker ohne Starten des Fahrzeugs eingebaut wird, sind
ungenaue

Die Messergebnisse kénnen darauf zuriickzufiihren sein, dass die Bremsen nicht
blockiert sind.

Die gemessenen Ergebnisse der Vorspur in Kurven und des maximalen Lenkwinkels
sind

die in den Ergebnislisten im Abschnitt "Gemessenes Ergebnis" angezeigt werden.

4.5.4.3 Messung des Startwinkels

Nachdem die oben genannten Vorbereitungen erfolgreich durchgefiihrt wurden, tippen
Sie auf Weiter, um die Winkelmessung zu starten. Folgen Sie dann den Anweisungen
auf dem Tablet und drehen Sie das Lenkrad Schritt fur Schritt nach links oder rechts in
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den Messbereich. Sobald der Messvorgang abgeschlossen ist, wird automatisch der
Abschnitt "Gemessenes Ergebnis" angezeigt.

4.5.5 Gemessenes Ergebnis
Dieser Abschnitt hilft bei:
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1. Anzeige der Messergebnisse zu Spur, Sturz, Nachlauf, Symmetriewert, Rollwinkel
USW.

2. Einsehen und Andern der Radspezifikationen.
4.5.5.1 Grafisches Ergebnis
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Abbildung 4-48 Bildschirm "Gemessenes Ergebnis" (grafisches
Ergebnis)

a) Tippen Sie auf ein einzelnes Bild auf dem Bildschirm, wird das ausgewahlte Bild
vergroRert. Siehe wie folgt.

Abbildung 4-49 VergréBertes Bild

b) Tippen Sie auf die Schaltflache % auf dem obigen Bildschirm, um den Bildschirm
mit den Anpassungshilfen zu 6ffnen; die Anpassungshilfen fiir das ausgewahlte
Bild werden angezeigt. Wenn die Anpassung abgeschlossen ist, tippen Sie auf * ,
um den Bildschirm mit den Anpassungshilfen zu verlassen.
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c) Tippen Sie auf die Schaltflachen wie 4 in der Mitte des Bildschirms, um die
Parameterbeschreibungen anzuzeigen, die im Glossar auf Seite 100 erlautert
werden.

d) Tippen Sie auf die Schaltflachen wie™ ¥ auf der rechten Seite des Bildschirms, um
das grafische Ergebnis hinten, das grafische Ergebnis vorne, den grafischen
Ergebnis-Symmetriewert bzw. den grafischen Ergebnis-Rollendurchmesser
anzuzeigen.

e) Tippen Sie auf die Schaltflache Fahrzeug anheben, um das Fahrzeug fir die
Einstellung anzuheben. Siehe Fahrzeug anheben auf Seite 81 flur weitere
Informationen.

f)  Tippen Sie auf die Schaltflache Kamera, um den Betriebszustand der Kameras zu
Uberprifen.

Camera Image Preview

H l ’ H
|-y -y
2 LnAgreret [y " -y
Yo ru arpet it B (~stec comes B Aroraa camers

Description  Snghe view ESC

B Abnorral target Yarget com () Mot enadied carwes

Abbildung 4-50 Vorschaubildschirm fiir Kamerabilder

® Die Schaltflache "Kamera" ist immer verfligbar, wenn Sie den
Betriebszustand der Kameras uberprifen missen, und nicht nur auf diesen
Bildschirm beschrankt.

® Tippen Sie auf Beschreibung, um die Erklarungen fur jedes auf dem
Bildschirm angezeigte Symbol zu Uberprifen. Siehe Tabelle 4-4
Kamerabeschreibungen auf Seite 81 fiir weitere Details.

® Tippen Sie auf Vollansicht oder Einzelansicht, um die Vorschaumethode fir
das Kamerabild zu andern.

® Tippen Sie auf ESC, um den Bildschirm Kamerabildvorschau zu verlassen.

www.herthundbuss.com 12



Tabelle 4-4 Kamerabeschreibungen

Icon Name Erldauterung
O _Normale Die Zielpunkte kdnnen normal erkannt werden.
Zielpunkte

Abnormales

® ZielZielpunkt Das Ziel ist verschmutzt oder blockiert, reinigen
e P Sie es oder entfernen Sie die Hindernisse.
m :ktlwert Die Kamera funktioniert normal.
Kamera
7\@" Nlc:::. iert Die Kamera wird von der aktuellen Funktion nicht
aktivie verwendet.
Kamera
Das Diagnosetool kann nicht mit den Kameras
kommunizieren. Fiihren Sie die folgenden Schritte
aus:
Abnormale | 1- P'rijfen Sie, qb die Stromversorgung
eingeschaltet ist;
Kamera

2. Prifen Sie, ob die aktuelle
Kameraverbindung normal ist;

3. Prufen Sie, ob das Diagnosetool mit dem Wi-
Fi der Kamera verbunden ist;

4. Protokolle aufzeichnen und hochladen. Fillen
Sie das Problem aus
Beschreibung im Detail.

13

Tippen Sie auf Vor Reparatur speichern, um die Messungen vor der Ausrichtung
zu speichern. Wenn die Messungen vor der Reparatur bereits gespeichert sind,
werden Sie vom Tablet gefragt, ob Sie sie Uiberschreiben méchten.

Tippen Sie auf Volltoleranz oder Halbtoleranz, um den grafischen Anzeigemodus
zwischen Volltoleranz und Halbtoleranz zu &ndern.

® Volle Toleranz: Entspricht der Toleranz der OE-Spezifikation.
® Halbe Toleranz: die Halfte der Toleranz der OE-Spezifikation.
Tippen Sie auf Einheiteneinstellung, um die Einheiten zu andern.

Tippen Sie auf Weiter, um den Abschnitt Ausrichtungshilfe aufzurufen. Wenn die
Messungen vor der Reparatur nicht gespeichert wurden, werden Sie vom Tablet
gefragt, ob Sie diese Spezifikationen als Messungen vor der Reparatur speichern
mochten.



4.5.5.2 Fahrzeug anheben

Diese Funktion eignet sich flir Fahrzeuge, die zweimal angehoben werden miissen, um
die Parameter der Achsvermessung einzustellen.

www.herthundbuss.com 14



» Fahrzeug anheben

1. Tippen Sie auf dem Bildschirm "Gemessenes Ergebnis" auf "Fahrzeug
anheben".

2. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet. Bevor Sie das Fahrzeug
anheben, miussen Sie folgende Vorbereitungen treffen:

1) Stellen Sie das Lenkrad in die Mittelstellung. Verriegeln Sie das Lenkrad.

2) Starten Sie den Motor, setzen Sie den Bremspedal-Driicker ein und stellen
Sie den Motor ab.
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Descripion  Cancel  Next

Abbildung 4-51 Vorbereitungen zum Anheben des Fahrzeugs

3. Tippen Sie auf Weiter, nachdem die oben genannten Vorbereitungen
abgeschlossen sind, und das Tablet beginnt mit der Datenerfassung. Achten
Sie bei der Datenerfassung darauf, die Ziele nicht zu behindern. Nachdem die
Daten erfolgreich gesammelt wurden, zeigt das Tablet den folgenden
Bildschirm an. Folgen Sie der auf dem Tablet angezeigten Anleitung, heben
Sie das Fahrzeug an und verriegeln Sie den Lift.
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4. Nachdem das Fahrzeug angehoben und die Hebebihne verriegelt ist, tippen
Sie auf Weiter, um Daten zu sammeln. Nachdem die Daten erfasst wurden,
kehrt das Tablet zum Bildschirm "Gemessenes Ergebnis" zuriick. Folgen Sie
den Anleitungen auf dem Bildschirm "Gemessenes Ergebnis", um die
Einstellung vorzunehmen.

» Zum Absenken des Fahrzeugs

Nach dem Anheben des Fahrzeugs wechselt die Schaltflache "Fahrzeug anheben”
auf dem Bildschirm "Gemessenes Ergebnis" zu "Fahrzeug absenken".

1. Tippen Sie auf die Schaltfliche Fahrzeug absenken auf dem Bildschirm
Gemessenes Ergebnis.

2. Sie kdnnen das Fahrzeug wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt
absenken.

1) Entfernen Sie die Stifte der Drehplatte/Gleitplatte und nehmen Sie die
Drehplattenbriicke ab.

2) Senken Sie die Rader ab und ritteln Sie das Fahrzeug auf.

3) Legen Sie Unterlegkeile aus, um ein Verschieben des Fahrzeugs zu
verhindern.
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Abbildung 4-53 Unteres Fahrzeug

3. Nach dem Absenken des Fahrzeugs tippen Sie auf Weiter, das Tablet kehrt
zum Bildschirm Gemessenes Ergebnis zurtick.

4.56.56.3  Ergebnisliste

Die gesamten Ergebnisse vor der Reparatur kdnnen auch in einer Liste angezeigt
werden, die wie die folgende Abbildung aussieht. Sie kdnnen die Liste vor dem
Abgleich speichern. Die Bedienung der Schaltflachen in der Ergebnisliste ist dieselbe
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wie im Bildschirm Grafische Ergebnisse.
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Abbildung 4-54 Bildschirm "Gemessene Ergebnisse”
(Ergebnisliste)

4.5.6 Ausrichtungshilfe

Im Abschnitt Achsvermessungsanleitung machen die detaillierten
Achsvermessungsverfahren mit Abbildungen auf dem Bildschirm die Einstellung der
Radspezifikationen bequemer und schneller. Um die Benutzer bei der Bedienung
besser zu unterstiitzen, enthalt die Ausrichtungsanleitung fiir einige Fahrzeugmodelle
eine Einstellungsanimation.

)] ANMERKUNG

Bei der Einstellung der vorderen Spur haben einige Fahrzeugmodelle sowohl den
Normalmodus als auch den Fuhrungsmodus.
Modus. Standardmafig wird der Guide-Modus verwendet. Wenn Sie den Modus

andern mochten, tippen Sie auf
Normaler Modus oder Guide-Modus umschalten.

2. Um die Beeinflussung des vorderen Nachlaufs durch die Einstellung anderer
Spezifikationen zu verringern, muss der Nachlaufwinkel vor der Einstellung des

vorderen Nachlaufs neu gemessen werden.

4.5.6.1 Ausrichtungsverfahren

www.herthundbuss.com

Gemal den OE-Prozessanforderungen werden die detaillierten und vollstandigen
Ausrichtungsverfahren zur Verfligung gestellt, um Sie bei der Einstellung der
Radspezifikationen anzuleiten.
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Abbildung 4-55 Parameter Einstellungsprozeduren Bildschirm 1

Befolgen Sie die Reihenfolge oben im Hauptbereich des Bildschirms, um alle
Einstellvorgdnge der Achsvermessungsparameter abzuschlieRen. Die
Reihenfolge der Einstellung ist sehr wichtig, wenn die
Achsvermessungsparameter nicht entsprechend

in der Reihenfolge (Sturz hinten -> Vorspur hinten -> Nachlauf vorne ->

Vorspur vorne ->
Ausrichtungsergebnis), das oben im Hauptabschnitt angezeigt wird, kann es
dazu flhren, dass

Wiederholungsoperationen.

Uberpriifen Sie die rot hervorgehobenen Bilder auf dem Bildschirm, und
passen Sie sie wie in den Bildschirmhilfen gezeigt an. Wenn die Parameter
des Winkels auf die richtigen Werte eingestellt sind, werden die rot markierten
Bilder zu griin markierten Bildern. Tippen Sie dann auf Weiter, um die
anderen Parameter auf die gleiche Weise anzupassen.

Fir einige Radspezifikationen gibt der OE-Prozess keine Einstellmethode vor.
Das Tablet wird wie unten angezeigt.
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d) Tippen Sie nach Abschluss aller Einstellverfahren fiir die Radspezifikationen
auf "Weiter"”, um den Bildschirm "Ausrichtungsergebnis" aufzurufen, priifen
Sie die Bildfarbe (die die Einstellungsergebnisse darstellt) und stellen Sie
sicher, dass alle Bilder griin sind. Andernfalls muss nachjustiert werden.
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Abbildung 4-57 Bildschirm Ausrichtungsergebnis

4.5.6.2 Fiihrungsmodus an der vorderen Zehe

Bei einigen Fahrzeugmodellen gibt es zwei Modi fir die Einstellung der vorderen Spur,
namlich den Fihrungsmodus und den Normalmodus. Der Fiihrungsmodus hilft lhnen,
den Zweck der Einstellung der vorderen Spur durch die linke und rechte Spurstange,
viel einfacher und schneller zu erreichen, so dass der Fiihrungsmodus standardmaRig
verwendet wird.

Im Flhrungsmodus gibt es vier Schritte zum Einstellen der vorderen Spur:
Vorbereitung, rechte Spurstange einstellen, linke Spurstange einstellen und Lenkung
zentrieren.

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet und fiihren Sie die folgenden
Vorbereitungen durch:

1) Stellen Sie das Lenkrad in die Mittelposition (eine Lenkradwaage wird
empfohlen).

2) Starten Sie den Motor, setzen Sie den Bremspedal-Driicker ein und stellen Sie
den Motor ab.

{(#) ANMERKUNG
Wird der Bremspedal-Driicker ohne Starten des Fahrzeugs eingebaut, kdnnen ungenaue
Messergebnisse dadurch entstehen, dass die Bremsen nicht blockiert sind.
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Bild 4-58 Vorbereitung zur Einstellung der vorderen Spur

2. Nachdem die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie auf
Weiter, um Daten zu sammeln und die rechte Spurstange wie in den Anleitungen
auf dem Bildschirm gezeigt einzustellen.

1) Losen Sie die Kontermutter und stellen Sie die rechte Spurstange auf den
Toleranzbereich ein.

2) StoRen Sie den vorderen Teil des Fahrzeugs an, um alle unteren Komponenten in
einen naturlichen Zustand zu versetzen.

3) Ziehen Sie die Kontermutter an.
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Bild 4-59 Rechte Spurstange einstellen

3.  Wenn die rechte Spurstange gut eingestellt ist, tippen Sie auf Weiter, um Daten zu
sammeln und dann den Bildschirm fiir die Einstellung der linken Spurstange
aufzurufen.
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1) Lo&sen Sie die Kontermutter und stellen Sie die linke Spurstange auf den
Toleranzbereich ein.

2) StoRen Sie den vorderen Teil des Fahrzeugs an, um alle unteren Komponenten in
einen naturlichen Zustand zu versetzen.
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3) Ziehen Sie die Kontermutter an.
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Bild 4-60 Linke Spurstange einstellen

4. Nachdem die linke Spurstange gut eingestellt ist, tippen Sie auf Weiter, um den
Bildschirm fiir die mittlere Lenkungsfiihrung aufzurufen. Folgen Sie der auf dem
Tablet angezeigten Fihrung und stellen Sie die Rader geradeaus ein. Wenn das
Lenkrad nicht zentriert ist, tippen Sie auf Neu einstellen, um die vordere Spur
erneut einzustellen.
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Bild 4-61 Mittlere Lenkung
4.5.6.3 Nachlauf priifen

In einigen OE-Handbiichern missen Sie den Nachlaufwinkel nach der Einstellung des
vorderen Nachlaufs erneut Uberprifen, damit der Nachlaufwinkel innerhalb des
Standardbereichs liegt. Beachten Sie bei der erneuten Uberpriifung des Nachlaufs,
dass die Querstange und das Fahrzeug nicht angehoben oder abgesenkt werden
sollten.
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» So liberpriifen Sie den Nachlauf

1. Tippen Sie auf die Schaltflache Nachlauf priifen auf dem Bildschirm Nachlauf
vorne. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet und fihren Sie die
folgenden Schritte aus:

1) Entfernen Sie das Werkzeug des Lenkradhalterungsstanders, um
sicherzustellen, dass das Lenkrad gedreht werden kann.

2) Starten Sie den Motor, setzen Sie den Bremspedal-Driicker ein und stellen
Sie den Motor ab.

3) Entfernen Sie die Stifte der Drehplatte/Gleitplatte und nehmen Sie die
Drehplattenbriicke ab.
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Abbildung 4-62 Erneute Uberpriifung der
Nachlaufvorbereitungen

2. Nachdem Sie die oben genannten Vorbereitungen getroffen haben, tippen Sie
auf Weiter, um den nachsten Bildschirm aufzurufen.

3. Folgen Sie den lllustrationen auf dem Tablet und drehen Sie das Lenkrad
nach links oder rechts in den Abholbereich. Wenn das Lenkrad zentriert ist,
héren Sie auf, das Lenkrad zu drehen, und das Tablet kehrt automatisch zum
Bildschirm "Vorderes Lenkrad" zuriick.
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Bild 4-63 Einstellung des Lenkrads

Camera  Cascel

4.5.7 Diagnose nach der Ausrichtung

Bei einigen Fahrzeugen missen nach der Einstellung der Achsvermessungsparameter
entsprechende Diagnosefunktionen durchgefiihrt werden, wie z. B. das Zuriicksetzen
des SAS.

4.5.7.1 Lenkwinkelsensor (SAS) zuriicksetzen

Nach der Einstellung von Druck- und Spurwinkel ist unter Umsténden ein SAS-Reset
erforderlich. Wird ein SAS-Reset nicht durchgefiihrt, kann die Funktion von
Sicherheitssystemen wie VSC, ESC, TCS usw. beeintrachtigt werden.

» So fiihren Sie einen SAS-Reset durch

1. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um zu priifen, ob die folgenden
Bedingungen erfiillt sind:

=N

Der Bremspedal-Driicker ist bereits entfernt.

N

Die Zindung ist eingeschaltet.

w

)
)
) Der Motor ist ausgeschaltet.
)

N

Das VCl ist richtig angeschlossen.
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Abbildung 4-64 SAS-Reset-Bildschirm 1

2.  Wenn die oben genannten Bedingungen erfiillt sind, tippen Sie auf Weiter, um
den nachsten Bildschirm aufzurufen. Folgen Sie der Bildschirmfihrung,
drehen Sie das Lenkrad langsam in die Mittelstellung, stellen Sie die
Vorderrader geradeaus und lassen Sie das Lenkrad los.
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Abbildung 4-65 SAS-Reset-Bildschirm 2

3. Tippen Sie anschlieBend auf Weiter, um fortzufahren. Befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Lenkrad um etwa 30° nach rechts
zu drehen, und flhren Sie dann die folgenden Schritte aus:

1) Drehen Sie das Lenkrad langsam bis zum linken Anschlag und halten Sie
es etwa 5 s lang;

2) Drehen Sie das Lenkrad langsam bis zum rechten Anschlag und halten Sie
es etwa 5 s lang;

3) Drehen Sie das Lenkrad langsam in die Mittelstellung, stellen Sie die
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Vorderrader geradeaus und lassen Sie das Lenkrad los.



A5 Peset

TUrm 1he $30e11%g Whsed 10 1he £
flor sbout 30° than pedferm he eoe

e
. ) £ Below
T 1. Tura the stcering whee! sowly 15 the
left and map and hold for about Sx
2. Turn D sheering whee! Sowly 12 ihe
!

g end 9000 and hoid for abons Su.

-
o 3. Tu e steerng whee! Sowly 1
N G0V DEaBin 641 Trary wheols
Dayoss STagM shead. asd rdiease the steerng
il
B 1.0°

Sheerg sngie seasor

Camera  Nat

Abbildung 4-66 SAS-Reset-Bildschirm 3

4. Wenn die oben genannten Vorgdnge abgeschlossen sind, tippen Sie auf
Weiter, um den Ergebnisbildschirm fir das SAS-Reset aufzurufen. Wenn auf
dem Bildschirm angezeigt wird, bedeutet dies, dass das SAS-Reset
erfolgreich war; wenn auf dem Bildschirmo angezeigt wird, bedeutet dies,
dass das SAS-Reset fehlgeschlagen ist.
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Abbildung 4-67 SAS-Reset-Bildschirm 4

4.5.8 ADAS-Kalibrierung

Nach der Achsvermessung missen einige ADAS-Funktionen neu kalibriert werden, um
die Fahrsicherheit des Fahrzeugs zu gewahrleisten.

Die spezifischen Vorgange der ADAS-Kalibrierung werden in einem spateren Kapitel
Uber die ADAS-Kalibrierungsfunktion vorgestellt. Einzelheiten zur Durchfiihrung der
ADAS-Kalibrierung finden Sie unter ADAS-Kalibrierungsfunktion auf Seite 152.
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4.5.9 Uberholungsbericht

In diesem Abschnitt kdnnen Sie nach der Durchfihrung der Achsvermessung Folgendes
tun:

1) Uberpriifen Sie den Achsvermessungsbericht, die Achsvermessungsparameter usw.
2) Speichern Sie Berichte und geben Sie Berichte in der Cloud frei.

4.5.9.1 Ausflillen der Kundeninformationen

Bevor Sie den Uberholungsbericht eingeben, miissen Sie die Kundeninformationen
ausfiillen. Die mit einem * gekennzeichneten Felder miissen Sie ausflllen, um die
entsprechenden Informationen zu erhalten.
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Abbildung 4-68 Tabelle mit Kundeninformationen
4.5.9.2  Berichtstypen

Wenn alle Funktionen wahrend des gesamten Achsvermessungsvorgangs aktiviert
sind, kénnen acht Berichte angezeigt werden, einschlieRlich Achsvermessungsbericht,
Bericht vor und nach der Reparatur, Bericht vor der Reparatur, Bericht Uber aktuelle
Werte, Bericht Gber Symmetriewerte, Bericht ber Fahrgestellinspektion, Bericht tGber
Reifeninspektion und Bericht Giber Fahrzeughdhe.

1) Bericht zur Achsvermessung: Alle Inspektionsergebnisse, einschlieRlich Profiltiefe,
Reifendruck, Abrolldurchmesser, Fahrhohe, Vorderachs- und Hinterachsdaten.

{(#) ANMERKUNG

1. Die Werte fur die Profiltiefe und den Reifendruck sind nur verfligbar, wenn das Profil
Tiefen- und Druckpriifung durchgefiihrt wird.

2. Die Fahrhéhenwerte sind nur verfluigbar, wenn die Fahrh6henmessung
durchgefihrt.
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Abbildung 4-69 Bildschirm Uberholungsbericht

2) Bericht vor und nach der Reparatur: Ein Diagramm, das den Vergleich der
Ergebnisse vor und nach der Reparatur zeigt.

3) Vor-Reparatur-Bericht: Ein Diagramm, das die Ergebnisse vor der Reparatur zeigt.
Zusatzliche Symptombeschreibungen werden aufgefiihrt, wenn einer der
gemessenen Werte nicht den Spezifikationswerten entspricht.

4) Bericht Uber aktuelle Werte: Ein Diagramm mit den aktuellen Ergebnissen der
Achsvermessung. Zusatzliche Symptombeschreibungen werden aufgelistet, wenn
einer der aktuellen Werte nicht den Spezifikationswerten entspricht.

5) Symmetriewert-Bericht: Ein Diagramm, das die Fahrzeugachsen, Radachsen, den
seitlichen Versatz usw. zeigt.

6) Fahrgestell-Inspektionsbericht: Zeichnen Sie die Daten der Fahrgestellinspektion
auf. Beachten Sie, dass der Fahrgestell-Inspektionsbericht nur verfiigbar ist, wenn
die Fahrgestell-Inspektion durchgefiihrt wurde.

7) Reifeninspektionsbericht: Zeichnen Sie die Prifdaten fir den Zustand des Profils,
die Profiltiefe und den Reifendruck auf. Beachten Sie, dass der
Reifeninspektionsbericht nur verfugbar ist, wenn die Prifung der Profiltiefe und des
Reifendrucks durchgefiihrt wurde.

8) Bericht zur Fahrhohe: Ein Diagramm, das die Fahrhéhe oder den
Fahrhohenunterschied anzeigt. Beachten Sie, dass der Fahrhéhenbericht nur
verfugbar ist, wenn die Fahrhéhenmessung durchgefiihrt wurde.
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4.5.10 Bericht speichern und Bericht in der Cloud freigeben

Nach der Durchfihrung der Fahrzeuginspektion und der Achsvermessung kdnnen Sie
die Berichte speichern und in der Cloud freigeben. AnschlieBend kdnnen Sie den
Cloud-Bericht per QR-Code, SMS oder E-Mail in Echtzeit an Kunden weitergeben.

4.5.10.1 Bericht speichern
1. Tippen Sie im Bildschirm Achsvermessungsbericht auf die Schaltflache B inder
oberen Symbolleiste, um die Dropdown-Liste zu 6ffnen.

o a X & B B &

18 wm 02
-y - BI.nauﬁ-mvw:
04 10 ADAS s A7 011 Woeee! Adge 7
Save curent POF fle =
o L

*3* Compensaton
ot CorpEnE

Abbildung 4-70 Bildschirm "Bericht speichern” 1

Tippen Sie in der Dropdown-Liste auf die Schaltflache Bericht speichern, um den

2.
Bildschirm zur Auswahl der zu speichernden Berichte aufzurufen.
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Abbildung 4-71 Bericht speichern Bildschirm 2

3. Tippen Sie auf OK, nachdem Sie die Berichte ausgewahlt haben, die gespeichert
werden sollen. Wenn das Tablet den folgenden Bildschirm anzeigt, bedeutet dies,
dass die Berichte erfolgreich gespeichert wurden.

Abbildung 4-72 Bildschirm "Bericht speichern” 3
4.5.10.2 Cloud-Freigabe melden

1. Korrekter Verzeichnispfad

1) Tippen Sie auf Bericht anzeigen (siehe Abbildung 4-72 Bildschirm Bericht
speichern 3), nachdem Sie den Bericht erfolgreich gespeichert haben, oder
tippen Sie auf Bericht aus Datenmanager, um den Bildschirm Berichtsliste
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aufzurufen.



Report List Q 7

-
[ [—

2014 (EVADAS Vehicle 2014 (E) ADAS Vieicle 2014 () ADAS Vehucle
Cragrostic Regort Diagrostic Report Diagnostic Report
%) [} )

Abbildung 4-73 Bildschirm Berichtsliste

2) Wenn der Bericht auf dem Bildschirm Berichisliste angezeigt wird, bedeutet
dies, dass der Bericht erfolgreich in die Cloud hochgeladen wurde und Sie den
Bericht mit anderen teilen kénnen. Wenn der Bericht anzeigt, bedeutet
dies, dass der Bericht nicht in die Cloud hochgeladen werden konnte und nicht
mit anderen geteilt werden kann.

2. Bericht Upload in die Cloud Methoden

1) Sie geben den Cloud-Bericht per QR-Code, SMS oder E-Mail in Echtzeit an Ihre
Kunden weiter.

3. Bericht Upload in die Cloud Verfahren

1) Wahlen Sie den Bericht, der erfolgreich in die Cloud hochgeladen wurde, auf
dem Bildschirm Berichtsliste aus.
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Abbildung 4-74 Report Cloud Sharing Bildschirm 1

2) Tippen Sie auf Cloud-Freigabe melden, der folgende Bildschirm wird angezeigt.

Scan the QR code 1o share

Abbildung 4-75 Bericht Cloud-Sharing-Methode

< Sie kdnnen den QR-Code scannen, um den Bericht direkt zu teilen. Achten
Sie darauf, dass der QR-Code fiir jeden Bericht anders ist.



Scan the QR code to share

Abbildung 4-76 Bericht Cloud Sharing Methode 1

< Sie kdnnen auch auf E-Mail senden tippen, um den folgenden Bildschirm
aufzurufen und die E-Mail-Adresse einzugeben, und dann auf OK tippen, um
den Bericht freizugeben.

Abbildung 4-77 Bericht Cloud Sharing Methode 2

< Sie kdnnen auch auf SMS senden tippen, um den folgenden Bildschirm
aufzurufen und die Telefonnummer einzugeben, und dann auf OK tippen, um
den Bericht zu teilen.
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Abbildung 4-78 Bildschirm fiir die gemeinsame Nutzung der
Berichtswolke 3

4.6 Glossar

4.6.1 Geometrie Mittellinie

Bezieht sich auf den Schnittpunkt der Langsmittelebene des Aufbaus mit der horizontalen
Ebene der Vorder- und Hinterachse (blau gestrichelte Linie).

4.6.2 Schubkraft-Winkel
< Definition

Der Schubwinkel ist der Winkel zwischen der geometrischen Langsmittelebene des

Fahrzeugs und der Schublinie (die Antriebsachse ist die Senkrechte zur Mitte der
Hinterachse). Wie in der Abbildung unten dargestellt.
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<>

4.6.3

<>

Funktion
Achten Sie darauf, dass das Fahrzeug geradeaus fahrt.
Auswirkungen eines abnormalen Druckwinkels
® Das Lenkrad ist geneigt, wenn das Fahrzeug geradeaus gefahren wird.
® Die Reifen sind ungewohnlich stark abgefahren und das Fahrzeug zieht zur
Seite.
Zehen
Definition

Die Spur ist der Winkel zwischen der Mittelebene der Raddrehung und der
Langsebene des Fahrzeugs (wie in der Abbildung unten dargestellt).

Funktion

Beseitigen oder verringern Sie den nachteiligen Effekt, wenn sich die Vorderenden
der beiden Rader beim Fahren aufgrund des Sturzes nach auflen spreizen.
Sicherstellen, dass die Rader nicht nach aufien rollen. Verhindern, dass die Rader
seitlich  abrutschen. Reduzieren Sie den Reifenverschlei® und den
Kraftstoffverbrauch.

Auswirkungen einer abnormalen Zehe
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® Eine Seite des Reifens ist ungewdhnlich stark abgenutzt.



® Das Fahrzeug hat GibermaRige Vibrationen, wenn es mit hoher Geschwindigkeit
fahrt.

® Das Lenkrad ist beim Geradeausfahren geneigt.

4.6.4 Gesamte Zehe

Die Summe der Vorspur der koaxialen linken und rechten Rader.

4.6.5 Sturz
< Definition

Der Sturz ist der Winkel zwischen der Rotationsebene des Rades und der
Langsebene, die senkrecht zur Fahrzeuglagerebene steht. Ist der obere Teil des
Rades gegeniiber der Rotationsebene nach auflen geneigt, handelt es sich um
den positiven Sturz. Ist der obere Teil des Rades nach innen geneigt, handelt es
sich um den negativen Sturz (wie in der Abbildung unten dargestellt).

e L
— —y
e e B
= =
& =

<> Funktion

Verbessern Sie die Sicherheit der Vorderrdder und machen Sie die Lenkung beim
Fahren leichtgangiger.

< Auswirkungen einer abnormalen Wélbung

® Wenn der Sturz zu grof} ist, ist die AuRenseite des Rades verschlissen. Das
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Fahrzeug hat Gibermafige Vibrationen und das Lenkrad ist instabil, wenn Sie
mit hoher Geschwindigkeit fahren.



® \Wenn der Sturz zu klein ist, ist die Innenseite des Rades verschlissen. Die
Lenkung ist schwer und die Kraft reicht nicht aus, um das Lenkrad
automatisch in die Mittelstellung zurlickzubringen.

® \Wenn der linke Sturz und der rechte Sturz nicht gleich sind, rutscht das
Fahrzeug seitlich und weicht beim Fahren aus.
4.6.6 Vordere Lenkrolle
< Definition

Der Achsschenkelbolzen ist der Drehpunkt, wenn sich das Rad dreht. Der
Nachlauf ist der Winkel zwischen der Achse des Achsschenkelbolzens und der
senkrechten Linie der Fahrzeuglagerebene (wie in der Abbildung unten
dargestellt).

<> Funktion

Erzeugen Sie die Kraft, um das Lenkrad automatisch in die Mittelstellung
zuriickzubringen.  Gewahrleistet die  Stabilitdit des Fahrzeugs beim
Geradeausfahren. Das Lenkrad wird leichter und lasst sich nach einem
Richtungswechsel des Fahrzeugs einfacher zuriickstellen.

< Auswirkungen von abnormalen Werfern

® \Wenn der linke Nachlauf und der rechte Nachlauf nicht gleich sind, sind die
linken Rader nicht mit den rechten Radern synchronisiert, wenn das
Fahrzeug die Richtung andert. Das bedeutet, dass das Fahrzeug beim
Fahren abweicht.

® Wenn der Nachlauf zu klein ist, ist das Lenkrad instabil.

® Wenn der Nachlauf zu grof} ist, ist die Lenkung schwerfallig.
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4.6.7
<>

4.6.8
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Neigung der Lenkachse (SAl)
Definition

Die Neigung der Lenkachse ist der Winkel zwischen der Achse des
Achsschenkelbolzens und der Senkrechten in der seitlichen Vertikalebene des
Fahrzeugs (wie in der nachstehenden Abbildung dargestellt).

b IR '!'}] ]

Funktion

Wenn die Rader durch eine aulere Kraft von der Geradeausposition abweichen,
kehren die Vorderrader automatisch in die Geradeausposition zurlick.

Auswirkungen einer anormalen Neigung der Lenkachse

® Wenn die Neigung der Lenkachse zu grol} ist, wird die erforderliche
Lenkkraft groRer und die Lenkung wird schwieriger.

® \Wenn die Neigung der Lenkachse zu gering ist, kann das Lenksystem nach
einer Kurve nicht vollstandig in die Mittelstellung zurtickkehren.

® \Wenn die Neigung der linken Lenkachse und die Neigung der rechten
Lenkachse nicht gleich sind, kann das Fahrzeug zu einer Seite ziehen.
Eingeschlossener Winkel (IA)
Definition

Der eingeschlossene Winkel ist der Winkel Y zwischen der Achsschenkelachse
und der Radachse. Der Wert des eingeschlossenen Winkels ist die Summe der
Lenkachsenneigung a und des Sturzes 3 (wie in der Abbildung unten dargestellt).



< Funktion

Der eingeschlossene Winkel wird zur Diagnose der Fehlausrichtung des
Aufhdngungssystems und der Verformung der Aufhangungskomponenten
verwendet.

< Auswirkungen eines abnormalen eingeschlossenen Winkels

® \Wenn der eingeschlossene Winkel zu klein ist, die Neigung der Lenkachse
normal ist und der Sturz zu klein ist, kann der Wellenzapfen verbogen
werden.

® \Wenn der eingeschlossene Winkel normal ist, die Neigung der Lenkachse
zu klein und der Sturz zu groR ist, kann der untere Querlenker verbogen
werden.

® \Wenn der eingeschlossene Winkel normal ist, die Neigung der Lenkachse
zu grofR und der Sturz zu klein ist, kann der obere Querlenker verbogen
werden.

® Wenn der eingeschlossene Winkel zu grof3, die Lenkachsenneigung zu klein
und der Sturz zu grof ist, kdnnen der untere Querlenker und der
Wellenzapfen verbogen werden.
4.6.9 Vorspur beim Abbiegen
< Definition

Der Ackerman-Winkel ist die Differenz zwischen dem aufReren Radlenkwinkel und
dem inneren Radlenkwinkel beim Einlenken des Fahrzeugs.
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<> Funktion

Achten Sie darauf, dass die beiden Vorderrader in die richtige Richtung zeigen, um
mehr Grip zu haben.

< Auswirkungen eines abnormalen Ackerman-Winkels
® Die Reifen kdnnen sich abnutzen.

® Die Reifen kdnnen seitlich rutschen oder springen oder aufgrund
unzureichender Haftung beim Abbiegen ungewdhnliche Gerdusche
verursachen.

4.6.10 Maximaler Lenkeinschlag
< Definition

Der maximale Lenkeinschlag ist der Winkel, den die Radebene beim Einschlagen
der Vorderrader aus der Geradeausfahrt in die linke oder rechte Endstellung

zurlcklegt.
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< Funktion

Kontrolle des minimalen Wenderadius und Gewahrleistung der Fahrstabilitat und
Mandvrierfahigkeit des Fahrzeugs.

<~ Auswirkungen eines abnormalen maximalen
Lenkwinkels
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® Das Fahrzeug kann wahrend der Fahrt rutschen.

® Beim Abbiegen des Fahrzeugs kénnen Gerdusche auftreten.
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® Das Lenkrad kann wackeln.
® Die Lenkung ist schwer.

® |Im Extremfall kann sich das Fahrzeug Uberschlagen.

4.6.11 Fahrzeughdhe

Die Position und die Art der Héhenverstellung sind je nach Fahrzeughersteller
unterschiedlich. Siehe unten fir Details.

® Fahrzeughdhe von Fahrzeugherstellern wie Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

® Fahrzeughdhe von Fahrzeugherstellern wie Mercedes-Benz, Maybach usw., die
durch Messung der Neigung der fahrwerksrelevanten Komponenten ermittelt wird.
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® Fahrzeughdhe von Fahrzeugherstellern wie Renault, Peugeot, mehr als ein Wert,
der an einer Reifenposition gemessen werden muss.

4.6.12 Absenkungswinkel
< Definition

Der Absenkungswinkel ist der Winkel zwischen der senkrechten Linie der
Radmittellinie und der Schublinie.

< Funktion
Zur Diagnose der Achsverformung.
< Auswirkungen eines anormalen Absenkungswinkels

® Der Ricksetzwinkel flhrt zum Unterschied zwischen dem linken
und dem rechten Radstand, und das Fahrzeug zieht auf die Seite
mit dem kirzeren Radstand.

4.6.13 Rad geradeaus

Die Halfte des Differenzwertes der linken Spur des Vorderrades minus der rechten Spur.

4.6.14 Symmetrischer Wert

Die geometrischen Abmessungen des Fahrzeugs sind in der Regel symmetrisch, was
dazu dient, vorlaufig zu beurteilen, ob das Fahrzeug einen Unfall hatte und wie der
Gesundheitszustand des Fahrgestells ist, und die Ausrichtung der vier Rader zu

unterstitzen.
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4.6.15 Walzendurchmesser

Der Rollradius R ist gleich dem Abstand zwischen dem Mittelpunkt des Rades und dem
Boden. Der Rolldurchmesser entspricht zwei Rollradien R.

4.7 Diagnosefunktion und ADAS-Kalibrierung
durchfuhren

4.71 Vor der Achsvermessung

Bei einigen Fahrzeugen mit Luftfederung muss vor der Achsvermessung eine
Diagnosefunktion durchgefihrt werden. Nur wenn das Fahrzeug auf die Standardhdhe
eingestellt ist, kdénnen die Achsvermessungsparameter genau gemessen und
eingestellt werden.

4.7.2 Nach der Achsvermessung

Bei vielen Fahrzeugen mussen nach der Achsvermessung Diagnosefunktionen (z. B.
Kalibrierung des Lenkwinkelsensors, Einstellung des Servolenkungsgetriebes)
durchgefiihrt werden, wenn die Spur verandert wird. Bei Fahrzeugen mit ADAS-
Systemen wie Frontkameras mussen die entsprechenden ADAS-Systeme kalibriert

werden.
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5 Aligner & ADAS-Einstellungen

Bevor Sie die Achsvermessung und die ADAS-Kalibrierungsfunktion durchfiihren.
Einige Einstellungen wie Software-Aktivierung, Wi-Fi-Verbindung, Kalibrierung des
Achsmessgerats, Kalibrierung der Achsklemme und des Ziels, Kalibrierung des
Neigungssensors, miissen vorgenommen werden.

5.1 Gemeinsame Einstellungen

Zu den allgemeinen Einstellungen gehdren Einheiteneinstellungen, Auswahl des
Klemmentyps, Anschlielen des Messwerkzeugs fir die Laufflaiche, Auswahl des
Messwerkzeugs fur die Héhe, Benz-Messwerkzeug fur die Fahrzeughdhe und die
Einstellung des Signaltons.

o Settings *« Commen Settings
B veies
m Language

Priving Settings

Report settings

Auto Update

Benz Chassis Leve! Messuring Too >
E ADAS & Alignar Settings
Setting

|2 ' Vehicle List

) syssemsecincs

Abbildung 5-1 Bildschirm "Allgemeine Einstellungen

5.1.1 Einstellungen der Einheit

In den Einheiteneinstellungen kénnen Sie das Anzeigeformat und die Einheit der
Standardwerte und Messwerte andern.
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M Settings - Uni Settiegs

m Angle (Camber, Caster, Thrust Angle_ ) cegree & minute >
Printing Settings
Toe Gogree A minute )
Report settings
'-‘ Ride Heigh v D>
et Autio Update
Tread Depth " D>
= A0AS & ASgner Setings
~ Track width & Wheelbase " >
Vehicle List
RS,
E Tire Pressure b >
Country/Region Code
Weigh kg >
® 3 System Settings

22 P

Abbildung 5-2 Bildschirm "Geréteeinstellungen

5.1.2 Klemmentyp auswahlen

Wahlen Sie den Klemmentyp (Felgenklemme oder Reifenklemme) fiir die Durchfiihrung
des Ausgleichs:

1) Wenn Sie Felgenklemme auswahlen, fihrt das Tablet Sie durch die
Achsvermessung oder ADAS-Kalibrierungsfunktion mit Hilfe der Felgenklemme.

2) Wenn Sie Reifenklemme wahlen, flihrt das Tablet Sie durch die Achsvermessung
oder ADAS-Kalibrierungsfunktion mit Hilfe der Reifenklemme.

{(#) ANMERKUNG
Die Felgenklemme ist standardméaRig ausgewahlt.
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o Settings - Select Clamp Type

o
m Language e

Report settings

[~ | Auto Update (V]

m Vehicle List
m System Settings

Abbildung 5-3 Klammertyp auswéhlen

5.1.3 Connect Laufflaichenmessgerat

Mit dieser Einstellung koénnen Sie ein TBE-Gerat fur die Laufflaichenmessung
anschlieRen. Wie Sie das TBE-Gerat anschlielen, wurde bereits im vorherigen
Abschnitt beschrieben und wird hier nicht wiederholt. Details finden Sie im Abschnitt
Profiltiefenkontrolle unter Profiltiefen- und Druckkontrolle auf Seite 56.

5.1.4 Hohenmessgerat auswahlen

In diesem Abschnitt kdnnen Sie das Messgerat fur die Fahrzeughthe auswahlen. Es
gibt zwei Optionen: MalRband und Fahrzeughéhenziel.

1) Wenn Sie die Option MaBband wahlen, missen Sie die Fahrzeughéhe wie in den
Bildschirmhilfen gezeigt messen und die Werte nach der Messung in das
entsprechende Feld eingeben. Weitere Einzelheiten finden Sie unter Messung der
Fahrzeughéhe auf Seite 67.

2) Wenn Sie das Ziel fiir die Fahrhéhe auswahlen, wird die Hohe der Querstange
automatisch angepasst und das Ziel auf dem Bildschirm Fahrhéhenmessung
gesucht, dann wird die Fahrhohe automatisch berechnet und im entsprechenden
Eingabefeld angezeigt. Weitere Einzelheiten finden Sie unter Messung der
Fahrhéhe auf Seite 67.

{(#) ANMERKUNG
Das MaRBband ist standardmaRig ausgewahlt.
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] Settings - Select Helght Measuring Tool

= “ @
Report settings .

o HV = Tage vwousce e b 1 Lot

54, ADAS & Aignes Settings o

m System Settings

Bild 5-4 Hohenmesswerkzeug auswéhlen

5.1.5 Benz Chassis Level Messgerat

Zurzeit mussen die Benutzer ein Messgerat kaufen, um das Fahrgestellniveau der
Mercedes-Benz Fahrzeuge zu messen.

5.1.6 Einstellung des Signaltons

Mit dieser Einstellung kénnen Sie festlegen, ob ein Signalton ertdnen soll oder nicht,

wenn Sie einen Wankausgleich, einen Hubausgleich oder eine Nachlauf-

/Seitwartsmessung durchfihren.

1) Schalten Sie die Taste ON/OFF auf ON, um den Signalton zu aktivieren. Wahrend
des Rollausgleichs, des Hebeausgleichs oder der Nachlauf-/Spannungsmessung
ertdnt ein Signalton.

2) Wenn Sie die Taste ON/OFF auf OFF stellen, wird der Signalton deaktiviert.
Wahrend des Rollausgleichs, des Hebeausgleichs oder der Nachlauf-
/Seitwartsmessung ertdnt kein Signalton.
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)  Settings - Beep Setting
m Langrage

Priving Settings

Beep [ on ¢

. Report settings
T Auto Update
ﬁ ADAS & Aligrae Setings

- ' Vehicle List

m System Settings

Y .o

Abbildung 5-5 Bildschirm zur Einstellung des Signaltons

5.2 Kalibrierungsrahmen Anschluss

Die Methode zum Anschluss des Kalibrierungsrahmens wurde bereits im vorherigen
Abschnitt vorgestellt und wird hier nicht wiederholt. Einzelheiten finden Sie unter
Kalibrierungsrahmenanschluss auf Seite 21.

5.3 Netzwerk-Konfiguration

Die Netzwerkkonfiguration wird im vorigen Abschnitt vorgestellt; sie wird hier nicht
wiederholt. Einzelheiten finden Sie unter Netzwerkkonfiguration auf Seite 23.

5.4 Update

Nachdem der Kalibrierungsrahmen angeschlossen und das Netzwerk konfiguriert ist,
tippen Sie auf Aktualisieren aus

ADAS & Aligner Settings, um den Kalibrierungsrahmen zu aktualisieren.
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B  Settings — Update
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= Report settings
g Auto Update

=2 ADAS camees system caneet verson Y00 05 34,_V01 01 80,V1 0¢ 0%
..:. ADAS & Aligner Setwrgs Latest version VO1.00 12 V01 0D VIO
2] vesceu

mmm

Abbildung 5-6 Aktualisierungsbildschirm

5.5 Wartung und Service

Dieser Abschnitt behandelt die Kalibrierung des Neigungssensors, die Kalibrierung des
Ausrichters, die Kalibrierung der Radklemme, die Genauigkeitsprifung, den
Kalibrierungsbericht, das Intervall fir die Genauigkeitsprifung und das Intervall fir die
Zielreinigung.

M  Settings - Maintenance & Senvice

[A] tansusce

Inclination Sensor Calibeation >

r-‘ Aligner calibration >
Report settings

Wheel clamp target calibration >
2 acso upaane

Accuracy check >
2 ADAS & Aligrer Settings 7
m Viehicle Ust Calibeation recoed report >
E Country/Region Code Accuracy check interval Sx moreds >
m System Settinge Target cheaning interval >

B -

Abbildung 5-7 Bildschirm Wartung & Service
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5.5.1 Kalibrierung des Neigungssensors

Der Neigungssensor muss kalibriert werden, wenn:

1.  Verwenden Sie das IA900WA zum ersten Mal.

2. Die Kamera wurde demontiert.

» So kalibrieren Sie den Neigungssensor

1.

Wabhlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.

2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.
3. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Neigungssensor-
Kalibrierung.
(#) ANMERKUNG

Vergewissern Sie sich, dass der Kalibrierungsrahmen Wi-Fi angeschlossen ist, oder die
Funktion Wartung & Service

kann nicht aktiviert werden.

4.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen, wie in der Bildschirmfiihrung gezeigt, auf
eine ebene Flache und driicken Sie das Pedal, um den Kalibrierungsrahmen
zu fixieren. Drehen Sie die Knépfe A und B, um die Nivellierblasen fir die
Neigung und Verrollung zu zentrieren.

Crossbar Adjssament

* Poce the mak) e on the leved grosnd end
Sepress the eda 13 1 the Fan rame

* B bl N B0t A e B I (e T A
sred ol bevel tabbles

Neat Exit
Abbildung 5-8 Einstellung der Querstange 1

Tippen Sie auf Weiter. Der Neigungssensor sammelt Daten und schaltet
automatisch auf den nachsten Bildschirm um, sobald die Sammlung
abgeschlossen ist. Drehen Sie den Knopf B im Uhrzeigersinn, um den
Querbalken an den linken Rand zu rollen.
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Rol Angle Adysamem

* Rotate he bution B chochwise 10 01 the
Orosshar 10 Hhe left Bma

Abbildung 5-9 Einstellung des Rollwinkels 1

Tippen Sie auf Weiter. Der Neigungssensor sammelt Daten und ruft nach
Abschluss der Erfassung automatisch den nachsten Bildschirm auf. Folgen
Sie den Bildschirmfihrungen und drehen Sie den Knopf B gegen den
Uhrzeigersinn, um die Querstange nach rechts zu drehen.

Foll Angle Adjustment

* Fctate the button | coumterciocionns 1o ol
he oSt 10 1he Hght.

* The saqueed angle i 000" and the cunent
angle 18 000"

Abbildung 5-10 Einstellung des Rollwinkels 2

Wenn der aktuelle Winkel auf den gewilinschten Winkel eingestellt ist, tippen
Sie auf Weiter. Der Neigungssensor sammelt Daten und zeigt nach Abschluss
der Sammlung automatisch den folgenden Bildschirm an. Folgen Sie den
Anweisungen auf dem Bildschirm und drehen Sie den Knopf B, um die Blase
der Wasserwaage zu zentrieren.



Crossbar Adpstment
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Next Exit

Abbildung 5-11 Einstellung der Querstange 2

8. Nachdem Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm gefolgt sind, werden die
Kalibrierungsergebnisse angezeigt. Wenn auf dem Bildschirm s angezeigt
wird, bedeutet dies, dass die Kalibrierung erfolgreich war; wenn auf dem
Bildschirm €3 angezeigt wird, bedeutet dies, dass die Kalibrierung
fehlgeschlagen ist und neu kalibriert werden muss.

Pesult

Caltration succeede®

Aoget .01)

Abbildung 5-12 Bildschirm Kalibrierungsergebnis

5.5.2 Aligner-Kalibrierung
Das Aligner muss kalibriert werden, wenn:
1. Die Kamera wurde demontiert.

2. Die Genauigkeitsuberprifung ist fehlgeschlagen.
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{(#) ANMERKUNG
Fir die Kalibrierung des Aligners ist ein professionelles Kalibrierungswerkzeug (AUTEL-

CSC0500/10) erforderlich. Sie kénnen sich fiir die Kalibrierung an Ihren Handler oder den
Hersteller wenden.

» So kalibrieren Sie den Aligner
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

3. Tippen Sie auf Wartung und Service und wahlen Sie dann
Ausrichtungskalibrierung.

(#) ANMERKUNG
Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsrahmen Wi-Fi angeschlossen ist, sonst kann die
Wartungs- und Servicefunktion nicht aktiviert werden.

4. Stellen Sie die Kalibrierungsstange etwa 2,2 m vor den Kalibrierungsrahmen.
Bringen Sie die vorderen Radziele an der Kalibrierungsstange an, richten Sie
den Fixierstift mit dem Fixierloch aus und ziehen Sie die Mutter fest.

Calbeston Preparation
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e e o0 e Colbrson bec. #Ign the

s aeg P with Phe loc sting hole,

842 Bghten the Mt

* The emastar ReagM wil be
i red Ao Wi iy Evure
Tare a0 A0 ChAMACT A8 mer
may eiens with he movemant
o the crosbar

Net ESC

Abbildung 5-13 Vorbereitung der Aligner-Kalibrierung

5. Tippen Sie auf "Weiter". Die Hohe der Latte wird automatisch angepasst, das
Ziel wird gesucht und der folgende Bildschirm wird angezeigt. Folgen Sie der
Bildschirmfiihrung und verschieben Sie den Kalibrierungsbalken so, dass die
Werte von "Offset", "L-Distance" und "Distance Diff" in griin angezeigt werden.
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Abbildung 5-14 Aligner-Kalibrierung 1

ANgoer calbration
e e 4
e ——
F'Y
13

Pa——

T O

92169 et o 2173

Abbildung 5-15 Aligner-Kalibrierung 2

6. Tippen Sie dann auf Weiter, um den folgenden Bildschirm aufzurufen. Drehen
Sie die Kalibrierungsleiste entsprechend den Anweisungen auf dem
Bildschirm, um Daten zu sammeln. Wenn die Pfeile und die angezeigten
Blockbilder griin werden, héren Sie auf, den Querbalken zu drehen.
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Calration

Rotate the tanget 10 he coliection

e postien

~———

Camera  E5C

Abbildung 5-16 Kalibrierungsbildschirm 1

Calibroiion

- s Py

P —i

Camma  ESC

Abbildung 5-17 Kalibrierungsbildschirm 2

Nach der Datenerfassung wird der Bildschirm mit den
Kalibrierungsergebnissen angezeigt, wie in der Abbildung unten dargestellt.
Wenn der Bildschirm anzeigt, bedeutet dies, dass die Kalibrierung
erfolgreich war; wenn der Bildschirm €3 anzeigt, bedeutet dies, dass die
Kalibrierung fehlgeschlagen ist und neu kalibriert werden muss.



Cabliation vacseeowd

Total from 12 01.00
Lot front camber 01,00
$3;H boet camber (01,01
Tatad reer e (01.01
Laft rear camber 1.0
Bighe e st Coumbet 01.01

Recalbeate  ESC

Abbildung 5-18 Kalibrierungsergebnis

8. Entfernen Sie dann die vorderen Radziele von der Kalibrierungsstange und
montieren Sie die hinteren Radziele auf der Kalibrierungsstange. Platzieren
Sie die Kalibrierungsstange etwa 5,4 m vor dem Kalibrierungsrahmen. Fiihren
Sie die Kalibrierungsschritte wie in den Bildschirmanleitungen gezeigt durch.
Da die Kalibrierungsschritte in etwa die gleichen sind und auf dem Tablet
deutlich dargestellt werden, werden sie hier nicht wiederholt.

5.5.3 Zielkalibrierung der Radklammer

Wenn die passende Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder die Zielscheibe
ausgetauscht wurde, muss die neu montierte Radklemme
(Felgenklemme/Reifenklemme) oder Zielscheibe neu kalibriert werden.

{(#) ANMERKUNG
Wie bereits erwahnt, beziehen sich die Abbildungen in diesem Handbuch auf die
Verwendung von Felgenklemmen. Hier wahlen wir eine Felgenklemme und ein Ziel fiir
die Kalibrierung aus. Die Verfahren fiir die Kalibrierung von Felgenklemmen und Zielen
sind in etwa die gleichen, so dass es nicht
hier wiederholt.

5.5.3.1  Kalibrierungsleiste verwenden

» So kalibrieren Sie die Radklemme (Felgenklemme) und das Ziel mit Hilfe der
Kalibrierungsstange

1. Bereiten Sie selbst ein professionelles Kalibrierungswerkzeug vor - die
Kalibrierungsleiste AUTEL-CSC0500/10.

2. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.

3. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.
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Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Radklammer-
Zielkalibrierung.

Wahlen Sie die Zielkalibrierung der Radklammer - mit der
Kalibrierungsleiste wird die Tablette



erinnern Sie an die Hinweise zur Radklemmung (Felgenklemmung) und
Zielkalibrierung.

Wheel ciamp target calibeation

This function requires 3 DroessONal Calteation 100! (AUTEL-

Abbildung 5-19 Kalibrierungsmethode auswéhlen

6. Nachdem Sie die Hinweise sorgfaltig gelesen haben, tippen Sie auf OK, um
das Ziel fir die Kalibrierung auszuwahlen. Hier wahlen wir zur
Veranschaulichung das linke Vorderradziel (das gut an der linken vorderen
Felgenklemme installiert ist).

Whed clamp target calbration

Lot front whael 1arpet R tront wheel taget Lt rear whoel target Fght sear wheel tasget

Abbildung 5-20 Ziel fiir die Kalibrierung auswéhlen

7. Das Tablet zeigt automatisch die Kalibrierungsvorbereitungen an, nachdem
Sie das zu kalibrierende Ziel ausgewahlt haben. Folgen Sie den Anleitungen
auf dem Bildschirm, bringen Sie die Kalibrierungsstange in eine Position von
etwa 2,2 m direkt vor dem IA900WA-Kalibrierungsrahmen und stellen Sie
sicher, dass die Zentren der Kalibrierungsstange und des
Kalibrierungsrahmens aufeinander ausgerichtet sind. Bringen Sie dann die
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linke vordere Radklemme (Felgenklemme) und die linke vordere Zielscheibe
an der Kalibrierungsstange an, richten Sie den Fixierstift mit dem Fixierloch
aus und ziehen Sie die Mutter fest.



Calioration Preparalic

2 . * Move the calbration bar 1o e
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0f the ca'lration Dar nd the
M RaN o framme e abonen
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Next  ESC

Abbildung 5-21 Vorbereitung der Kalibrierung (Verwendung der
Kalibrierungsleiste)

8. Nachdem die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen sind, tippen Sie
auf Weiter, um fortzufahren. Das Tablet zeigt den aktuellen Abstand zwischen
der Radklemme (Felgenklemme) und dem Ziel sowie dem Kamera-Kit an und
fordert Sie auf, dass der Abstand 2,0 bis 2,4 m betragen sollte. Wenn der
Abstand nicht in diesem Bereich liegt, bewegen Sie den Kalibrierungsbalken,
um den Abstand auf den erforderlichen Bereich einzustellen.

Left front whee! clamp target caliteation
s The Smtance Betwoer the whee
b -'1'*--—2 a v Largwt and the corena bt
Shouid De 2000 2800 vvn. Cument
Sutance: 2503 mm

Camera Lsc

Abbildung 5-22 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste
verwenden) 1

9. Tippen Sie auf Weiter, wenn der Abstand auf den gewilinschten Bereich
eingestellt ist. Das Tablet meldet lhnen, dass alles fir die weiteren Vorgange
bereit ist.
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Left front wheel clarmp i get calibration

- Fratw
TR T

o

Hext  Camers  EBC

Abbildung 5-23 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste
verwenden) 2

10. Tippen Sie auf Weiter, um fortzufahren. Folgen Sie der Bildschirmfiihrung und
drehen Sie die Kalibrierungsleiste so, dass sich die Ziele in der
Sammelposition befinden.

Lt Tront whessl clam target calibeation

= a Eotate the Larpet 1o the cOlecton
[ e ] st

TI ’ E
L
b

Cwmera  ESC

Abbildung 5-24 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste
verwenden) 3



Left front whee! clamp target calibration

v - Res e 1he tawget 10 The coliecti>
SR Y postion
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Abbildung 5-25 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste
verwenden) 4

11. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blockbilder griin werden, héren Sie auf,
die Querstange zu drehen. Das Tablet beginnt dann automatisch mit der

Datenerfassung.
Liett fromt wieee! clamp tanget calibestion
el o
o —

aETH L5

Abbildung 5-26 Kalibrierung starten (Kalibrierungsleiste
verwenden) 5

12. Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet das Kalibrierungsergebnis
automatisch an. Wenn auf dem Bildschirm s angezeigt wird, bedeutet dies,
dass die Kalibrierung erfolgreich war, und Sie kdnnen auf ESC tippen, um die
Funktion zu beenden. Wenn auf dem Bildschirm &3 angezeigt wird, bedeutet
dies, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist, und Sie koénnen auf
Rekalibrieren tippen, um die Kalibrierung zu wiederholen.
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Recakbeste ESC

Abbildung 5-27 Bildschirm Kalibrierungsergebnis

5.5.3.2 Fahrzeug

verwenden

> So kalibrieren Sie die Radklemme (Felgenklemme) und das Ziel mit Hilfe des
Fahrzeugs

169

1.
2.
3.

Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Radklammer-
Zielkalibrierung.

Wahlen Sie Radklammer-Zielkalibrierung - mit Fahrzeug auf der rechten

Seite des Bildschirms. Siehe Abbildung 5-19 Kalibrierungsmethode
auswaébhlen.

Der folgende Bildschirm wird angezeigt. Wahlen Sie dann das Ziel aus, das
kalibriert werden muss. Wahlen Sie z. B. das linke Vorderradziel (das gut an
der linken vorderen Felgenklemme installiert ist). Siehe Abbildung 5-20 Ziel fiir
die Kalibrierung auswéhlen.

Fahren Sie das Fahrzeug auf die Hebebiihne, lenken Sie vorwarts, verriegeln
Sie das Lenkradhalterungswerkzeug, schalten Sie das Getriebe in den
Leerlauf und I6sen Sie die Feststellbremse, wie in den Anleitungen gezeigt.
Montieren Sie dann die linke Vorderradklemme (Felgenklemme) und das linke
Vorderradziel am linken Vorderrad und heben Sie die Vorderachse an.
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Abbildung 5-28 Vorbereitung der Kalibrierung (Fahrzeug
verwenden) 1

7. Tippen Sie auf Weiter, um fortzufahren. Folgen Sie den
Bildschirmanweisungen, platzieren Sie den Kalibrierungsrahmen etwa 2,2 m
von der Mitte des Vorderrads entfernt und stellen Sie sicher, dass die
Mittelpunkte des Kalibrierungsrahmens und des Fahrzeugs aufeinander
ausgerichtet sind. Dricken Sie dann die Tasten AUF und AB auf der
Ruckseite des Kalibrierungsrahmens, um die Hoéhe der Querstange so
einzustellen, dass sich die Querstange ungefahr auf der gleichen Héhe wie die
Mitte des Vorderrads befindet.

Left foont wheel clamp taeget calbration

* Flace the cal bracon fame about 2200w
430 the cenier of 1he front wheel ans ensure
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Bild 5-29 Vorbereitung der Kalibrierung (Fahrzeug verwenden) 2

8. Wenn die oben genannten Vorgange abgeschlossen sind, tippen Sie auf
Weiter, um fortzufahren. Das Tablet zeigt den aktuellen Abstand zwischen der
Radklemme (Felgenklemme) und dem Ziel sowie dem Kamera-Kit an und
fordert Sie auf, dass der Abstand 2,0 bis 2,4 m betragen sollte. Wenn der
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Abstand nicht in diesem Bereich liegt, bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen,
um den Abstand auf den erforderlichen Bereich einzustellen.
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Bild 5-30 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 1

9. Tippen Sie auf Weiter, wenn der Abstand auf den gewilinschten Bereich
eingestellt ist. Das Tablet meldet Ihnen, dass alles fur die spateren Vorgange

bereit ist.

Left front wheel clamp target cabbeation

tel

-~ -

Comera Coancel  Next

Abbildung 5-31 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 2

10. Drehen Sie das Rad wie in den Bildschirmfiihrungen gezeigt.
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Laft from wheel clamp target calibeation
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Abbildung 5-32 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 3

11. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blockbilder griin werden, héren Sie auf,
das Rad zu drehen. Das Tablet beginnt dann automatisch mit der
Datenerfassung.

Left 1100t whee! clawp target calbration

|.c@o
‘.

Colecteg

Camern  Cancel

Abbildung 5-33 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 4

12. Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet das Kalibrierungsergebnis
automatisch an. Wenn auf dem Bildschirm s angezeigt wird, bedeutet dies,
dass die Kalibrierung erfolgreich war, und Sie kdnnen auf ESC tippen, um die
Funktion zu beenden. Wenn auf dem Bildschirm &3 angezeigt wird, bedeutet
dies, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist, und Sie konnen auf
Rekalibrieren tippen, um die Kalibrierung zu wiederholen.
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Abbildung 5-34 Bildschirm Kalibrierungsergebnis (Fahrzeug
verwenden)

5.5.4 Genauigkeitsiiberpriifung
Eine Uberpriifung der Ausrichtungsgenauigkeit wird empfohlen, wenn:
1. Der Aligner erlitt einen Aufprall mit hoher Intensitat.

2. Die Genauigkeitsprifung ist seit mehr als sechs Monaten nicht mehr durchgefihrt
worden.

Die Software bietet drei Arten der Genauigkeitsprifung: Genauigkeitsprifung
(Verwendung der Kalibrierungsleiste); Genauigkeitspriifung (Verwendung des
Fahrzeugs); schnelle Genauigkeitsprifung.

5.5.4.1  Kalibrierungsleiste verwenden

Durch die Genauigkeitsprifung mit dem Kalibrierungsbalken kann die
Gesamtgenauigkeit des Messsystems, das aus Kameras, Radklemme und Zielscheibe
besteht, genau und zuverlassig ermittelt werden.

» So fiihren Sie die Genauigkeitspriifung mit dem Kalibrierungsbalken durch
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

3. Tippen Sie auf Wartung und Service und wahlen Sie dann
Genauigkeitsiiberpriifung.

(#) ANMERKUNG

Vergewissern Sie sich, dass der Kalibrierungsrahmen Wi-Fi angeschlossen ist, oder die
Funktion Wartung & Service

kann nicht aktiviert werden.
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4. Wahlen Sie Genauigkeitspriifung - mit dem Kalibrierungsbalken auf der
rechten Seite des Bildschirms.

5. Bewegen Sie den Kalibrierungsbalken entsprechend der Bildschirmfiihrung in die
Position um

2,2 m direkt vor dem Kalibrierungsrahmen. Montieren Sie die Vorderradklemmen (Felge
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Klemmen) und Ziele auf der Kalibrierungsstange, richten Sie den Fixierstift mit
dem Fixierloch aus und ziehen Sie die Mutter an.

Accuracy check
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Abbildung 5-35 Bildschirm "Genauigkeitspriifung”
(Kalibrierungsleiste verwenden) 1

6. Tippen Sie auf "Weiter". Die Hohe der Traverse wird automatisch angepasst
und der folgende Bildschirm wird angezeigt. Bewegen Sie den
Kalibrierungsbalken, wie in der Bildschirmanleitung gezeigt, so dass die Werte
von "Offset", "L-Distance" und "Distance Diff" in griin angezeigt werden.

Accuracy check
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Abbildung 5-36 Bildschirm "Genauigkeitspriifung”
(Kalibrierungsleiste verwenden) 2
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Abbildung 5-37 Bildschirm "Genauigkeitspriifung”
(Kalibrierungsleiste verwenden) 3

Tippen Sie dann auf Weiter, um den folgenden Bildschirm aufzurufen. Drehen
Sie den Kalibrierungsbalken entsprechend den Bildschirmanweisungen, um
Daten zu sammeln. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blockbilder griin
werden, héren Sie auf, den Kalibrierungsbalken zu drehen.

Accurncy chack
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Abbildung 5-38 Bildschirm "Genauigkeitspriifung”
(Kalibrierungsleiste verwenden) 4



Accuracy check
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Abbildung 5-39 Bildschirm "Genauigkeitspriifung”
(Kalibrierungsleiste verwenden) 5

8. Das System ruft automatisch den nachsten Bildschirm auf. Nachdem die
Daten erfolgreich erfasst wurden, wird das Kalibrierungsergebnis automatisch
angezeigt. Wenn der Bildschirm anzeigt, bedeutet dies, dass die
Kalibrierung erfolgreich war; wenn der Bildschirm € anzeigt, bedeutet dies,
dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist und neu kalibriert werden muss.

Rusult
Acounicy chack possed
Totsl faoer Yoo 01,01)
Left fromt camber 01.01)
Tt ot camie Q1,07)
Total sear tor a1,01)
Lot rear Camter Q1,01
Rept e oo 01,01)

Recheck  ESC

Abbildung 5-40 Ergebnisbildschirm der Genauigkeitspriifung
5.5.4.2 Fahrzeug verwenden

Bei der Genauigkeitsprifung mit dem Fahrzeug kann die Gesamtgenauigkeit des
Messsystems, bestehend aus Kameras, Felgenklemme und Zielscheibe, von
Fahrzeugen ohne Kalibrierungsbalken erkannt werden. Die Genauigkeit der Inspektion
wird jedoch durch den Zustand des Fahrzeugs beeinflusst, daher wird empfohlen,
einen Sportwagen in gutem Zustand fir die Inspektion auszuwahlen.
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» So fiihren Sie eine Genauigkeitspriifung mit dem Fahrzeug durch

1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.
3. Tippen Sie auf Wartung und Service und wahlen Sie dann
Genauigkeitsuberpriifung.
{#) ANMERKUNG

Vergewissern Sie sich, dass der Kalibrierungsrahmen Wi-Fi angeschlossen ist, oder die
Funktion Wartung & Service

kann nicht aktiviert werden.

4.

6.

179

Wabhlen Sie Genauigkeitspriifung - mit Fahrzeug in der rechten
Bildschirmhalfte.

Folgen Sie der Bildschirmfihrung, um das Fahrzeug in den gewlinschten Status
zu versetzen.

Viehicke Preparation

* Park the vehice on a level ground. Set the front wheels ot the straight ahead position. Ensure a space of 1.5m or
mone in front of the vehicle

* Place the whee! chocks before and after the left rear or right rear whee! 10 preven: movement.

* Certer the steerng wheel and natall the sieering whee lock. Refease the parking brake and place the
MINEmISHIon In Nouryl

* Koep the vehicle unloaded. Check If the ccolant levdd and the engine ol leved are comrect. Cheok If the fuel tank Is
i

* Close ol the doors and tuin off the exteriar Iighting:
* Adjust the tire peessure 10 the specified value

 If the veticle is equipped with the sk suspension. adiust the vehich 10 the standard mode before perfceming the
MRasLeement. The adjustment process mary vary on &fferent models,

Skip  Next Bt

Abbildung 5-41 Fahrzeugvorbereitung

Tippen Sie auf Weiter, wenn das Fahrzeug auf den gewuinschten Status
eingestellt ist. Folgen Sie dann den auf dem Bildschirm angezeigten
Anweisungen, um das Hilfswerkzeug Schritt fir Schritt zu positionieren.
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Bild 5-42 Positionierung des Hilfswerkzeugs 1
Auxdiary Tool Pesitioning

* Losson the hancie (1) on the oracsba and
then rotate the fne funng okt (7) urti the
peston A 5 algnad with the red rmark Ine
Than Lighten the handle (1) 10 fx the cossbaer,
* Ratate 1he fme tumng Dokt (1) ustd the
posion B ks ahgned with the red mark ke

* Ratate 1he fne tumng Dot (£) untd tre
Peeron C 6 3 oned with The » e ™ark bre.
Ard matate e fne tumng bolt (5] untl the
Peanon D s sl onod with Ne wh 80 mark b
* Cormect the 220V powey, and thn L o0 the
pewer sl (8)

Bild 5-43 Positionierung des Hilfswerkzeugs 2

7. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen direkt in die Front des Fahrzeugs und
folgen Sie den Anleitungen auf dem Bildschirm, um den Kalibrierungsrahmen
und die Hilfswerkzeuge zu bedienen.
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Auchiary Tool Positioning

* Place the calson frame AUTIL-CSC000
Srectly n e front of the veiicle. Enuse that
1he o0t wheels are stonght! abead

* Prest UP and DOWN butices ot the back of
e Cableaton (rarmm 1o sdpust D crossber

P 50 that The €r2asbar 8 roughly &t e
S it as e Center of the oot whee!,

* Hoid the handle on the cabtration frame and
owty move the fram ot Se horbontal 35~
18nCes Setwmen the contery of the font wheels

a0 1he Sack of the Crosebar 3¢ =gy oguel.
Ther tum cn the shaing phete laner (1) and sen
4 R ot the froot center of e vehvale

Moce
* Prwss EVERGENCY STOR bution 10 wicp the

b & cronshae Mg a0 emarpmcy

Bild 5-44 Positionierung des Hilfswerkzeugs 3
Asrdlary Yol Positicning

* Chock the whoe! champ AUTEL CSC0S00/19
¥ errane Ut fos paw's (1) are egusd in

fengih

* Wvitall Sour whaw' clamg pawds (1) 10 P s
ardagheen the bo't (7) wosd 15 pawis (1) are
ooy secued.

e

* Eraure that he matallstion holes of four
whoe! Carmg pow's sre 1 Dhe ame order fom
ribde B Cutsade,

* Ercure that he whoe! Clamps e varioally
it wd on e e a0d T iostalit on sngle
Sh0ul Be wihis 870 8"

Provious  Nemt  Exit

Bild 5-45 Positionierung des Hilfswerkzeugs 4

9. Nachdem die Hilfswerkzeuge gut positioniert sind, tippen Sie auf die
Schaltflache Weiter, die Querstange wird automatisch eingestellt und sucht
das Ziel, und das Tablet ruft den folgenden Bildschirm auf. Folgen Sie den
Anweisungen auf dem Bildschirm, um den hinteren Radkeil etwa 30 cm nach
hinten zu bewegen, und schieben Sie das Fahrzeug nach hinten, so dass die
Werte grin angezeigt werden. Wenn die Pfeile und die angezeigten
Blockbilder griin angezeigt werden, héren Sie auf, das Fahrzeug zu schieben,

und warten Sie, bis das Tablet den nachsten Bildschirm aufruft.



Viheo! Rolling Compenaation

* Move Bhe red whee! chock
Saclowand 150 bt 30 oy
* U the vehicie 7 the doecton

f' a1 =
fl i

Bild 5-46 Radrollkompensation 1

Whesl Rotieg Compensation
Sﬂw owshing tha vehicie. pleace
r STOP 1

Bild 5-47 Radrollkompensation 2

10. Schieben Sie dann das Fahrzeug vorwarts. Wenn die Pfeile und die
angezeigten Blockbilder griin angezeigt werden, hoéren Sie auf, das Fahrzeug
zu schieben, und warten Sie, bis das Tablet den nachsten Bildschirm aufruft.
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Bild 5-48 Radrollkompensation 3

* PUsh the vohicie 1 I drecton
B el by e avow

Wheel Raling Compenaation

I'@'I
L 'l

Bild 5-49 Radrollkompensation 4

* S0 punheng the vebucle peate
walt

11. Platzieren Sie den Kalibrierungsrahmen direkt hinter dem Heck des Fahrzeugs
und folgen Sie dann den Bildschirmanweisungen, um den Vorgang
abzuschliel3en, der dem vorherigen Vorgang ahnlich ist.

12. Nach Abschluss des Vorgangs wird das Kalibrierungsergebnis automatisch
angezeigt. Wenn auf dem Bildschirm & angezeigt wird, bedeutet dies, dass
die Kalibrierung erfolgreich war. Wenn auf dem Bildschirm & angezeigt wird,
bedeutet dies, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist und neu kalibriert
werden muss.

5.5.4.3 Schnelle Genauigkeitsprtifung

Die schnelle Genauigkeitspriifung wird standardmaRig alle sechs Monate durchgefiihrt.
Das Intervall fur die Genauigkeitsprifung kann in den Einstellungen der
Achsmesssoftware geandert werden. Die schnelle Genauigkeitspriifung kann Probleme
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im Messsystem erkennen, die durch den
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Kamera und Zielscheibe, jedoch nicht die Rad- oder Reifenklemme.
» So fiihren Sie eine schnelle Genauigkeitspriifung durch
1. Wahlen Sie auf dem Hauptbildschirm des Tablets Einstellungen.
2. Tippen Sie auf ADAS & Aligner Settings auf der linken Seite des Bildschirms.

3. Tippen Sie auf Wartung und Service und wahlen Sie dann
Genauigkeitsiiberpriifung.

(#) ANMERKUNG

Vergewissern Sie sich, dass der Kalibrierungsrahmen Wi-Fi angeschlossen ist, oder die
Funktion Wartung & Service

kann nicht aktiviert werden.

4. Wahlen Sie Schnelle Genauigkeitspriifung auf der rechten Seite des
Bildschirms.

5. Folgen Sie der Bildschirmflihrung, um das Fahrzeug in den gewlinschten Status
zu versetzen.

Vehicle Preparation

* Park the vehicie cn a bl gound. Set the front wheels 81 1he straight shead position. Ensure & space of 1 Sm o
moce in front of the vehche

* Flace the whee! chocks before and after the heft reas or nght reer wheel 1o prevent movement,

* Carfter the 12eereg whael and r3tall e steering whee! ock Reease the parking teake and place the
LANSINSSION I Neural,

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine ol level are comect Check o the forl tark s
b

* Close al the doors and turm off tThe extencs lighting.

* Acpust the e pressure 10 The spec fied value,

* I the vetiche 1S equpped wih the ar suspenson, adpst the vehche 12 the standard mode tefore perfomeeg the
measurement. The adpstment DroCess may vary on dfferent models

Skip Next Exit

Abbildung 5-50 Leitfaden zur Fahrzeugvorbereitung

6. Tippen Sie auf Weiter, wenn das Fahrzeug gut auf den gewlinschten Status
eingestellt ist. Folgen Sie dann der Bildschirmfiihrung, um das Hilfswerkzeug
Schritt fiir Schritt zu positionieren.

185



Auiary Tool Postioning

* Move the callbeation fuame 1o the kewel
e 1 front of e vetucle N Bhe patiom
Dowrd has bewn mtadiod ot U cronabio,
remove A fest,

* Urfold the croasbars Mt hom ends
hortzontaly 30 Sghnen the tolts (1) at the
[ty of the croasbar beam;

* Hold the handien (7) o the siding blocks,
et the 3hdng blocks (X) 00 Beth des 15
Doth ends and release the haccde b fa the

Ahang biscks

* Hoid the hande (&) on the shading plate 5o
maee the £idog pate, 50 hat the ponter on
the widing plate i aigred it the white mack
0 0 pOSTION A, 3nd then seicade the handie
0 fox the sldeng plate

Bild 5-51 Positionierung des Hilfswerkzeugs 1

Auhacy ool Postonng

* Locuen the hundie (1) on e cosibey and
Bhen ot ate the Frae tuneg bolt (Z) unl e
POUBON A 8 gned with 1he red mark e
Then tighten the handie (1) 10 £x the crosshar,
* Rotase the fre 1uning Bolt (2) wntil the
Pouiion B s aboned with the red mark bow

* Rotate tha $re toning Bolt (4) untsl the
PouEcn C s signed with the white mark Ihe.
Aevd rokate the hre Laning bolt (S) ntd the
poamon D /s siones with the whie mark ine:
* Conrect T 220V powed, and B tum 00 the
powe saltch (6)

Previous Next Exit
J L )

Bild 5-52 Positionierung des Hilfswerkzeugs 2
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Auzikary Tool Pesitionng

* Mace the calibretion ame AUTEL CEC9000

duectly in e Fort of U vetiche. Exsure Diat
e froom whesls ae sraight ahead
* Prews UP and DOWN busions o D back of
the cabbration frame 10 adunt the Crosber
PECH 50 it the GO 15 Sughly 3t the
1are bt s the Contier of Bhe font whew!,
* MO B¢ hand e 0% the calbeation frame and
shody v the fame uitl Ve borcontsl
Tnces Detween Dhe centens of the front whasky
0 e D O The CRO% SR e FOUy el
Tren tum on Me shang plate laser (1) and im
/‘ 11 3 e front canter of the veice
< v Note:
e - > * Preas EMERGENCY STOP button 16 stop the
E Croasdar MDAQ in an emenenty

tmlm‘ Exn
J

Bild 5-53 Positionierung des Hilfswerkzeugs 3

Auxdiary Tool Positicning

~ * Check e whcel clamp AUTEL CSCOS00V 19
10 ensure Dt four pawis (1) ae equal »

gt

* st four whoel clamp pawks (1) % the rime
a0 tighhen The bokt (7) untd the pasis (1) aw

' gty secered.

Nese

* Envure that the installaton holes of fowr

whee! CLwm parwts are in the same coder fiom

N 10 cutnde

* Envane thae e whieed clamps are vertically

nvialed on e rma, and the nstalescn sngle

shoukd be within 8° 0 87,

L J J

Bild 5-54 Positionierung des Hilfswerkzeugs 4

Nach der Positionierung des Hilfswerkzeugs. Tippen Sie auf die Schaltflache
Weiter. Die Hohe des Querbalkens wird automatisch angepasst, das Ziel wird
gesucht und der folgende Bildschirm wird angezeigt.



Quick accumcy eheck i in progress. Do not meve the vehicle and the calibvation frame  Ercwre that ol the targets
can be detected

Skip

Abbildung 5-55 Schnelliiberpriifung der Genauigkeit

8. Das Ergebnis der schnellen Genauigkeitsprifung wird auf dem Bildschirm
angezeigt, nachdem der Prifvorgang abgeschlossen ist. Wenn auf dem
Bildschirm s angezeigt wird, bedeutet dies, dass die Kalibrierung erfolgreich
war. Wenn auf dem Bildschirm €3 angezeigt wird, bedeutet dies, dass die
Kalibrierung fehlgeschlagen ist und neu kalibriert werden muss.

Ridash

Accurscy chack panssc)

gt (21,89
Angle? [t .a00
oghed (21,80

0K
Abbildung 5-56 Ergebnis der Schnelliiberpriifung der Genauigkeit

5.5.5 Kalibrierungsprotokoll Bericht

Hier werden alle Kalibrierungsprotokolle gespeichert. Sie kdnnen sehen, wann und
welche Art von Kalibrierung das Gerat durchgefiihrt wurde.
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5.5.6 Intervall der Genauigkeitsiiberprifung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Intervalle fiir die Genauigkeitsprifung festlegen. Es
stehen vier Optionen zur Verfligung: drei Monate, sechs Monate, ein Jahr, nie. Das
Standardintervall fiir die Genauigkeitspriifung betragt sechs Monate.

t Settings - Accuracy check interval

B e

Three months
A]
Six months v
! Printing Settings
ey One year
Report settings

Never

|~ Ao Update

ﬂ Vehicle List

E, wantry/Region Code

Abbildung 5-57 Bildschirm zur Einstellung des Intervalls fiir die
Genauigkeitspriifung

5.5.7 Ziel-Reinigungsintervall

Mit dieser Funktion wird der Bediener an die angestrebte Reinigungshaufigkeit erinnert,
die in Form von Ausrichtungsnummern oder Intervallen gewahlt werden kann.
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M  Settings - Tacget cleaning interval

g Une
. o Rermind the operatior sbout the tarpet Cheaning frequency which can be selected in

teems of abgryment numbers of intervals

[ pring settngs

o = N

Repor settings \

\

m Auto Update

-~
= ADAS & Aligner Settings Every 540 Times alignments remind cleaning

B L Every 90 Day  remind cleaning =

E Cournry/Region Code
m System Settings

Abbildung 5-58 Bildschirm zur Einstellung des Zielreinigungsintervalls

5.6 Einstellungen der Achsvermessungs-Software

Dieser Abschnitt enthalt die Abschnitte Fahrzeuginspektion, Messvorbereitung,
Messergebnisse, Verwaltung benutzerdefinierter Spezifikationen und Wiederherstellung
der Standardeinstellungen.

B  Settings - Wheel Algnment Software Settings
(2] o
Vehicle Inspection >
' Prinving Settings
Measurement Preparation >
™™
Report settngs
n Measurement Results >
o Asto Update
a ADAS & Aligrwr Settings Customized Specifications Management >
m Vehicle List Resiore Default Settings
E Country/Rogion Code

g P

Abbildung 5-59 Einstellungen der Achsvermessungs-Software
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5.6.1 Fahrzeuginspektion

Diese Funktion ermoglicht es Ihnen:

1.

191

Legen Sie fest, ob die Reifeninspektion aktiviert werden soll oder nicht. Diese
Einstellung wirkt sich darauf aus, ob das Tablet Sie bei der Fahrzeugkontrolle zur
Durchfihrung der Profiltiefen- und Luftdruckprifung anleitet. Wenn die
Fahrzeuginspektion aktiviert ist, wird das Tablet Sie bei der Inspektion der
Profiltiefe und des Reifendrucks anleiten; wenn sie deaktiviert ist, wird das Tablet
Sie nicht zur Inspektion der Profiltiefe und des Reifendrucks anleiten. Wie Sie die
Inspektion der Profiltiefe und des Luftdrucks durchfiihren, erfahren Sie unter
Inspektion der Profiltiefe und des Luftdrucks auf Seite 56.

® Wenn die Reifeninspektion aktiviert ist, kdnnen Sie sie einstellen:

1) Verfahren zur Messung der Profiltiefe: Einzelpriifung oder Priifung der
gesamten Laufflache.

2) Mindestprofiltiefe: Wenn die Profiiefe unter dem von lhnen eingestellten
Mindestwert liegt, fordert das Tablet Sie auf, den Reifen sofort zu
ersetzen.

3) Warnung Profiltiefe: Wenn die Profiltiefe unter dem von lhnen
eingestellten Wert liegt, gibt das Tablet eine Warnung aus.

Legen Sie fest, ob die Fahrwerksinspektion aktiviert werden soll oder nicht. Diese
Einstellung wirkt sich darauf aus, ob das Tablet Sie bei der Fahrzeugkontrolle zur
Durchfihrung der Fahrgestellinspektion anleitet. Wenn die Fahrwerksinspektion
aktiviert ist, leitet das Tablet Sie zur Durchflihrung der Fahrwerksinspektion an; ist
sie deaktiviert, leitet das Tablet Sie nicht zur Durchfiihrung der
Fahrwerksinspektion an. Wie Sie die Fahrgestellinspektion durchfiihren, erfahren
Sie unter Fahrgestellinspektion auf Seite 60.

t Settings e Vehicle Ingpection

m Language

r

Tire Inspection [ on ¢
Printing Settngs

Tread Depth Sample Number Ghe Check )

Repon settinga
Minimum Teead Deptt 1 ber >
Aanto Update

— Warning Tread Depth e )
,E, ADAS & Aligner Settrgs

m Vehicle List Chassis Inspecticn CX

I . , System Settings

[ g2 P



5.6.2 Vorbereitung der Messung

Diese Funktion aktiviert/deaktiviert die Messvorbereitung und beeinflusst, ob das Tablet
Sie bei der Messung der Fahrhéhe anleitet. Wenn die Messvorbereitung aktiviert ist,
fihrt das Tablet Sie zur Messung der Fahrhohe; wenn sie deaktiviert ist, fihrt das
Tablet Sie nicht zur Messung der Fahrhéhe. Wie Sie die Fahrzeughéhe messen
koénnen, erfahren Sie unter Messung der Fahrzeughéhe auf Seite 67.

ﬁ Settings ™~ Measaromert Proparation
Language
Measurement preparation [ on ¢
I ' Prieting Settngs
Repoct settings
|"—! Auto Update

L
— ADAS & Aligner Settngs

Abbildung 5-61 Bildschirm zur Einstellung der Messvorbereitung

5.6.3 Ergebnisse der Messung

t Settings - Measurement Recuks
Language
Center Steering Wheel When Saving Messured
H Result «x
_. 1 Printing Settngs
f— Adjust to Half Tolerance [ ON ¢
Repont settings
l-‘! Auto Update

m Vehiche Uist

E Country/Region Code

mem
uhbul

Abbildung 5-62 Bildschirm zur Einstellung der Messergebnisse
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Diese Funktion erméglicht es Ihnen:
1. Ob das Lenkrad beim Speichern des Messergebnisses zentriert werden soll.
® Schalten Sie die Funktion

1) Wenn die Rader nicht geradeaus stehen, tippen Sie auf dem Bildschirm
"Gemessenes Ergebnis" auf "Vor Reparatur speichern”, und die Anleitung
zum Einstellen der Rader geradeaus wird auf dem Bildschirm angezeigt.

Save Before Repeir
V==)
@

Turn B weering whae 1o fgNE 10 tet he whiels sroht abead

 Caacel

Abbildung 5-63 Speichern vor der Reparatur Bildschirm 1

2) Wenn sich die Rader in der Geradeausposition befinden, speichert das Tablet
die Daten automatisch und zeigt den folgenden Bildschirm an.

Abbildung 5-64 Speichern vor der Reparatur Bildschirm 2

® Deaktivieren Sie die Funktion: Die Daten werden direkt nach dem Tippen auf
"Vor Reparatur speichern" im Bildschirm "Messergebnisse" gespeichert.
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2.

5.6.4 Kundenspezifisches Spezifikationsmanagement

Die kundenspezifischen Spezifikationen sind derzeit nicht verfligbar.

Ob in den Modus "Halbe Toleranz" gewechselt werden soll.

1)  Wenn der Modus Halbtoleranz aktiviert ist, wird das Messergebnis im Modus

Halbtoleranz angezeigt, und der Bildschirm sieht wie in der folgenden

Abbildung aus.
fasetss Ut
- s B
[ ]
o o
o P

e
-

n-

Abbildung 5-65 Bildschirm "Gemessenes Ergebnls (halbe Toleranz)

2) Wenn der Modus "Halbe Toleranz" deaktiviert ist, wird das Messergebnis im

Modus "Volle Toleranz" angezeigt, und der Bildschirm sieht wie in der

folgenden Abbildung aus.
Hastis List
e B
Ha
i RS ..
e

xgm

o S
nm

Save
) MWM_J

Abbildung 5-66 Bildschirm "Gemessenes Ergebnis (volle Toleranz)
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5.6.5 Standardeinstellungen wiederherstellen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Standardeinstellungen der Achsmesssoftware
wiederherstellen.

Restore Defout Sethngs

Do you want 10 fesiore The default settings of
whee! sbgrvment software?

Cancel o

Abbildung 5-67 Bildschirm "Standardeinstellungen wiederherstellen
Die Standardeinstellungen sind wie folgt:

Tabelle 5-1 Standardeinstellungen

Artikel Standardeinstellung
Winkel Anzeigeformat Grad & Minute

Zehe Anzeigeformat Grad & Minute
Einheit fiir die Fahrhohe mm

Einheit der Profiltiefe mm

Spurbreite & Radstand Einheit mm
Reifendruck-Einheit bar

Gewicht Einheit kg
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Klammer Typ

Felgenklemme

Artikel

Standardeinstellung

Connect Laufflichenmessgerat

TBE-Geratesuche einschalten

Hohenmessgerat auswahlen

Bandmal}

Benz Fahrwerkshohenmessgerit

Kein Werkzeug

Einstellung des Signaltons

Einschalten

Intervall der
Genauigkeitsiiberpriifung

Sechs Monate

Ziel-Reinigungsintervall

Zeiten: 540 Mal

Tage: 90 Tage

Fahrzeuginspektion

Einschalten

Profiltiefe Probennummer

Einzelner Scheck

Mindestprofiltiefe 1,6 mm
Warnung Profiltiefe 3,2mm
Fahrgestell-Inspektion Einschalten
Vorbereitung der Messung Einschalten
Lenkrad zentrieren beim Einschalten
Speichern des Messergebnisses

Einstellen auf halbe Toleranz Einschalten

www.herthundbuss.com
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6 ADAS-Kalibrierungsfunktion

Nach der Verbindung mit IASO0WA koénnen Sie mit dem MaxiSys ADAS-Diagnose-
Tablet eine ADAS-Kalibrierungsfunktion durchfiihren, indem Sie verschiedene im
Fahrzeug installierte  Sensoren verwenden, einschlieRlich des adaptiven
Geschwindigkeitsreglers (ACC), der Totwinkelerkennung (BSD), der Riickfahrkamera
(RVC), des Spurhalteassistenten (LKA), der Rundumsichtiiberwachung (AVM), des
Nachtsichtsystems (NVS) und so weiter.

Dieses Kapitel beschreibt die Kalibrierungsverfahren (am Beispiel des Audi A7 2011)
von sechs verschiedenen ADAS-Kalibrierungsfunktionen, namlich ACC-Kalibrierung,
Riickfahrkamera-Kalibrierung, HUD-Kalibrierung, Riickfahrkamera-Kalibrierung,
Nachtsichtkamera-Kalibrierung und On-Board-Kamera-Kalibrierung. Es wird detailliert
beschrieben, in welchen Situationen eine Kalibrierung erforderlich ist, welche
Kalibrierungswerkzeuge bendtigt werden, wie die Kalibrierungsvorbereitungen
aussehen und welche Hinweise und Verfahren zu beachten sind. Da die
Kalibrierungsverfahren je nach Fahrzeug variieren koénnen, befolgen Sie bitte die
schrittweisen Anweisungen auf dem kompatiblen Diagnose-Tablet, um die Kalibrierung
abzuschlieRen.

6.1 Vorbereitende Arbeiten

Bevor Sie die ADAS-Kalibrierungsfunktion durchfiihren, missen Sie zuerst das
IAQ00WA mit dem MaxiSys Ultra-Tablet verbinden, dann das Netzwerk des Tablets
konfigurieren und das Tablet mit dem Fahrzeug durch ein VCI-Gerat verbinden. Sie
kénnen MaxiSys Ultra Tablet auf Seite 21 fur Details nachlesen.

Danach koénnen Sie auf dem Hauptbildschirm auf Diagnose oder Achsvermessung
tippen und dem Bildschirm Schritt fir Schritt folgen, um den Bereich ADAS-Kalibrierung
aufzurufen. Einzelheiten zum Aufrufen der ADAS-Kalibrierung finden Sie unter
Erweiterte Achsvermessung auf Seite 53.

6.2 Adaptiver Tempomat

Das ACC-System (Adaptive Cruise Control) ermdglicht es dem Fahrer, einen
kalibrierten Abstand zum vorausfahrenden Fahrzeug einzuhalten. Je nach Abstand und
Geschwindigkeit des gewahlten Fahrzeugs kann das Fahrzeug automatisch abbremsen
und beschleunigen.

(#) ANMERKUNG
1. Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung,
die Kalibrierungsverfahren kénnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie
die spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.
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2. Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug ein Mindestabstand von 1,2 m (3,94 ft)
eingehalten wird.
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6.2.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert

» Das Steuergerat des adaptiven Geschwindigkeitsreglers (ACC) wurde repariert oder
ersetzt.

» Der Abweichungswinkel des ACC-Radarsensors liegt auBerhalb des normalen
Bereichs.

Die Position des ACC-Radarsensors an der Fahrzeugkarosserie wurde angepasst.
Repariert oder ersetzt die StoRstange oder den Kuhlergrill.

Das Fahrgestell wurde angepasst.

6.2.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;

Reflektor AUTEL-CSC0602/01;

Mini-Reflektor AUTEL-CSC0602/07;

Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/LR;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RR;
Ziel AUTEL-CSCO0500/16/LR;

Ziel AUTEL-CSC0500/16/RR;

Entfernungsmessgerat AUTEL-CSC0500/08;

S N N N N N R RN

Sechskantschlissel AUTEL-CSC0602/06 oder andere Werkzeuge zur
Radareinstellung (nicht im Lieferumfang enthalten).

Abbildung 6-1 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge
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6.2.3 Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

(#) ANMERKUNG

1. Prufen Sie vor der Kalibrierung, ob das Fahrzeug mit einem Nachtsichtsystem
ausgestattet ist;

2. Wenn das Nachtsichtsystem ausgestattet ist, verwenden Sie das MaxiSys ADAS
Diagnose-Tablet, um zu Uberpriifen, ob eine Kalibrierung erforderlich ist. Wenn
eine Kalibrierung erforderlich ist, folgen Sie den Anweisungen zur Kalibrierung
des Nachtsichtsystems auf dem Tablet, um die Kalibrierung abzuschlieRen;

3. Wenn kein Nachtsichtsystem vorhanden ist oder es nicht kalibriert werden muss,
fuhren Sie die Kalibrierung des ACC-Radarsensors durch.

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das Lenkrad
mittig aus und halten Sie die Vorderrader des Fahrzeugs in einer geraden Position
(fihren Sie bei Bedarf zuerst die Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher, dass
vor dem Fahrzeug ein Mindestabstand von 3 m besteht;

» Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, vergewissern Sie sich, dass der hintere
Schubwinkel ausgerichtet ist, und schalten Sie die Ziindung aus;

» Vergewissern Sie sich, dass die Kihlflissigkeit und das Motor6l des Fahrzeugs
den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das Fahrzeug sollte
nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder Fracht);

» Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieBen Sie das Diagnosewerkzeug an
das VCI an (wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI Uber ein Diagnosekabel
verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);

» Schlielen Sie die Fahrzeugtiiren und schalten Sie die gesamte Auflenbeleuchtung
aus;

Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

Schlieflen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an einen Batterieerhaltungsschalter an, um
ein Entladen der Batterie zu verhindern;

Bei Fahrzeugen mit Luftfederung aktivieren Sie den 'Jack Mode';

In der Regel befindet sich der ACC-Radarsensor am Kihlergrill unter dem
Fahrzeugemblem, hinter dem Fahrzeugemblem oder auf beiden Seiten des
Stol¥fangers;

» Entfernen Sie das Gitter des ACC-Radarsensors, um zu priifen, ob der Sensor
beschadigt oder fest angebracht ist. Wenn er beschadigt oder nicht fest sitzt,
reparieren oder befestigen Sie ihn;

» Stellen Sie sicher, dass die Oberflache des Radarsensors sauber ist.

(#) ANMERKUNG
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Die tatsachliche Position des Sensors ist je nach Fahrzeug unterschiedlich.
Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.

Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRRen.
Tippen Sie auf Abbrechen, um die Kalibrierung des adaptiven
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Geschwindigkeitsreglers (ACC) zu beenden.



6.2.4 Positionierung des Hilfswerkzeugs
» So positionieren Sie die Schiebeplatte

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden vor dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.

2. Klappen Sie die beiden Arme der Traverse waagerecht aus und ziehen Sie die
Schrauben (1) an den Gelenken der Traverse fest.

3. Halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen fest, verschieben Sie die
Nutensteine (3) auf beiden Seiten zu beiden Enden und lassen Sie den Giriff
los, um die Nutensteine zu fixieren.

4. Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte, um die Schiebeplatte zu
bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weillen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
los, um die Schiebeplatte zu fixieren.

Abbildung 6-2 Positionieren der Schiebeplatte

» An den markierten Linien ausrichten und einschalten

1. Ldésen Sie den Griff (1) und drehen Sie die Feineinstellschraube (2), bis die
Position A mit der roten Markierungslinie Ubereinstimmt. Ziehen Sie den Giriff
(1) fest, um die Querstange zu sichern.

2. Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten
Markierungslinie Ubereinstimmt.

3. Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weilRen
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Markierungslinie Ubereinstimmt. Drehen Sie die Feineinstellschraube (5), bis
die Position D mit der wei3en Markierungslinie ausgerichtet ist.

SchlielRen Sie die Stromversorgung an und schalten Sie dann den Netzschalter
(6) ein.



Abbildung 6-3 Ausrichten an markierten Linien

» So zentrieren Sie den Laser auf die Vorderseite des Fahrzeugs

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt vor die vordere
Mitte des Fahrzeugs und zentrieren Sie das Lenkrad.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Vorderrads befindet.

3. Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen fest und bewegen Sie den
Rahmen, bis die horizontalen Abstédnde zwischen den Mittelpunkten der
Vorderrader und der Rickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten
Sie dann den Laser ein (1), und der Laser bleibt in der vorderen Mitte des
Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Driicken Sie die NOT-AUS-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im Notfall zu
stoppen.
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Abbildung 6-4 Zentrieren des Lasers
» So montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (2) gleich lang sind.

2. Befestigen Sie die beiden Radklemmen (Felgenklemmen) jeweils an den
Hinterradern und drehen Sie die Schraube (2) im Uhrzeigersinn, bis die
Sperrklinken (1) fest sitzen.

(Z) ANMERKUNG
Vergewissern Sie sich, dass die Radklammern (Felgenklemmen) senkrecht auf den
Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.

205



» So platzieren und justieren Sie das Entfernungsmessungsziel

1. Stellen Sie die Abstandsmessscheibe AUTEL-CSC0500/08 vor das Fahrzeug.
Lésen Sie die Schraube (1), um die Hohe der Zielscheibe so einzustellen,
dass sie ungefahr die gleiche Hohe wie die Mitte des Nummernschildes hat.
Ziehen Sie dann die Schraube (1) fest, um die Zielscheibe zu fixieren.

2. Bewegen Sie die Abstandsmessscheibe so, dass der Zeiger (2) der Scheibe
das Nummernschild berihrt und moglichst genau auf die Mitte des
Nummernschilds ausgerichtet ist. Die weil} gepunktete Seite der Scheibe (3)
zeigt dabei in die Fahrtrichtung des Fahrzeugs.

Abbildung 6-6 Einstellen der Distanzmessscheibe

) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

» So justieren und fixieren Sie den Kalibrierungsrahmen

(#) ANMERKUNG
Sobald die Position des Entfernungsmessungsziels ermittelt wurde, erscheint auf dem
Bildschirm eine Aufforderung zum Entfernen des Entfernungsmessungsziels.

1. Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am
Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der
Wert "Abstand" griin angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der
Kalibrierungsrahmen und das Fahrzeug grob ausgerichtet sind.

® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis der
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Wert griin angezeigt wird; 16sen Sie den Griff (B) an der Querstange und
drehen Sie die Feinabstimmungsschraube (C) in Pfeilrichtung, bis der
Wert "Offset" griin angezeigt wird, dann ziehen Sie den Griff wieder fest.
(B), um die Querstange zu sichern.

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-
Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.

151
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Abbildung 6-7 Einstellen des Kalibrierungsrahmens

2. Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen an
der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

» So befestigen und justieren Sie den Reflektor

1. Befestigen Sie den Reflektor AUTEL CSC0602/01 vollstandig an der
Schiebeplatte der Traverse.

2. Drehen Sie den Bolzen (1) am Reflektor so, dass die mit 2 gekennzeichnete
Seite nach oben zeigt.
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Abbildung 6-8 Einstellen des Reflektors 1

3. Drehen Sie die Feinabstimmungsschrauben (1) und (2), um sicherzustellen,
dass die Blase in der Wasserwaage

(3) des Reflektors zentriert ist.

Abbildung 6-9 Einstellen des Reflektors 2

() ANMERKUNG
Um eine reibungslose Diagnose zu gewahrleisten, halten Sie die Diagnosespannung bitte

héher als 12 V. Wenn die Spannung nicht ausreicht, schlieen Sie das Geréat bitte an ein
Ladegerat an.
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» Sorichten Sie den reflektierten Laser auf den Ursprungslaser aus

1. Bewegen Sie den Reflektor AUTEL-CSC0602/01 nach links oder rechts, um
den Laserstrahl (2) auf den Mini-Reflektor (3) des Radarsensors zu richten
(auf der rechten Seite der Fahrtrichtung des Fahrzeugs).

() ANMERKUNG

1. Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte
abweicht, drehen Sie die Schraube am Sockel so, dass die Blase in der
Wasserwaage zentriert ist.

2. Die Position des Mini-Reflektors kann je nach Fahrzeug variieren.

3. Wenn sich kein Mini-Reflektor auf dem Sensor befindet, befestigen Sie den Mini-
Reflektor AUTEL- CSC0602/07 an einer beliebigen flachen Stelle auf der
Radaroberflache und richten Sie den Laserstrahl auf diesen Mini-Reflektor.

Abbildung 6-10 Ausrichten des Lasers mit dem Mini-Reflektor

2. Verwenden Sie den Sechskantschlissel AUTEL-CSC0602/06 oder andere
Radar-Einstellgerate (nicht im Lieferumfang enthalten), um die Sensorbolzen
(1) und (2) so einzustellen, dass der reflektierte Laser (3) mit dem Ursprung
(4) ausgerichtet ist.

(#) ANMERKUNG
Die Position der Einstellschraube kann je nach Fahrzeug variieren. Stellen Sie die
diagonalen Schrauben ein, bis der reflektierte Laser mit dem Ursprung Ubereinstimmt.
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Abbildung 6-11 Ausrichten des Reflektorlasers mit dem Ursprungslaser
» So kalibrieren Sie den linken ACC-Radarsensor
1. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser ein.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange ein und bewegen Sie den Reflektor nach
links oder rechts, um den Laserstrahl auf die Mitte (1) des Radarsensors zu
richten. Schalten Sie dann den Schiebeplattenlaser aus.

(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie den Bolzen am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert ist.

Abbildung 6-12 Zentrieren des Lasers
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3. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
1 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-13 Einstellen des Reflektors 1

4. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
2 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.

Abbildung 6-14 Einstellen des Reflektors 2

5. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
3 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.
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Abbildung 6-15 Einstellen des Reflektors 3

6. Warten Sie, bis der Bildschirm anzeigt, dass das Abstandsregelungsmodul
J428 (Master) erfolgreich eingestellt wurde und das Abstandsregelungsmodul
2-J850 (Slave) eingestellt ist. Tippen Sie dann auf OK, um fortzufahren.

7. Schalten Sie den Laser ein (1).

8. Stellen Sie die Hohe der Querstange ein und bewegen Sie den Reflektor
AUTEL-CSC0602/01 nach links oder rechts, um den Laserstrahl (2) auf den
Mini-Reflektor (3) des Radarsensors zu richten (auf der rechten Seite der
Fahrtrichtung des Fahrzeugs).

() ANMERKUNG

1. Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte
abweicht, drehen Sie den Bolzen am Sockel so, dass die Blase in der
Wasserwaage zentriert ist.

2. Die Position des Mini-Reflektors kann je nach Fahrzeug variieren.

3.  Wenn sich kein Mini-Reflektor auf dem Sensor befindet, befestigen Sie den Mini-
Reflektor AUTEL- CSC0602/07 an einer beliebigen flachen Stelle auf der
Radaroberflache und richten Sie den Laserstrahl auf diesen Mini-Reflektor.
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Abbildung 6-16 Ausrichten des Lasers mit dem Mini-Reflektor

9. Verwenden Sie den Sechskantschlissel AUTEL-CSC0602/06 oder andere
Radar-Einstellgerate (nicht im Lieferumfang enthalten), um die Sensorbolzen

(1) und (2) so einzustellen, dass der reflektierte Laser (3) mit dem Ursprung
(4) ausgerichtet ist.

(#) ANMERKUNG

Die Position der Einstellschraube kann je nach Fahrzeug variieren. Stellen Sie die
diagonalen Schrauben ein, bis der reflektierte Laser mit dem Ursprung ausgerichtet ist.

Abbildung 6-17 Ausrichten des reflektierten Lasers mit dem Ursprungslaser
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» So kalibrieren Sie den rechten ACC-Radarsensor

1. Stellen Sie die Hohe der Querstange ein und bewegen Sie den Reflektor nach
links oder rechts, um den Laserstrahl auf die Mitte (1) des Radarsensors auf
der rechten Seite der Fahrtrichtung auszurichten, und schalten Sie dann den
Schiebeplattenlaser aus.

() ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie die Schraube am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert
ist.

Abbildung 6-18 Zentrieren des Lasers

2. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
1 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.
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Abbildung 6-19 Einstellen des Reflektors 1

3. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
2 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.

Bild 6-20 Einstellen des Reflektors 2

4. Drehen Sie den Knopf (A) am Reflektor AUTEL-CSC0602/01 so, dass die mit
3 gekennzeichnete Seite nach oben zeigt.
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Bild 6-21 Einstellen des Reflektors 3

5. Warten Sie, bis der Bildschirm anzeigt, dass das Abstandsregelungsmodul 2-
J850 (Slave) ebenfalls erfolgreich eingestellt wurde. Die Kalibrierung ist
abgeschlossen.

6.3 Fahrspurwechsel-Assistent

Da es im Rickspiegel des Fahrzeugs einen toten Winkel gibt, kann das Fahrzeug im
toten Winkel vor dem Spurwechsel nicht gesehen werden. Befindet sich ein
Uberholendes Fahrzeug im toten Winkel, kann es beim Spurwechsel zu einem
Zusammensto® kommen. Das System zur Erkennung des toten Winkels kann den
toten Winkel des Rickspiegels ausfegen, um Unfélle beim Spurwechsel zu vermeiden.

(#) ANMERKUNG

1. Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung,
die Kalibrierungsverfahren kdnnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie
die spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.

2. Der Mindestabstand zwischen der Mitte des Hinterrads und dem Heck betragt 2,4 m

(7,87 ).

6.3.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert
Das Steuergerat des Spurwechselassistenten wurde benétigt oder ausgetauscht.
Repariert oder ersetzt die hintere Stol3fangerhaube/Kofferraum.

Die Position des Steuergerats fiir den Spurwechselassistenten am Fahrzeug wurde
angepasst.
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6.3.2 Wahlen Sie die Parkposition des Fahrzeugs

A Determine vehicle body height

B Select the vehicle parking positon
A Leved gownd

> B Calibeation frame and wehicle are

e Aot at the seme bevel [Use o tape

measure 1 messure h value)

C: Bumpy groend of calibavion

-
-~
y - freme and vehicle are not at the
_©. 1‘& Same evel (Ui the Compensason
= . —t 10 astomatically recognize the
- r | supporting surface of the vehicle as

B Pfesence 10 8ISt he BeIgL e
pitch angle and the roll argle)

A E c Cancel
Bild 6-22 Fahrzeugparkposition auswéhlen
® A: Ebener Boden.

® B: Kalibrierungsrahmen und Fahrzeug befinden sich nicht auf gleicher Héhe
(verwenden Sie ein MaRband, um den h-Wert zu messen).

R Auclary ool positioning
D Enter h Valoe
| e
w and enter the measured value (unit: mm)
= . !
0

Abbildung 6-23 Messwert h

® C: Unebener Boden oder Kalibrierungsrahmen und Fahrzeug befinden sich nicht
auf der gleichen HOhe (verwenden Sie die Kompensation, um die Auflageflache
des Fahrzeugs automatisch als Referenz zu erkennen, um die Hoéhe, den
Neigungswinkel und den Rollwinkel einzustellen).
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6.3.2.1 Bei Auswahl von A oder
B

1. Erforderliche
Kalibrierungswerkzeuge

Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;
Radar-Kalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSCO0500/19/LF;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RF;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/LF;

Ziel AUTEL-CSC0500/16/RF;

AV N N N N N

24-\/-Netzadapter.

Abbildung 6-24 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge (bei Auswahl von A oder B)
2. Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das
Lenkrad mittig aus, und halten Sie die Vorderrdder des Fahrzeugs in einer
geraden Position (fuhren Sie ggf. zuerst die Achsvermessung durch).
Vergewissern Sie sich, dass hinter dem Fahrzeug ein Mindestabstand von 4 m
(13,12 ft) * 4 m (13,12 ft) vorhanden ist (beginnend an der Hinterachse);

» Bei Fahrzeugen mit Luftfederung stellen Sie bitte die Fahrzeughdhe auf mittel
oder automatisch ein (Anzeige auf dem Armaturenbrett);

» Vergewissern Sie sich, dass die Kihlflissigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das
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Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder
Fracht);

www.herthundbuss.com 220



>
>

Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieBen Sie das
Diagnosewerkzeug an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI
Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, flihren Sie das Kabel durch das
Fenster);

Ziehen Sie die Feststellbremse an und schliel3en Sie alle Tiren. Es sollte sich
niemand im Fahrzeug befinden;

Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

Entfernen Sie bei Bedarf das Lametta-Etikett an der Stol3¢fangerabdeckung.

(#) ANMERKUNG
Wahrend der Kalibrierung dirfen keine Tiren gedffnet oder geschlossen werden.

1.

2. Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.

3. Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

4. Tippen Sie auf Abbrechen, um die Systemkalibrierung des Spurwechselassistenten
zu beenden.

3. Positionierung des Hilfswerkzeugs

» 8o positionieren Sie die Schiebeplatte

221

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden hinter dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.

Klappen Sie die beiden Arme der Querstange waagerecht aus und ziehen Sie
die Schrauben (1) an den Gelenken der Querstange fest.

Driicken und halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen, bewegen Sie die
Nutensteine (3) auf beiden Seiten zu beiden Enden und lassen Sie den Griff
los, um die Nutensteine zu fixieren.

Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte gedriickt, um die Schiebeplatte
zu bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weifen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
los, um die Schiebeplatte zu fixieren.
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Abbildung 6-25 Positionieren der Schiebeplatte

\_,/

O

> An der markierten Linie ausrichten und einschalten

1. Loésen Sie den Griff (1) und drehen Sie die Feineinstellschraube (2), bis die
Position A mit der roten Markierungslinie tbereinstimmt. Ziehen Sie den Giriff
(1) fest, um die Querstange zu sichern.

2. Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten
Markierungslinie Gbereinstimmt.

3. Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weillen
Markierungslinie Ubereinstimmt. Drehen Sie die Feineinstellschraube (5), bis
die Position D mit der wei3en Markierungslinie ausgerichtet ist.

4. SchlielRen Sie das Netzgerat an und schalten Sie den Netzschalter (6) ein.
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Bild 6-26 Ausrichten an markierten Linien

» So zentrieren Sie den Laser auf das Heck des Fahrzeugs

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt hinter die
hintere Mitte des Fahrzeugs.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Hinterrads befindet.

3. Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Rahmen,
bis die horizontalen Abstande zwischen den Mittelpunkten der Hinterrdder und
der Rickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten Sie dann den
Laser ein (1), und der Laser bleibt in der hinteren Mitte des Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Dricken Sie die NOT-AUS-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im Notfall zu
stoppen.
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Abbildung 6-27 Zentrieren des Lasers

» So montieren Sie die Radklammern (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (2) gleich lang sind.

2. Befestigen Sie die beiden Radklemmen (Felgenklemmen) jeweils an den
Hinterradern und drehen Sie den Bolzen (2), bis die Sperrklinken (1) fest
sitzen.

(Z) ANMERKUNG
1. Das Vorderrad-Scheibchen AUTEL-CSC0500/16/LF sollte am rechten Hinterrad
und das Vorderrad-Scheibchen AUTEL-CSC0500/16/RF sollte am linken Hinterrad
montiert werden;
2. Vergewissern Sie sich, dass die Radklammern (Felgenklemmen) senkrecht auf
den Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.
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Bild 6-28 Montieren Sie die Radklammern (Felgenklemmen)

(#) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

» So justieren und fixieren Sie den Kalibrierungsrahmen
1. Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am Kalibrierungsrahmen
und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der Wert "Abstand" griin
angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsrahmen und das
Fahrzeug grob ausgerichtet sind.

® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis der
Wert "Winkel" griin angezeigt wird; I6sen Sie den Griff (B) an der Traverse
und drehen Sie die Feineinstellschraube (C) in der durch den Pfeil
angezeigten Richtung, bis der Wert "Offset" griin angezeigt wird; ziehen Sie
dann den Griff (B) fest, um die Traverse zu sichern.

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-
Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.
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Abbildung 6-29 Positionieren des Kalibrierungsrahmens

2. Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen an
der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

» So zentrieren Sie die Wasserwaage der Radarkalibrierungsbox und schalten

sie ein
1. Befestigen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 vollstandig auf der
Gleitplatte.

2. Drehen Sie die Feineinstellschrauben (1) und (2) so, dass die Blase in der
Libelle (3) der Radarkalibrierungsbox zentriert ist.
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Abbildung 6-30 Zentrieren der Libelle der Radarkalibrierungsbox



3. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Netzanschluss (1). Schalten
Sie den Schalter (Pos. 2) ein und die rote LED (3) leuchtet auf. Gehen Sie erst
zum nachsten Schritt Gber, wenn ca. 10 s spater die grine LED (4)
aufleuchtet. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das Netzgerat anzuschlieRen:

< Verwenden Sie den 24-V-Netzadapter, der zum Kalibrierungsrahmen passt.

< Verwenden Sie das mit dem Kalibrierungsrahmen mitgelieferte 24-V-
Netzkabel.

Abbildung 6-31 Strom anschlieen
» So stellen Sie die Standardhohe ein

Stellen Sie die Hohe des Querbalkens ein und warten Sie, bis der Querbalken die
Standardhohe erreicht hat:

1. Dricken Sie auf OK, und der Kalibrierungsrahmen passt sich automatisch an
die Standardhéhe an und ruft den nachsten Bildschirm auf.

2. Drucken Sie auf Standardhohe einstellen, um die gewlinschte Hohe
einzustellen.

(#) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.
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Bild 6-32 Standardhéhe einstellen
» So kalibrieren Sie das linke Steuergerat

1. Stellen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 links von der
Fahrtrichtung des Fahrzeugs auf und richten Sie die markierte Linie (1) auf
dem Zeiger (auf der Riickseite der Schiebeplatte der Querstange) auf b=700
mm (27,56 in) auf dem Lineal der Querstange aus.

(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie den Bolzen am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert ist.

Abbildung 6-33 Verschieben der Radarkalibrierungsbox (links)
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2. Warten Sie, bis der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung im Steuergerat
des Spurwechselassistenten J769 erfolgreich war, und tippen Sie auf OK, um
die Kalibrierung des rechten Steuergerats aufzurufen.

» So kalibrieren Sie das rechte Steuergerét

1. Stellen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 rechts von der
Fahrtrichtung des Fahrzeugs auf, und richten Sie die markierte Linie (1) auf
dem Zeiger (auf der Riickseite der Schiebeplatte der Querstange) auf b=700
mm (27.56 in) auf dem Lineal der Querstange.

(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie die Schraube am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert
ist.

Bild 6-34 Verschieben der Radarkalibrierungsbox (rechts)

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Schritt fiir Schritt
vorzugehen, und rufen Sie schliellich den Bildschirm auf, der anzeigt, dass
die Kalibrierung erfolgreich war.

6.3.2.2 Bei der Auswahl von C
1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;

v' Radar-Kalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01;
v" Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/LF;
v" Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RF;
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v' Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/LR;
v' Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RR;



Ziel AUTEL-CSC0500/16/LF;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/RF;
Ziel AUTEL-CSCO0500/16/LR;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/RR;
24-\/-Netzadapter,;

Lenkradhalterung Stander Werkzeug;

AN N N N Y

Unterlegkeil.

Abbildung 6-35 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge (bei Auswahl von C)
2. Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das
Lenkrad mittig aus, und halten Sie die Vorderrdder des Fahrzeugs in einer
geraden Position (fuhren Sie ggf. zuerst die Achsvermessung durch).
Vergewissern Sie sich, dass hinter dem Fahrzeug ein Mindestabstand von 4 m
(13,12 ft) * 4 m (13,12 ft) vorhanden ist (beginnend an der Hinterachse);

» Bei Fahrzeugen mit Luftfederung stellen Sie bitte die Fahrzeughéhe auf mittel
oder automatisch ein (Anzeige auf dem Armaturenbrett);

» Vergewissern Sie sich, dass die Kuhlflussigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand haben und der Benzintank voll ist. Das
Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder
Fracht);

» Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieBen Sie das
Diagnosewerkzeug an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI
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Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, flihren Sie das Kabel durch das
Fenster);



>
>

Ziehen Sie die Feststelloremse an und schlieen Sie alle Tiren. Es sollte sich
niemand im Fahrzeug befinden;

Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

Entfernen Sie bei Bedarf das Lametta-Etikett an der Stol3fangerabdeckung.

(#) ANMERKUNG
1.  Wahrend der Kalibrierung diirfen keine Tiren geodffnet oder geschlossen werden.
2. Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.
3. Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.
4. Tippen Sie auf Abbrechen, um die Kalibrierung des Blind Spot Detection (BSD)-

Systems zu beenden.

3. Vorbereitung des Fahrzeugs

>

Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Halten Sie die
Vorderrader gerade und stellen Sie sicher, dass am Heck des Fahrzeugs
mindestens 1,5 m Platz ist;

Legen Sie einen Unterlegkeil separat vor und hinter das linke bzw. rechte
Vorderrad, um Bewegungen zu verhindern;

Zentrieren Sie das Lenkrad und montieren Sie das Werkzeug flr den
Lenkradhalter. Losen Sie die Feststelloremse und schalten Sie das Getriebe in
den Leerlauf;

Halten Sie das Fahrzeug unbeladen. Vergewissern Sie sich, dass der
KihImittel- und Motordlstand den empfohlenen Werten entspricht und der
Kraftstofftank voll ist.

Schlieen Sie alle Tiren und schalten Sie die gesamte AuRenbeleuchtung aus;
Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

Bei Fahrzeugen mit Luftfederung stellen Sie die Luftfederung vor der Messung
auf den Standardmodus ein (dieser Einstellvorgang kann bei verschiedenen
Fahrzeugmodellen unterschiedlich sein).

4. Positionierung des Hilfswerkzeugs

» So positionieren Sie die Schiebeplatte

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden hinter dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.

Klappen Sie die beiden Arme der Querstange waagerecht aus und ziehen Sie
die Schrauben (1) an den Gelenken der Querstange fest.

Dricken und halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen, bewegen Sie die
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Nutensteine (3) auf beiden Seiten zu beiden Enden und lassen Sie den Griff
los, um die Nutensteine zu fixieren.

Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte gedriickt, um die Schiebeplatte
zu bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weillen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
los, um die Schiebeplatte zu fixieren.
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Abbildung 6-36 Positionieren der Schiebeplatte

> An der markierten Linie ausrichten und einschalten

1. Losen Sie den Griff (1) an der Querstange und drehen Sie dann die
Feineinstellschraube (2), bis die Position A mit der roten Markierungslinie
Ubereinstimmt. Ziehen Sie den Griff (1) fest, um die Traverse zu sichern.

2. Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten
Markierungslinie Gbereinstimmt.

3. Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weillen
Markierungslinie Ubereinstimmt. Drehen Sie die Feineinstellschraube (5), bis
die Position D mit der wei3en Markierungslinie ausgerichtet ist.

4. SchlielRen Sie den 220-V-Strom an, und schalten Sie den Netzschalter (6) ein.
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Bild 6-37 Ausrichten an markierten Linien

» So zentrieren Sie den Laser auf das Heck des Fahrzeugs

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt hinter die
hintere Mitte des Fahrzeugs.

Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Hinterrads befindet.

Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Rahmen,
bis die horizontalen Abstande zwischen den Mittelpunkten der Hinterrdder und
der Rickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten Sie dann den
Schiebeplattenlaser (1) ein und der Laser bleibt in der hinteren Mitte des
Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Dricken Sie die NOT-AUS-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im Notfall zu

stoppen.
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Abbildung 6-38 Zentrieren des Lasers

» So montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (1) gleich lang sind.

2. Bringen Sie die vier Sperrklinken der Radklemme (Felgenklemme) an den
Felgen an und ziehen Sie die Schraube (2) an, bis die Sperrklinken (1)
festsitzen.

(Z) ANMERKUNG

1. Achten Sie darauf, dass die Montagelocher der vier Klinken der Radklemme
(Felgenklemme) von innen nach aufen in der gleichen Reihenfolge angeordnet
sind;

2. Das Vorderrad-Scheibchen AUTEL-CSCO0500/16/LF sollte am rechten Hinterrad
und das Vorderrad-Scheibchen AUTEL-CSC0500/16/LR sollte am linken Hinterrad
montiert werden,;

3. Die Hinterrad-Scheibe AUTEL-CSC0500/16/RF sollte am rechten Vorderrad und
die Hinterrad-Scheibe AUTEL-CSC0500/16/RR sollte am linken Vorderrad montiert
werden;

4. Vergewissern Sie sich, dass die Radklammern (Felgenklemmen) senkrecht auf
den Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.
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Bild 6-39 Radklammern montieren (Felgenklammern)

» So fiihren Sie den Radwankausgleich durch

1. Bewegen Sie den Unterlegkeil, wie in der Bildschirmfihrung gezeigt, ca. 30
cm nach hinten und schieben Sie das Fahrzeug dann in die durch den Pfeil

angezeigte Richtung.
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Bild 6-40 Radabrollkompensation 1
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Bild 6-42 Radrollkompensation 3
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Bild 6-43 Radrollkompensation 4

2. Wenn der Rollausgleich abgeschlossen ist, ruft das Tablet automatisch den
nachsten Bildschirm auf.

() ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

» So justieren und fixieren Sie den Kalibrierungsrahmen
1. Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am
Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der
Wert "Abstand" griin angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der
Kalibrierungsrahmen und das Fahrzeug grob ausgerichtet sind.

® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis
der Wert "Winkel" in griiner Farbe angezeigt wird; I6sen Sie den Griff (B)
an der Querstange und drehen Sie die Feineinstellschraube (C) in der
durch den Pfeil angezeigten Richtung, bis der Wert "Offset" in griiner
Farbe angezeigt wird; ziehen Sie dann den Griff fest.
(B), um die Querstange zu sichern.

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-
Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.
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Abbildung 6-44 Positionieren des Kalibrierungsrahmens

2. Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen an
der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

» So zentrieren Sie die Wasserwaage der Radarkalibrierungsbox und schalten

sie ein
1. Befestigen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 vollstandig auf der
Gleitplatte.

2. Drehen Sie die Feineinstellschrauben (1) und (2) so, dass die Blase in der
Libelle (3) der Radarkalibrierungsbox zentriert ist.
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Bild 6-45 Zentrieren der Libelle der Radarkalibrierungsbox



3. Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in den Netzanschluss (1). Schalten
Sie den Schalter (Pos. 2) ein und die rote LED (3) leuchtet auf. Gehen Sie erst
zum nachsten Schritt Gber, wenn ca. 10 s spater die grine LED (4)
aufleuchtet. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das Netzgerat anzuschlieRen:

< Verwenden Sie den 24-V-Netzadapter, der zum Kalibrierungsrahmen passt.

< Verwenden Sie das mit dem Kalibrierungsrahmen mitgelieferte 24-V-
Netzkabel.

Bild 6-46 Strom anschlieBen
» So stellen Sie die Standardhohe ein

Stellen Sie die Hohe des Querbalkens ein und warten Sie, bis der Querbalken die
Standardhohe erreicht hat:

1. Tippen Sie auf OK. Der Kalibrierungsrahmen passt sich automatisch an die
Standardhéhe an und ruft den nachsten Bildschirm auf.

2. Tippen Sie auf Standardhéhe anpassen, um die gewiinschte Hohe neu
einzustellen.

(#) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.
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Bild 6-47 Standardhéhe einstellen
» So kalibrieren Sie das linke Steuergerat

1. Stellen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 links von der
Fahrtrichtung des Fahrzeugs auf und richten Sie die markierte Linie (1) auf
dem Zeiger (auf der Riickseite der Schiebeplatte der Querstange) auf b=700
mm (27,56 in) auf dem Lineal der Querstange aus.

(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie den Bolzen am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert ist.

Bild 6-48 Verschieben der Radarkalibrierungsbox (links)
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2. Warten Sie, bis der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung im Steuergerat
des Spurwechselassistenten J769 erfolgreich war, und tippen Sie auf OK, um
die Kalibrierung des rechten Steuergerats aufzurufen.

» So kalibrieren Sie das rechte Steuergerét

1. Stellen Sie die Radarkalibrierungsbox AUTEL-CSC0605/01 rechts von der
Fahrtrichtung des Fahrzeugs auf, und richten Sie die markierte Linie (1) auf
dem Zeiger (auf der Riickseite der Schiebeplatte der Querstange) auf b=700
mm (27.56 in) auf dem Lineal der Querstange.

(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie den Bolzen am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert ist.

Bild 6-49 Verschieben der Radarkalibrierungsbox (rechts)

2. Warten Sie, bis der Bildschirm anzeigt, dass das Steuergeradt des
Spurwechselassistenten J769 und das Steuergerat des
Spurwechselassistenten 2-J770 erfolgreich kalibriert wurden. Tippen Sie dann
auf OK, um die Kalibrierung abzuschlielRen.

6.4 Kamerasystem Ruckansicht

Das Panoramakamerasystem, das Uber Kameras fiir eine sichere 360°-Sicht verfugt,
kann die Bilder in Echtzeit in die Kabine Ubertragen, so dass der Fahrer die
Umgebungsbedingungen aus nachster Nahe genau erfassen kann.

(?) ANMERKUNG
Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung, die
Kalibrierungsverfahren kdnnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie die
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spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.
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6.4.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert
Die Panoramakamera wurde ausgetauscht.
Das Steuergerat des Panoramakamerasystems wurde ausgetauscht.

Repariert die Komponenten, die mit einer Panoramakamera ausgestattet
sind oder die Installation der Kamera beeinflussen.

Das Fahrgestell wurde angepasst.

Uberlappende Bereiche von Bildern, die mit Panoramakameras aufgenommen
wurden, werden disloziert.

Die Hohe des Fahrzeugaufbaus wurde angepasst.

Die Position der Panoramakamera an der Karosserie wurde angepasst.

6.4.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
Muster AUTEL-CSC0806/01;

Laser AUTEL-CSC0500/04;

Zielplatine (x2) AUTEL-CSC0804/01;
Zielplatinenhalterung (x2) AUTEL-CSC0804/02;

AN N NN

BandmalR.

6.4.3 Vorbereitungen fur die Kalibrierung

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das Lenkrad
mittig aus und halten Sie die Vorderrdder des Fahrzeugs in einer geraden
Position (fiihren Sie ggf. zuerst die Achsvermessung durch). Stellen Sie sicher,
dass um das Fahrzeug herum Platz ist;

Klappen Sie die AuRenspiegel auf beiden Seiten des Fahrzeugs aus;

Stellen Sie sicher, dass alle Kameraobjektive sauber sind. Reinigen Sie die Objektive
bei Bedarf mit einem feuchten Tuch;

> Uberpriifen Sie die jeweiligen Kamerabilder auf dem Display der Mittelkonsole.
Tauschen Sie die Kamera aus, wenn das Bild aufgrund einer Beschadigung der
Kamera beeintrachtigt ist; priifen und korrigieren Sie die jeweilige
Kameraposition, wenn das Bild schief ist;

» Vergewissern Sie sich, dass die Kuhlflissigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das
Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder
Fracht);
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> Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlielen Sie das Diagnosewerkzeug
an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI Uber ein
Diagnosekabel verbunden sind, fiihren Sie das Kabel durch das Fenster);
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>

Ziehen Sie die Feststellbremse an und schlieRen Sie alle Tiren, die Motorhaube und
den Kofferraum;

Stellen Sie den Reifendruck auf den empfohlenen Plakatwert ein;
Stellen Sie die Fahreinstellung auf "Komfort";

Stellen Sie die Chassishohe auf "Normal" und dann auf "Jack Mode", indem Sie
"Jack Mode" wéahlen (die Pegelanpassungsfunktion ist ausgeschaltet);

SchlielRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an einen Batterieerhaltungsschalter an, um
ein Entladen der Batterie zu verhindern;

Schalten Sie die Zindung ein;

Achten Sie darauf, dass sich wahrend der Kalibrierung keine Personen im Fahrzeug
befinden;

Um Erkennungsfehler zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass sich keine
Gegenstande in der Umgebung des Kalibrierungsbereichs befinden;

Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist.

(#) ANMERKUNG
Wahrend der Kalibrierung diirfen keine Tiren gedffnet oder geschlossen werden.

6.4.4 Positionierung des Hilfswerkzeugs

>

So montieren Sie die Zielplatine

1. Montieren Sie zwei Satze Kalibrierwerkzeuge. Stellen Sie den Zielplattentrager
AUTEL- CSC0804/02 auf eine ebene Flache.

2. Hangen Sie die Zielplatine AUTEL-CSC0804/01 in den Haken (1) an der
Oberseite des Zielplattentragers ein.
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(#) ANMERKUNG
Vergewissern Sie sich, dass die Zindung eingeschaltet ist.

» So kalibrieren Sie die Vorderseite der Kamera

1.

Legen Sie das Muster AUTEL-CSCO0806/01 direkt vor das Fahrzeug und
messen Sie den Abstand (B=4,2 m) zwischen der Mitte der Hinterrdder und
der markierten Linie (1). Achten Sie darauf, dass die Abstande auf beiden
Seiten gleich grof} sind.

2. Platzieren Sie den Laser AUTEL-CSC0500/04 in der in der Abbildung
gezeigten Position und schalten Sie den Laser ein. Richten Sie die markierte
Linie (2) auf der Rickseite des Lasers und den Laserstrahl (3) mit den
markierten Linien (4) bzw. (5) auf der Vorlage aus.

3. Bewegen Sie das Muster AUTEL-CSC0806/01 nach links oder rechts, um den
Laserstrahl (3) auf die Mitte des Fahrzeugemblems zu richten. Schalten Sie
den Laser aus und bewahren Sie ihn auf.

(#) ANMERKUNG

1. Vergewissern Sie sich, dass die Schablone AUTEL-CSC0806/01 richtig platziert ist
und ihre Oberflache flach liegt und kein Licht reflektiert.
2. Stellen Sie sicher, dass sich die Position des Lasers beim Verschieben des Musters

nicht andert.
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Abbildung 6-51 Kalibrierung der Kamera Vorderseite 1

Legen Sie die beiden zusammengebauten Kalibrierungssets in die in der

Abbildung gezeigte Position. Vergewissern Sie sich, dass die Seite (1) mit der
markierten Linie an der Basis des Zielplattentrédgers mit der Kante des Lineals
(2) auf dem Muster Ubereinstimmt.



5. Bewegen Sie den Zieltafelhalter nach links oder rechts, um die markierte Linie
(3) auf 775 auf dem Lineal (2) auszurichten.

6. Drehen Sie die Bolzen (4) und (5) so, dass die Luftblasen in den Libellen (6) und
@)
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zentriert ist.

Bild 6-52 Kamera kalibrieren Front 2

» So kalibrieren Sie die Riickseite der Kamera

1. Legen Sie das Muster AUTEL-CSC0806/01 direkt hinter das Fahrzeug und
messen Sie den Abstand zwischen der Mitte der Hinterrader (B=1,47 m - 1,90
m) und der markierten Linie (1). Achten Sie darauf, dass die Abstédnde auf
beiden Seiten gleich grof} sind.

2. Platzieren Sie den Laser AUTEL-CSC0500/04 in der in der Abbildung
gezeigten Position und schalten Sie den Laser ein. Richten Sie die markierte
Linie (2) auf der Ruckseite des Lasers und den Laserstrahl (3) mit den
markierten Linien (4) bzw. (5) auf der Vorlage aus.

3. Bewegen Sie das Muster AUTEL-CSCO0806/01 nach links oder rechts, um den
Laserstrahl (3) auf die Mitte des Fahrzeugemblems zu richten. Schalten Sie
den Laser aus und bewahren Sie ihn auf.

(#) ANMERKUNG
1. Vergewissern Sie sich, dass die Schablone AUTEL-CSC0806/01 richtig platziert ist
und ihre Oberflache flach liegt und kein Licht reflektiert;
2. Stellen Sie sicher, dass sich die Position des Lasers beim Verschieben des Musters
nicht andert.
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Abbildung 6-53 Kalibrierung der Kamera Riickseite 1

4. Legen Sie die beiden zusammengebauten Kalibrierungssets in die in der
Abbildung gezeigte Position. Vergewissern Sie sich, dass die Seite (1) mit der
markierten Linie an der Basis des Zielplattentragers mit der Kante des Lineals
(2) auf dem Muster ibereinstimmt.

5. Bewegen Sie den Zieltafelhalter nach links oder rechts, um die markierte Linie
(3) auf 775 auf dem Lineal (2) auszurichten.

6. Drehen Sie die Bolzen (4) und (5) so, dass die Luftblasen in den Libellen (6)
und (7) zentriert sind.

(A
a/ \
4 :

)

O

Abbildung 6-54 Kalibrierung der Kamera Riickseite 2
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7. Messen Sie den Abstand A zwischen der mit dem Muster markierten Linie (1)
und der Mitte des Hinterrads und geben Sie ihn in das Diagnosetablett ein.

— a

Bild 6-55 Kamera kalibrieren Riickseite 3
» So kalibrieren Sie die Kamera im linken Spiegel

1. Legen Sie die Schablone AUTEL-CSC0806/01 auf die linke Seite des
Fahrzeugs (abhangig von der Fahrtrichtung des Fahrzeugs). Achten Sie
darauf, dass der schwarze Rand (1) mit der Mitte des Vorderrads
Ubereinstimmt.

2. Stellen Sie sicher, dass die Kante (2) des Musters parallel zur
Fahrzeugkarosserie verlauft und der Abstand zwischen der Kante (2) und dem
Vorderrad (B) B=150 mm - 200 mm betragt.

(® ANMERKUNG
Achten Sie darauf, dass die Schablone AUTEL-CSC0806/01 richtig platziert wird, so dass
die lange Seite ohne Skala am Fahrzeug anliegt und die Oberflache eben ist und kein

Licht reflektiert.
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Bild 6-56 Kamera im linken Spiegel kalibrieren 1

3. Legen Sie die beiden zusammengebauten Kalibrierungssets in die in der
Abbildung gezeigte Position. Vergewissern Sie sich, dass die Seite (1) mit der
markierten Linie an der Basis des Zielplattentragers mit der Kante des Lineals
(2) auf der Vorlage lbereinstimmt.

4. Bewegen Sie den Zieltafelhalter nach links oder rechts, um die markierte Linie
(3) auf 775 auf dem Lineal (2) auszurichten.

5. Drehen Sie die Bolzen (4) und (5) so, dass die Luftblasen in den Libellen (6)
und (7) zentriert sind.

00006 0000
Abbildung 6-57 Kalibrierung der Kamera im linken Spiegel 2
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» So kalibrieren Sie die Kamera im rechten Spiegel

1. Legen Sie die Schablone AUTEL-CSCO0806/01 auf die rechte Seite des
Fahrzeugs (abhangig von der Fahrtrichtung des Fahrzeugs). Achten Sie
darauf, dass die hintere Kante (1) mit der Mitte des Vorderrads Ubereinstimmt.

2. Stellen Sie sicher, dass die Kante (2) des Musters parallel zur
Fahrzeugkarosserie verlauft und der Abstand zwischen der Kante (2) und dem
Vorderrad (B) B=150 mm - 200 mm betragt.

(#ANMERKUNG
Achten Sie darauf, dass die Schablone AUTEL-CSC0806/01 richtig platziert wird, so dass
die lange Seite ohne Skala am Fahrzeug anliegt und die Oberflache eben ist und kein
Licht reflektiert.

Abbildung 6-58 Kalibrierung der Kamera im rechten Spiegel 1

3. Legen Sie die beiden zusammengebauten Kalibrierungssets in die in der
Abbildung gezeigte Position. Vergewissern Sie sich, dass die Seite (1) mit der
markierten Linie an der Basis des Zielplattentrédgers mit der Kante des Lineals
(2) auf der Vorlage Ubereinstimmt.

4. Bewegen Sie den Zieltafelhalter nach links oder rechts, um die markierte Linie
(3) auf 775 auf dem Lineal (2) auszurichten.

5. Drehen Sie die Bolzen (4) und (5) so, dass die Luftblasen in den Libellen (6)
und (7) zentriert sind.
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Abbildung 6-59 Kalibrierung der Kamera im rechten Spiegel 2

6.5 Head Up Display

Head-up-Display wird als HUD abgekurzt. HUD ist eine transparente oder
Miniaturanzeige zur Darstellung von Fahrzeugdaten, wie Geschwindigkeit und
Navigation, auf der Windschutzscheibe vor dem Fahrer, so dass der Fahrer sie leicht
sehen kann, ohne nach unten zu schauen oder den Kopf zu drehen, und sich auf die
StralRe konzentrieren kann.

(#) ANMERKUNG
Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung, die
Kalibrierungsverfahren kdnnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie die
spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.

6.5.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert
Das Steuermodul des Head-Up-Displays (HUD) wurde ausgetauscht.
Ausgebaute und eingebaute Windschutzscheibe.

Im DTC-Speicher ist keine oder eine falsche Grundeinstellung/Adaption gespeichert.

6.5.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
v/ Kalibrierungsplatine fiir Head-Up-Display AUTEL-CSC0707/06.

6.5.3 Vorbereitungen fur die Kalibrierung
Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab;

Ziehen Sie die Feststelloremse an. das Fahrzeua darf sich wahrend der Kalibrieruna

www.herthundbuss.com 258



259

nicht bewegen;



» Klappen Sie die linke und rechte Sonnenblende herunter, I6sen Sie sie und
schieben Sie sie zur Seite;

» Befestigen Sie die Kalibrierungsplatine fiir das Head-up-Display (HUD) AUTEL-
CSCO0707/06 an den mittleren Halterungen (1) und (2) der Sonnenblende.

Bild 6-60 HUD-Kalibrierungsplatine platzieren

6.5.4 Kalibrierung starten

Folgen Sie der Abbildung auf dem Tablet und tippen Sie zum Kalibrieren auf die
Schaltflache * oder® .

(¥) ANMERKUNG
Das Bild unten dient nur zur Veranschaulichung, das HUD-BIld variiert je nach Fahrzeug,
bitte beziehen Sie sich auf das tatsachliche.
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4

vertical: 800(500~1200)
Abbildung 6-61 HUD-Bildkorrektur

6.5.5 Head-up-Display Bildkorrektur

Die Bilder des Head-up-Displays kénnen der folgenden Abbildung dhneln: Trapez,
Kissen, Lacheln, Schere, asymmetrische Schere horizontal, asymmetrisches Kissen
horizontal und Drehung. Sie kdnnen das ahnlichste Bild auswahlen, um mit der
Kalibrierung zu beginnen.

—

=\ 1 ==

- -

Trapezium Cushion Smile Shear

[ =, 23

Asymmetric she.. © Asymmetric cus.. © Rotation

Abbildung 6-62 HUD-Bildauswahl
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6.6 Nachtsichtsystem

Das Nachtsichtsystem mit Warmebildkamera tragt dazu bei, die Sicht bei Nachtfahrten
zu optimieren, so dass die Fahrer mehr Informationen Uber den Stralenzustand, den
Zustand des Fahrzeugs usw. erhalten kénnen.

() ANMERKUNG
1. Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung,
die Kalibrierungsverfahren kénnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie
die spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.
2. Stellen Sie sicher, dass vor dem Fahrzeug ein Mindestabstand von 1,2 m (3,94 ft)
eingehalten wird.

6.6.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert
Die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) wurde repariert oder ersetzt.

Repariert oder ersetzt die StoRstange oder den Kihlergrill.

Das Fahrgestell wurde angepasst.

Die Hohe der Karosserie wurde geéndert.

vV V V VYV VY

Die Position der NVS-Kamera an der Fahrzeugkarosserie wurde geandert.

6.6.2 Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge

Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;

NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01;

Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSCO0500/19/LR;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSCO0500/19/RR;
Ziel AUTEL-CSCO0500/16/LR;

Ziel AUTEL-CSC0500/16/RR,;

Entfernungsmessgerat AUTEL-CSC0500/08;

A N N N N S NN

12-V-Netzadapter.
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Abbildung 6-63 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge

Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

Zentrieren Sie das Lenkrad und halten Sie die Vorderrader des Fahrzeugs in
einer geraden Position (fiihren Sie gegebenenfalls zuerst die Achsvermessung
durch);

Vergewissern Sie sich, dass die Kuhlflissigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das
Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder
Fracht);

Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieRen Sie das Diagnosewerkzeug
an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI Uber ein
Diagnosekabel verbunden sind, fuhren Sie das Kabel durch das Fenster);

Ziehen Sie die Feststellbremse an, schlieen Sie alle Tliren und schalten Sie die
Auf3enbeleuchtung aus;

Stellen Sie den Reifendruck auf den empfohlenen Wert ein;
Halten Sie das Fahrzeug in einem kalten Zustand;

Schlieflen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an einen Batterieerhaltungsschalter an, um
ein Entladen der Batterie zu verhindern.

Priifen Sie, ob sich die Kamera des Nachtsichtsystems (NVS) in der Halterung
befindet und ob die Sicht frei ist. (Die NVS-Kamera befindet sich in der Regel in
der Nahe des Kuhlergrills oder des Frontemblems des Fahrzeugs)

Prifen Sie, ob das Schutzfenster der NVS-Kamera beschadigt ist. Wenn ja,
ersetzen Sie es bitte.



(#) ANMERKUNG
1. Die Position der Kamera kann je nach Fahrzeug variieren.

2. Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.
3. Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRRen.
4. Tippen Sie auf Abbrechen, um die Kalibrierung des Nachtsichtsystems (NVS) zu

beenden.

6.6.4 Positionierung des Hilfswerkzeugs

» So positionieren Sie die Schiebeplatte

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden vor dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.

Klappen Sie die beiden Arme der Traverse waagerecht aus und ziehen Sie die
Schrauben (1) an den Gelenken der Traverse fest.

Halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen fest, verschieben Sie die
Nutensteine (3) auf beiden Seiten zu beiden Enden und lassen Sie den Giriff
los, um die Nutensteine zu fixieren.

Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte, um die Schiebeplatte zu
bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weilRen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
los, um die Schiebeplatte zu fixieren.

"—:'zr“wr‘—"
w & o

Bild 6-64 Schiebeplatte positionieren

» An der markierten Linie ausrichten und einschalten
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Loésen Sie den Griff (1) und drehen Sie die Feineinstellschraube (2), bis die
Position A mit der roten Markierungslinie Ubereinstimmt. Ziehen Sie den Giriff
(1) fest, um die Querstange zu sichern.

Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten Markierung
Ubereinstimmt.



Linie.
3. Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weil3en

Markierungslinie Ubereinstimmt, und drehen Sie die Feineinstellschraube (5),
bis die Position D mit der weiRen Markierungslinie Ubereinstimmt.

4. Schlielken Sie die Stromversorgung an und schalten Sie den Netzschalter (6)

ein.

Bild 6-65 Ausrichten an markierten Linien

» So zentrieren Sie den Laser auf die Vorderseite des Fahrzeugs

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt vor die vordere
Mitte des Fahrzeugs und zentrieren Sie das Lenkrad.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Vorderrads befindet.

3. Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen fest und bewegen Sie den
Rahmen, bis die horizontalen Abstande zwischen den Zentren der
Vorderrader und der Rickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten
Sie dann den Laser ein (1) und der Laser bleibt in der vorderen Mitte des
Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Driicken Sie die NOT-AUS-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im Notfall zu
stoppen.
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Abbildung 6-66 Zentrieren des Lasers
» So montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (2) gleich lang sind.

2. Bringen Sie die beiden Radklemmen (Felgenklemmen) an den Hinterradern
an und drehen Sie die Schraube (2) im Uhrzeigersinn, bis die Sperrklinken (1)

festsitzen.

(Z) ANMERKUNG
Vergewissern Sie sich, dass die Radklemmen (Felgenklemmen) senkrecht auf den

Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.

Bild 6-67 Montieren Sie die Radklammern (Felgenklemmen)
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» So platzieren und justieren Sie das Entfernungsmessungsziel

1.

Stellen Sie die Abstandsmessscheibe AUTEL-CSC0500/08 vor das Fahrzeug.
Lésen Sie die Schraube (1), um die Hohe der Zielscheibe so einzustellen,
dass sie sich ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des
Nummernschilds befindet. Ziehen Sie dann die Schraube (1) fest, um die
Zielscheibe zu fixieren.

Bewegen Sie die Abstandsmessscheibe so, dass der Zeiger (2) der Scheibe
das Nummernschild beriihrt und moglichst genau auf die Mitte des
Nummernschilds ausgerichtet ist. Die weild gepunktete Seite der Scheibe (3)
zeigt dabei in die Fahrtrichtung des Fahrzeugs.

Abbildung 6-68 Einstellen der Distanzmessscheibe

@ ANMERKUNG
1. Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse

vorhanden sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.
2. Sobald die Position des Entfernungsmessobjekts ermittelt wurde, erscheint auf
dem Bildschirm die Aufforderung, das Entfernungsmessobjekt zu entfernen.

» So justieren und fixieren Sie den Kalibrierungsrahmen

1.

Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am
Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der
Wert "Abstand" griin angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der
Kalibrierungsrahmen und das Fahrzeug grob ausgerichtet sind;

® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis
der Wert "Winkel" in griiner Farbe angezeigt wird; I6sen Sie den Griff (B)
an der Querstange und drehen Sie die Feineinstellschraube (C) in der
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durch den Pfeil angezeigten Richtung, bis der Wert "Offset" in griiner
Farbe angezeigt wird; ziehen Sie dann den Griff fest.



(B), um die Querstange zu sichern;

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-
Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.

5=
- -
R v 0

o0 0.02 17 1297 o @ 1

Angle (6) Distance (T) Offset (L)

= . p——" - -

Abbildung 6-69 Einstellen des Kalibrierungsrahmens

2. Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen an
der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

» So zentrieren Sie die Wasserwaage des NV-Kalibrators

1. Montieren Sie den NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 auf die Schiebeplatte der
Traverse.

2. Drehen Sie die Feinabstimmungsbolzen (1) und (2), um sicherzustellen, dass
die Blase in der Wasserwaage
(3) des NV-Kalibrators zentriert ist.
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Abbildung 6-70 Zentrieren der Wasserwaage des NV-Kalibrators

3. Schlielen Sie das mitgelieferte Netzkabel an den Netzanschluss (1) an.
Schalten Sie den Netzschalter ein

(2) und die rote LED (3) leuchtet auf. Es gibt zwei Mdglichkeiten, das Netzteil
anzuschlieRen:

< Verwenden Sie den 12-V-Netzadapter, der fir den Kalibrierungsrahmen
geeignet ist;

< Verwenden Sie das mit dem Kalibrierungsrahmen mitgelieferte 12-V-
Netzkabel.

Abbildung 6-71 Strom anschlieen

4. Schalten Sie den Laser ein (1).
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5. Stellen Sie die Hohe der Traverse ein und schieben Sie den NV-Kalibrator
AUTEL-CSC0603/01 nach links oder rechts, um den Laserstrahl (2) auf die
Mitte der NVS-Kamera zu richten.

www.herthundbuss.com 272



(#) ANMERKUNG
Wenn die Blase in der Wasserwaage wahrend der Einstellung von der Mitte abweicht,
drehen Sie die Schraube am Sockel so, dass die Blase in der Wasserwaage zentriert
ist.

Abbildung 6-72 Zentrieren des Lasers
6. Dricken Sie die Taste (1) 2 s lang, bis der Summer intermittierend piept.

7. Nach etwa 20 s leuchtet die griine LED (2) auf.

(#) ANMERKUNG
1. Der NV-Kalibrator AUTEL-CSC0603/01 schaltet sich nach 30 Minuten automatisch
ab. Die gruine LED erlischt und der Summer ertént fiir 1 s. Driicken Sie die Taste
(1) fur 2 s, um neu zu starten.
2. Um den NV-Kalibrator auszuschalten, halten Sie die Taste (1) 2 s lang gedriickt.
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Abbildung 6-73 Aktivieren des NV-Kalibrators

(© ANMERKUNG
Wahrend der Einstellung fahrt der Diagnosetester automatisch weiter, wenn der
Rollwinkel richtig eingestellt ist (mindestens 1 Sekunde lang). Korrekte Einstellung: -
0,5° bis 0,5°.

8. Fahren Sie mit den nachsten Schritten fort, bis die Kalibrierung erfolgreich
abgeschlossen ist.

6.7 On-Board-Kamera

Das bordeigene Kamerasystem soll den Fahrer warnen, wenn das Fahrzeug auf
Autobahnen und Ausfallstralen die Fahrspur zu verlassen beginnt. Das System zielt
darauf ab, Unfélle durch Fahrfehler, Ablenkung und Schlafrigkeit zu minimieren.

() ANMERKUNG
1. Hier nehmen wir das Fahrzeug Audi A7 2011 als Beispiel zur Veranschaulichung,
die Kalibrierungsverfahren kénnen je nach Fahrzeug variieren. Bitte befolgen Sie
die spezifischen Anweisungen auf lhrem Tablet.
2. Stellen Sie sicher, dass zwischen der Mitte des Vorderrads und der Vorderseite
des Fahrzeugs ein Mindestabstand von etwa 1,5 m besteht.

6.7.1 Wahlen Sie eine Situation, die eine Kalibrierung erfordert
Repariert oder ersetzt die vordere Videokamera.
Die vordere Windschutzscheibe wurde repariert oder ersetzt.

Das Fahrgestell wurde angepasst.

YV V VY VY

Die Hohe des Fahrzeugaufbaus wurde angepasst.
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» Die Fahrzeughdhe wurde iber den Fahrzeughthensensor neu eingelernt.

6.7.2 Wahlen Sie die Parkposition des Fahrzeugs

Determine vehicke bady height

mi

(=] Select he veticle parking posson
A Levdd greund
B Calitration frame e veticle are

< 1Ot & the same level (Use a tage
o - oature 1o medture h rolue)
‘a & P C: BuTpy grouad or calitration
3 H framse 20d vehiche are not ot e
. % same level (Use the compensation
= . - 10 MOMALCAlY FeCOgrize the
c n
\

spportirg surface of the vebicle ac
the reference 1o edust the height, the
prich angle aad the roll ange)

A B [ Canced
Bild 6-74 Fahrzeugparkposition wéhlen
® A: Ebener Boden.

® B: Kalibrierungsrahmen und Fahrzeug befinden sich nicht auf gleicher Hohe
(verwenden Sie ein MaRband, um den h-Wert zu messen).

SR A Auciiary 100l positioning
4] ' Entes h Valve
"
7
() AOAS catbratian * Measure the height 620 h between the two levels,

— nd erver the measured vakse (unt: mm)

)

e A Aad A7 201 iormec

Abbildung 6-75 Messwert h

® C: Unebener Boden oder Kalibrierungsrahmen und Fahrzeug sind nicht auf
gleicher Hohe (verwenden Sie den Ausgleich, um die Auflageflache des Fahrzeugs
automatisch als
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die Referenz zum Einstellen der Hohe, des Nick- und des Rollwinkels).

6.7.2.1 Bei Auswahl von A oder
B

1. Erforderliche
Kalibrierungswerkzeuge

Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;

Zielplatine AUTEL-CSC0601/01;

Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/LR;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RR;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/LR;

Ziel AUTEL-CSC0500/16/RR;

AN N N NN

Entfernungsmessgerat AUTEL-CSC0500/08.

Abbildung 6-76 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge (bei Auswahl von A oder B)
2. Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das
Lenkrad mittig aus, und halten Sie die Vorderrdder des Fahrzeugs in einer
geraden Position (fuhren Sie ggf. zuerst die Achsvermessung durch).
Vergewissern Sie sich, dass vor dem Fahrzeug mindestens 3 m (9,84 ft) Platz
sind;

» Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, vergewissern Sie sich, dass der
hintere Schubwinkel ausgerichtet ist, und schalten Sie die Zindung aus;
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» Vergewissern Sie sich, dass die Kihlflissigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das
Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit



Passagiere oder Fracht);

Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieBen Sie das
Diagnosewerkzeug an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI
Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, flihren Sie das Kabel durch das
Fenster);

SchlieRen Sie alle Tiren und schalten Sie alle Auf3enbeleuchtungen aus;
Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

SchlieRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an einen Batterieerhaltungsschalter
an, um ein Entladen der Batterie zu verhindern;

Bei Fahrzeugen mit Luftfederung aktivieren Sie den Wagenhebermodus;

Vergewissern Sie sich, dass die Windschutzscheibe und die Kameralinsen
sauber sind und dass keine Hindernisse die Sicht der Kamera behindern;

Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist;

Reinigen Sie das Armaturenbrett und befreien Sie es von allen Fremdkoérpern,
die die Windschutzscheibe blenden kénnen.

(#) ANMERKUNG

Stellen Sie sicher, dass die Windschutzscheibe nicht reflektiert wird (reflektierende
Gegenstande kdnnen mit einem schwarzen Tuch abgedeckt werden).

Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.

Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

Tippen Sie auf Abbrechen, um die Kalibrierungsfunktion der Frontkamera zu

1.

w

beenden.

Positionierung des Hilfswerkzeugs

So positionieren Sie die Schiebeplatte

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden vor dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.

Klappen Sie den Quertrager an beiden Enden waagerecht aus und ziehen Sie
die Schrauben (1) an den Verbindungsstellen der Quertrager an.

Halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen fest, verschieben Sie die
Nutensteine (3) auf beiden Seiten zu beiden Enden und lassen Sie den Giriff
los, um die Nutensteine zu fixieren.

Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte, um die Schiebeplatte zu
bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weilRen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
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los, um die Schiebeplatte zu fixieren.
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Bild 6-77 Schiebeplatte positionieren

» Zum Ausrichten an den markierten Linien und zum Einschalten

1. Loésen Sie den Griff (1) und drehen Sie die Feineinstellschraube (2), bis die
Position A mit der roten Markierungslinie tUbereinstimmt. Ziehen Sie den Griff
(1) fest, um die Querstange zu sichern.

2. Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten
Markierungslinie Gbereinstimmt.

3. Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weil3en
Markierungslinie Ubereinstimmt. Drehen Sie die Feineinstellschraube (5), bis
die Position D mit der weiRen Markierungslinie ausgerichtet ist.

4. Schliel3en Sie die Stromversorgung an und schalten Sie dann den Netzschalter
(6) ein.
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Bild 6-78 Ausrichten an markierten Linien
» So zentrieren Sie den Laser auf die Vorderseite des Fahrzeugs

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt vor die vordere
Mitte des Fahrzeugs und zentrieren Sie das Lenkrad.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Vorderrads befindet.

3. Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen fest und bewegen Sie den
Rahmen, bis die horizontalen Abstédnde zwischen den Zentren der
Vorderrader und der Riickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten
Sie dann den Laser ein (1) und der Laser bleibt in der vorderen Mitte des
Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Dricken Sie die EMERGENCY STOP-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im
Notfall zu stoppen.
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Abbildung 6-79 Zentrieren des Lasers
» So montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (2) gleich lang sind.

2. Befestigen Sie die beiden Radklammern (Felgenklemme) jeweils an den
Hinterradern und drehen Sie die Schraube (2) im Uhrzeigersinn, bis die
Sperrklinken (1) fest sitzen.

(Z) ANMERKUNG
Vergewissern Sie sich, dass die Radklammern (Felgenklemmen) senkrecht auf den
Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.

Bild 6-80 Montieren Sie die Radklammern (Felgenklammern)
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» So platzieren Sie das Ziel fiir die Entfernungsmessung

1.

Stellen Sie die Abstandsmessscheibe AUTEL-CSC0500/08 vor das Fahrzeug.
Lésen Sie die Schraube (1), um die Hohe der Zielscheibe so einzustellen,
dass sie ungefahr die gleiche Hohe wie die Mitte des Nummernschildes hat.
Ziehen Sie dann die Schraube (1) fest, um die Zielscheibe zu fixieren.

Bewegen Sie die Abstandsmessscheibe so, dass der Zeiger (2) der Scheibe
das Nummernschild berihrt und moglichst genau auf die Mitte des
Nummernschilds ausgerichtet ist. Die weil} gepunktete Seite der Scheibe (3)
zeigt dabei in die Fahrtrichtung des Fahrzeugs.

‘

Bild 6-81 Einstellen der Distanzmessscheibe

(#) ANMERKUNG
1. Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse
vorhanden sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.
2. Sobald die Position des Entfernungsmessobjekts ermittelt wurde, erscheint auf
dem Bildschirm die Aufforderung, das Entfernungsmessobjekt zu entfernen

» So stellen Sie den Kalibrierungsrahmen und die Nick- und Rollwinkel ein

1.

283

Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am
Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der
Wert "Abstand" griin angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der
Kalibrierungsrahmen und das Fahrzeug grob ausgerichtet sind;

® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis
der Wert "Winkel" in griner Farbe angezeigt wird; 16sen Sie den Giriff (B)
an der Querstange und drehen Sie die Feineinstellschraube (C) in die



Richtung, die durch das Symbol
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Pfeil, bis der Wert "Offset" in griiner Farbe angezeigt wird, dann den Griff
festziehen
(B), um die Querstange zu sichern;

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-

Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.

151
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Bild 6-82 Einstellen des Kalibrierungsrahmens

Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen
an der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

Wenn der Neigungswinkel/Rollwinkel des Kalibrierungsrahmens abnormal ist,
drehen Sie bitte die Feinabstimmungsschrauben (A) bzw. (B), damit die
Werte von "Neigungswinkel" und "Rollwinkel" griin angezeigt werden, um die
Messgenauigkeit zu gewahrleisten.
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Bild 6-83 Pitch- und Rollwinkel einstellen
» Anbringen und Befestigen der Zielplatine

1. Senken Sie die Zielplattentrager (1) auf beiden Seiten der Traverse im
Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 ab und fahren Sie die Zielplattentrager
aus, um sie zu fixieren.

Bild 6-84 Halterung fiir Zielplatine erweitern

2. Befestigen Sie die Zieltafel AUTEL-CSC0601/01 am Kalibrierrahmen und
fixieren Sie die Zieltafel mit zwei Nutensteinen (1) auf beiden Seiten der
Traverse.
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Abbildung 6-85 Befestigen der Zielplatine
» So stellen Sie die Standardhohe ein

Stellen Sie die H6he des Quertragers ein und warten Sie, bis der Quertrager die
Standardhdhe erreicht hat:

1. Tippen Sie auf OK. Der Kalibrierungsrahmen wird automatisch auf die
Standardhohe eingestellt und der nachste Bildschirm wird angezeigt.

2. Tippen Sie auf Standardhéhe anpassen, um die gewlinschte Hohe neu
einzustellen.

Stondard (mm)

1090 1090 v

Bild 6-86 Standardhohe einstellen
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{(#) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

» So kalibrieren Sie die Frontkamera

1. Wahlen Sie Radkasten, und geben Sie die Hohe des linken Vorderrads, des
rechten Vorderrads, des linken Hinterrads und des rechten Hinterrads ein.
Tippen Sie auf OK, nachdem Sie alle Werte eingegeben haben. Wenn die
Werte korrekt sind, tippen Sie auf Ja, um fortzufahren.

\» Wheel housing rim height (mm)

i l LF RF

- LR RR
‘ Choose wheel housing,

' ‘ input the height
A l J

Bild 6-87 H6he der Felge des Antriebsradgehéduses

2. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm die Meldung "Kalibrierung erfolgreich,
keine Stérung" erscheint, und tippen Sie dann auf OK, um die Kalibrierung
abzuschlieRen.

6.7.2.2 Bei der Auswahl von C

1. Erforderliche Kalibrierungswerkzeuge
Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000;
Zielplatine AUTEL-CSC0601/01;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSCO0500/19/LF;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RF;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSCO0500/19/LR;
Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19/RR;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/LF;
Ziel AUTEL-CSC0500/16/RF;

NN N N N N N

Ziel AUTEL-CSCO0500/16/LR;
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Ziel AUTEL-CSCO0500/16/RR;
Unterlegkeil;
Lenkradhalterung Stand Tool.

' @H

-
i

Abbildung 6-88 Erforderliche Kalibrierwerkzeuge

Vorbereitungen fiir die Kalibrierung

>

Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Richten Sie das
Lenkrad mittig aus, und halten Sie die Vorderrader des Fahrzeugs in einer
geraden Position (fihren Sie ggf. zuerst die Achsvermessung durch).
Vergewissern Sie sich, dass vor dem Fahrzeug mindestens 3 m (9,84 ft) Platz
sind;

Bringen Sie das Fahrzeug zum Stillstand, vergewissern Sie sich, dass der
hintere Schubwinkel ausgerichtet ist, und schalten Sie die Ziindung aus;

Vergewissern Sie sich, dass die Kuhlflissigkeit und das Motordl des
Fahrzeugs den empfohlenen Stand aufweisen und der Benzintank voll ist. Das
Fahrzeug sollte nicht zusatzlich beladen sein (z. B. mit Passagieren oder
Fracht);

Befestigen Sie das VCI am Fahrzeug und schlieBen Sie das
Diagnosewerkzeug an das VCI an (Wenn das Diagnosewerkzeug und das VCI
Uber ein Diagnosekabel verbunden sind, fihren Sie das Kabel durch das
Fenster);

SchlielRen Sie alle Turen und schalten Sie alle AuRenbeleuchtungen aus;
Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

SchlieRen Sie das Fahrzeug bei Bedarf an einen Batterieerhaltungsschalter



an, um ein Entladen der Batterie zu verhindern;
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Bei Fahrzeugen mit Luftfederung aktivieren Sie den Wagenhebermodus;

Vergewissern Sie sich, dass die Windschutzscheibe und die Kameralinsen
sauber sind und dass keine Hindernisse die Sicht der Kamera behindern;

Stellen Sie sicher, dass der Kalibrierungsbereich gut beleuchtet ist;

Reinigen Sie das Armaturenbrett und befreien Sie es von allen Fremdkdrpern,
die die Windschutzscheibe blenden kénnen.

(#) ANMERKUNG
Stellen Sie sicher, dass die Windschutzscheibe nicht reflektiert wird (reflektierende
Gegenstande kénnen mit einem schwarzen Tuch abgedeckt werden).

1.

2. Tippen Sie auf Video, um eine Demonstration anzusehen.

3. Tippen Sie auf OK, um die Platzierung des Hilfswerkzeugs abzuschlieRen.

4. Tippen Sie auf Abbrechen, um die Kalibrierungsfunktion der Frontkamera zu
beenden.

3. Vorbereitung des Fahrzeugs

» Stellen Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Flache ab. Stellen Sie die
Vorderrader in die Geradeausposition. Halten Sie vor dem Fahrzeug einen
Abstand von mindestens 1,5 m ein;

» Legen Sie die Unterlegkeile vor und hinter das linke oder rechte Hinterrad, um
eine Bewegung zu verhindern;

» Zentrieren Sie das Lenkrad und montieren Sie das Werkzeug fiir den
Lenkradhalter. Losen Sie die Feststellbremse und schalten Sie das Getriebe in
den Leerlauf;

» Halten Sie das Fahrzeug unbeladen. Vergewissern Sie sich, dass der
KihImittel- und Motordlstand den empfohlenen Werten entspricht und der
Kraftstofftank voll ist.

» SchlieRen Sie alle Turen und schalten Sie die gesamte AuRenbeleuchtung aus;

» Stellen Sie den Reifendruck auf den angegebenen Wert ein;

» Bei Fahrzeugen mit Luftfederung stellen Sie die Luftfederung vor der Messung
auf den Standardmodus ein (dieser Einstellvorgang kann bei verschiedenen
Fahrzeugmodellen unterschiedlich sein).

Positionierung des Hilfswerkzeugs

» So positionieren Sie die Schiebeplatte

291

1.

Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen auf den ebenen Boden vor dem
Fahrzeug. Wenn die Schablonentafel auf der Querstange installiert ist,
entfernen Sie sie zuerst.



2. Klappen Sie den Quertrager an beiden Enden waagerecht aus und ziehen Sie
die Schrauben (1) an den Verbindungsstellen der Quertrager an.

3. Halten Sie die Griffe (2) an den Nutensteinen fest, verschieben Sie die
Nutensteine (3) an beiden
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an beiden Enden und lassen Sie den Griff los, um die Nutensteine zu fixieren.

4.

Halten Sie den Griff (4) an der Schiebeplatte, um die Schiebeplatte zu
bewegen, so dass der Zeiger auf der Schiebeplatte mit der weilRen
Markierungslinie in Position A ausgerichtet ist, und lassen Sie dann den Griff
los, um die Schiebeplatte zu fixieren.

Bild 6-89 Schiebeplatte positionieren

» Zum Ausrichten an den markierten Linien und zum Einschalten

293

1.

Losen Sie den Griff (1) und drehen Sie die Feineinstellschraube (2), bis die
Position A mit der roten Markierungslinie Gbereinstimmt. Ziehen Sie den Griff
(1) fest, um die Querstange zu sichern.

Drehen Sie die Feindrehschraube (3), bis die Position B mit der roten
Markierungslinie Ubereinstimmt.

Drehen Sie die Feineinstellschraube (4), bis die Position C mit der weifen
Markierungslinie Ubereinstimmt. Drehen Sie die Feineinstellschraube (5), bis
die Position D mit der weiRen Markierungslinie ausgerichtet ist.

Schlielen Sie den 220-V-Strom an, und schalten Sie den Netzschalter (6) ein.



Abbildung 6-90 Ausrichten an markierten Linien
» So zentrieren Sie den Laser auf die Vorderseite des Fahrzeugs

1. Stellen Sie den Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 direkt vor die vordere
Mitte des Fahrzeugs und zentrieren Sie das Lenkrad.

2. Stellen Sie die Hohe der Querstange durch Driicken der Tasten UP und
DOWN auf der Rickseite des Kalibrierungsrahmens so ein, dass sie sich
ungefahr auf der gleichen Hohe wie die Mitte des Vorderrads befindet.

3. Halten Sie den Griff am Kalibrierungsrahmen fest und bewegen Sie den
Rahmen, bis die horizontalen Abstdnde zwischen den Mittelpunkten der
Vorderrader und der Rickseite der Querstange ungefahr gleich sind. Schalten
Sie dann den Laser ein (1) und der Laser bleibt in der vorderen Mitte des
Fahrzeugs.

(#) ANMERKUNG
Dricken Sie die NOT-AUS-Taste, um das Heben und Senken der Traverse im Notfall zu
stoppen.
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Abbildung 6-91 Zentrieren des Lasers
» So montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen)

1. Prifen Sie die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 und stellen
Sie sicher, dass die vier Sperrklinken (2) gleich lang sind.

2. Bringen Sie die vier Sperrklinken (1) der Radklemme (Felgenklemme) an den
Felgen an und ziehen Sie die Schraube (2) an, bis die Sperrklinken (1)
festsitzen.

(#) ANMERKUNG

1. Achten Sie darauf, dass die Montagel6cher der vier Klinken der Radklemme
(Felgenklemme) von innen nach auf3en in der gleichen Reihenfolge angeordnet
sind.

2. Vergewissern Sie sich, dass die Radklammern (Felgenklemmen) senkrecht auf
den Felgen montiert sind und der Montagewinkel zwischen -8° und 8° liegt.
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» So fiihren Sie den Radwankausgleich durch

1. Bewegen Sie den Unterlegkeil entsprechend der Bildschirmfiihrung etwa 30
cm nach hinten und schieben Sie das Fahrzeug dann in die durch den Pfeil

angegebene Richtung.

Wiheel Rollng Compensaton

=1 A

e a1

Bild 6-93 Radrollkompensation 1

Whael Rollng Commpansaton

STOP >’

Bild 6-94 Radrollkompensation 2

I8 Cont (<]
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R Ao sen Wheel Roling Compensaton

v * 5000 pusteng He veticie,
B please want
- Camera ESC
Bild 6-95 Radrollkompensation 3
A Whaeel Roling Commpensaton
B ;“:“m. a:.\"'n; he vebicle,
= Camera ESC

Bild 6-96 Radrollkompensation 4

2. Wenn der Rollausgleich abgeschlossen ist, ruft das Tablet automatisch den
nachsten Bildschirm auf.

(@) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

» Einstellen und Fixieren des Kalibrierungsrahmens und der Nick- und Rollwinkel
1. Positionierung des ADAS-Kalibrierungsrahmens.

® Schritt 1 (Grobeinstellung): Halten Sie den Griff (A) am
Kalibrierungsrahmen und bewegen Sie den Kalibrierungsrahmen, bis der
Wert "Abstand" griin angezeigt wird, und stellen Sie sicher, dass der
Kalibrierungsrahmen und das Fahrzeug grob ausgerichtet sind.
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® Schritt 2 (Feineinstellung): Drehen Sie die Feineinstellschraube (D), bis
der Wert "Winkel" griin angezeigt wird; I6sen Sie den Griff (B) an der
Querstange und drehen Sie die Feineinstellschraube (C) in der durch den
Pfeil angezeigten Richtung, bis der Wert "Offset" griin angezeigt wird;
ziehen Sie dann den Giriff fest.
(B), um die Querstange zu sichern.

® Schritt 3 (Fertigstellung): Die Positionseinstellung des ADAS-
Kalibrierungsrahmens ist abgeschlossen.

1 1
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Abbildung 6-97 Positionieren des Kalibrierungsrahmens

2. Nach dem Einsetzen des Kalibrierungsrahmens driicken Sie die 2 Bremsen an
der Basis, um den Kalibrierungsrahmen zu sichern.

3. Schalten Sie den Schiebeplattenlaser aus. Entfernen Sie die Radklammern
(Felgenklammern) und Zielscheiben.

4. Wenn der Neigungswinkel/Rollwinkel des Kalibrierungsrahmens abnormal ist,
drehen Sie bitte die Feinabstimmungsschrauben (A) bzw. (B), damit die Werte
von "Neigungswinkel" und "Rollwinkel" griin angezeigt werden, um die
Messgenauigkeit zu gewahrleisten.
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Bild 6-98 Pitch- und Rollwinkel einstellen
» Anbringen und Befestigen der Zielplatine

1. Senken Sie die Zielplattentrager (1) auf beiden Seiten der Traverse im
Kalibrierungsrahmen AUTEL-CSC9000 ab und fahren Sie die Zielplattentrager
aus, um sie zu fixieren.

Abbildung 6-99 Zielplatinenhalterung verldngern

2. Befestigen Sie die Zieltafel AUTEL-CSC0601/01 am Kalibrierrahmen und
fixieren Sie die Zieltafel mit zwei Nutensteinen (1) auf beiden Seiten der
Traverse.
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Abbildung 6-100 Befestigen der Zielplatine

> So stellen Sie die Standardhohe ein

Stellen Sie die Hohe des Querbalkens ein und warten Sie, bis der Querbalken die
Standardhohe erreicht hat:

1. Tippen Sie auf OK. Der Kalibrierungsrahmen wird automatisch auf die
Standardhohe eingestellt und der nachste Bildschirm wird angezeigt.

2. Tippen Sie auf Standardhéhe anpassen, um die gewiinschte Hohe neu
einzustellen.

Standord (mm)

Abbildung 6-101 Einstellen der Standardhéhe
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(#) ANMERKUNG
Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass keine Hindernisse vorhanden
sind, die die Bewegung der Traverse beeintrachtigen kénnten.

> So kalibrieren Sie die Frontkamera

3. Wabhlen Sie Radkasten, und geben Sie die Hohe des linken Vorderrads, des
rechten Vorderrads, des linken Hinterrads und des rechten Hinterrads ein.
Tippen Sie auf OK, nachdem Sie alle Werte eingegeben haben. Wenn die
Werte korrekt sind, tippen Sie auf Ja, um fortzufahren.

\ Wheel housing rim height (mm)

i l LF RF

- LR RR
‘ Choose wheel housing,

i ‘ input the height
@ v

Abbildung 6-102 Héhe der Felge des Antriebsradgehduses

4. Warten Sie, bis auf dem Bildschirm die Meldung "Kalibrierung erfolgreich,
keine Storung" erscheint, und tippen Sie dann auf OK, um die Kalibrierung
abzuschlieRen.
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AUTEL®. rrotoronz

Kalibrieren der Reifenspanner

Fir genaue Messungen wéhrend des Prozesses der Achsvermessung und ADAS-Kalibrierung miissen die Reifenklammern vor der
Verwendung kalibriert werden. Bei der Kalibrierung kann es jedoch aus verschiedenen Griinden zu Abweichungen kommen. Nach der
Kalibrierung der Reifenklammern muss eine Genauigkeitspriifung durchgefiihrt werden. Zur Durchfiihrung der Kalibrierung und
Genauigkeitspriifung benétigen Sie ein Autel Ultra Series Tablet, einen IA900WA-Kalibrierungsrahmen, einen Satz Radziele und eine
Kalibrierungsstange oder ein Fahrzeug.

ANMERKUNG:

. Da der IA900WA Kalibrierungsrahmen mit MaxiSys Ultra ADAS, ADAS & MaxiSys Ultra, ADAS & MaxiSys 909, ADAS & MaxiSys 919, ADAS &
MaxiSys 909EV, ADAS & MaxiSys 906 Pro oder ADAS & MaxiSys 909 Lite kompatibel ist, konnen Sie jedes der Tablets zur Kalibrierung und
Genauigkeitspriifung verwenden.

. Bevor Sie die Kalibrierung und Genauigkeitspriifung durchfiihren, stellen Sie sicher, dass die Tablette an den IA900WA-Kalibrierungsrahmen gebunden is
und dass die Radausrichtung &

Die ADAS-Kalibrierungsfunktionen sind aktiviert.

-

IN)

Kalibrieren der Reifenspanner

Nachdem das MaxiSys Tablet tiber Wi-Fi mit dem IA9O0WA verbunden ist,
tippen Sie auf die
Einstellungsanwendung auf dem MaxiSys Mentibildschirm.

HINWEIS: Sie kénnen in der Kurzanleitung fiir das IA9O0WA nachlesen, wie Sie das Tablet tiber Wi-Fi mit dem IA900WA verbinden.

an & Metdutom - Tippen Sie in der linken Spalte auf die Option ADAS & Aligner-Einstellungen.
m D) e Tippen Sie auf
T B v Allgemeine Einstellungen, um den Bildschirm Allgemeine Einstellungen
anzuzeigen.

P - e —
o O
i [

e

m G Tippen Sie auf Klammertyp wahlen auf der rechten Seite des

— e

B NPT Bildschirms, um den Klammertyp zu &ndern.

- —

Mo

%] .
(o (o
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Waéhlen Sie Reifenklammer auf der rechten Seite des Bildschirms.

—— - ————tee

Tippen Sie nach der Auswahl des Klammertyps auf die Schaltflache
Zuriick, um zum Bildschirm ADAS & Aligner-Einstellungen
zuriickzukehren. Tippen Sie auf dem Bildschirm ADAS & Aligner
Settings auf Maintenance & Service und wahlen Sie dann Wheel
Clamp Target Calibration.

——
——— SR

Es gibt zwei Moglichkeiten zur Kalibrierung der mit Zielmarken
installierten Reifenklammern:

« Kalibrierung mit einem Kalibrierungsbalken;

« Kalibrierung mit einem Fahrzeug.

Kalibrieren mit einem Kalibrierungsbalken

Bereiten Sie einen Kalibrierstab (AUTEL-CSC0500/12) vor.

Wahlen Sie Radklammer-Zielkalibrierung-mit-Kalibrierungsleiste.
Lesen Sie die Hinweise und tippen Sie auf OK.

i T S
o

Wabhlen Sie als Beispiel die linke vordere Reifenklammer, die mit Ziel montiert
ist.
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e e VN WY VN
[PORSTR Das Tablet zeigt automatisch die Kalibrierungsvorbereitungen an,

. vl . nachdem Sie die Reifenklammer und das fiir die Kalibrierung benétigte
Ziel ausgewahlt haben. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm.
o o Bringen Sie die Kalibrierungsstange in eine Position, die etwa 87 Zoll

direkt vor dem IA900WA-Kalibrierungsrahmen liegt, und stellen Sie sicher,
dass die  Mittelpunkte  der  Kalibrierungsstange  und  des
Kalibrierungsrahmens aufeinander ausgerichtet sind. Bringen Sie dann die
linke vordere Reifenklemme mit Zielscheibe an der Kalibrierungsstange an

= S und richten Sie den Fixierstift auf das Fixierloch aus. Ziehen Sie die Mutter
fest.
Egs, R B B BB
L e == Wenn der Abstand zwischen der Kalibrierungsstange und dem
Kalibrierungsrahmen im erforderlichen Bereich liegt (87-94 Zoll), die
et Zentren der Kalibrierungsstange und des Kalibrierungsrahmens

ausgerichtet sind und die linke vordere Reifenklemme mit Zielscheibe
installiert und festgezogen ist, tippen Sie auf Weiter. Das Tablet zeigt
an, dass alles flr den nachsten Schritt bereit ist.

I 'H_i Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm. Drehen Sie die
Kalibrierungsleiste so, dass sich das Ziel in der Auffangposition
befindet.

'- — Wenn die Pfeile und der angezeigte Block griin werden, héren Sie auf,
die Querstange zu drehen. Das Tablet beginnt dann automatisch mit
der Datenerfassung.

a x @0 & 8 B =

& I Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet das Kalibrierungsergebnis
automatisch an. Wenn auf dem Bildschirm die Anzeige anzeigt,
- - bedeutet dies, dass die Kalibrierung erfolgreich war. es
- - zelhtSie, ldasediEBElibritppey fehigeschlagef istkiBie zu beenden.  zu
- = Wvésseddippédschirm anzeigt
= = fihren Sie die Kalibrierung erneut durch.
———

Da die Kalibrierungsvorgange in etwa gleich sind, werden die Kalibrierungsvorgénge fiir die tibrigen Reifenklammern und Zielscheiben hier nicht wiederholt. Sie
kénnen die Kalibrierung nacheinander gemaR den Anleitungen auf dem Bildschirm durchfiihren.
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Kalibrierung mit einem Fahrzeug

S
—e— IouE Wahlen Sie auf dem Bildschirm Radklammer-Zielkalibrierung die Option
=
R
Zielkalibrierung - mit Fahrzeug.
— R O BB
S
Wahlen Sie als Beispiel die linke vordere Reifenklammer, die mit Ziel montiert ist.
=
( e ofaafccBend el
e Das Tablet zeigt automatisch die Kalibrierungsvorbereitungen an,
3 b nachdem Sie die Reifenklammer und das fiir die Kalibrierung benétigte
‘b‘& “ Ziel ausgewahlt haben. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm.
‘A n@ Stellen Sie das Lenkrad in die Mitte und verriegeln Sie es, schalten Sie
- -___‘i:"‘___ das Getriebe in den Leerlauf und I6sen Sie die Feststellbremse.
. = Installieren Sie dann die linke vordere Reifenklemme mit Zielscheibe am
linken Vorderrad und heben Sie die Vorderachse an, damit die Rader frei
e - eingestellt werden konnen.

v ehslucBea B

Nachdem Sie die obigen Schritte ausgefiihrt haben, tippen Sie auf
Weiter, um fortzufahren. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm.
Platzieren Sie den Kalibrierungsrahmen etwa 87 Zoll von der Mitte des
Vorderrads entfernt und stellen Sie sicher, dass die Mittelpunkte des
Kalibrierungsrahmens und des Fahrzeugs aufeinander ausgerichtet
sind. Driicken Sie dann die AUF- und AB-Tasten auf der Riickseite des
Kalibrierungsrahmens, um die Hohe des Querbalkens so einzustellen,
dass sich der Querbalken ungeféahr auf der gleichen Héhe wie die Mitte
des linken Vorderrads befindet.
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Wenn der Abstand zwischen dem Kalibrierungsrahmen und dem
vorderen Fahrzeug im erforderlichen Bereich liegt (87-94 Zoll), die
Mittelpunkte des  Kalibrierungsrahmens und des Fahrzeugs
ausgerichtet sind und die Querstange auf die erforderliche Hohe
eingestellt ist, tippen Sie auf Weiter. Dann zeigt das Tablet an, dass
alles fir den néchsten Schritt bereit ist.
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I.“! L ! Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm. Drehen Sie das Lenkrad
so, dass sich die Zielscheibe in der Auffangposition befindet.

( m— BBl
P —p—— —
“ ! L ! Wenn die Pfeile und der angezeigte Block griin werden, horen Sie auf,
das Lenkrad zu drehen. Das Tablet beginnt dann automatisch mit der
Datenerfassung.
i
S .

( T —
o n
5 T Nach der Datenerfassung zeigt das Tablet das Kalibrierungsergebnis

automatisch an. Wenn auf dem Bildschirm die Anzeige anzeigt, bedeutet
pia = - dies, dass die Kalibrierung erfolgreich war.
P = = voll. Sie kénnen auf ESC tippen, um um die Funktion zu beenden. Wenn
== = - der Bildschirm anzeigt, ist
f— s - zeigt an, dass die Kalibrierung fehlgeschlagen ist. Sie missen auf

u

m die Kalibrierung erneut durchzufiihren.

Da die Kalibrierungsvorgange in etwa gleich sind, werden die Kalibrierungsvorgénge fiir die librigen Reifenklammern und Zielscheiben hier nicht wiederholt. Sie
kénnen die Kalibrierung nacheinander geman den Anleitungen auf dem Bildschirm durchfiihren.
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Durchfiihren einer Genauigkeitspriifung

B wes - -
o [
M) e e o S
O v <t . Tippen Sie im Bildschirm ADAS & Aligner-Einstellungen auf Wartung & Service,
T PRSP —

[x == | , und wiihlen Sie dann auf der rechten Seite des Bildschirms die Option

[ TN Genauigkeitsiiberpriifung.
[0 B e -
) s S——
Ne
& J
~
— L K G e B B
— e
T e e sn— Es gibt zwei Moglichkeiten, die Genauigkeit zu Uiberprifen:
* Mit einem Kalibrierungsbalken;
+ Mit einem Fahrzeug.
-
. J
Priifen mit einem Kalibrierungsbalken
e R
Bereiten Sie einen Kalibrierstab (AUTEL-CSC0500/12) vor.
Wahlen Sie G igkei ufung - mit Kalibrierur Lesen Sie die
Hinweise und tippen Sie auf
GUT.
)
I
e, el sllauBanoBuBod
e .n-
Aot Das Tablet zeigt mit einem Kalibrierungsbalken die Vorbereitungen an,
——i die zur Durchfilhrung einer Genauigkeitspriifung erforderlich sind.
Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm. Bringen Sie die
* ¥ Kalibrierungsstange in eine Position von etwa 87 Zoll direkt vor dem
Kalibrierungsrahmen und stellen Sie sicher, dass die Mittelpunkte der
= Kalibrierungsstange und des Kalibrierungsrahmens aufeinander
ausgerichtet sind. Bringen Sie dann die vorderen Reifenklammern mit
= e den Zielscheiben an der Kalibrierungsstange an und richten Sie den
'_"_’ Fixierstift auf das Fixierloch aus. Ziehen Sie die Mutter fest. )
N
e, e snlucBan BB
e .n-
g = =
L]
- S — Bewegen Sie dann den Kalibrierungsbalken so, dass die Werte fiir
- o e "Offset", "L-Dis tanz", "FI-Distanz" und "Distanzdifferenz" griin angezeigt
werden.
: e S B )

www.herthundbuss.com
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BB

°
— — Wenn alle oben genannten Werte in griiner Farbe angezeigt werden, tippen
I Sie auf Weiter. Das Tablet zeigt an, dass alles fiir den néchsten Schritt
X y bereit ist.
L o -

L .,,.0+.;. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm. Drehen Sie die
o Kalibrierungsleiste so, dass sich die Ziele in der Sammelposition

befinden.
—
———h, 2 8. . s B =
- . -
r R, 1 Wenn die Pfeile und der angezeigte Block griin werden, héren Sie auf,
den Kalibrierungsbalken zu drehen. Das Tablet beginnt dann automatisch
mit der Datenerfassung.

Nach der Datenerfassung ruft das Tablet automatisch den néchsten
Bildschirm auf. Entfernen Sie die vorderen Reifenklammern mit
Zielscheiben von der Kalibrierungsleiste. Befolgen Sie die Anweisungen
auf dem Bildschirm und fiihren Sie die obigen Schritte aus, um die
hinteren Reifenklammern mit Zielscheiben zu tberpriifen.

e alhesBunBonunlhun B

Wenn die Daten der hinteren Reifenklammern mit Zielvorgaben erfasst
wurden, wird der Ergebnisbildschirm angezeigt. Wenn der Bildschirm
Folgendes anzeigt anzeigt, bedeutet dies,
dass die Genauigkeit

Priifung bestanden hat. Erscheint auf dem Bildschirm anzeigt, bedeutet dies,

mumem =i dass die Genauigkeit
Priifung fehlgeschlagen ist. Sie miissen auf  tippen, um die
G iak el - i

i 3 t h
¥ Gfung-erneut-durehzufthren-
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Kontrolle mit einem Fahrzeug

- & 2 4 % B B B
b

Wahlen Sie auf dem Bildschirm Genauigkeitstiberpriifung die Option
Genauigkeitsiiberpriifung mit Fahrzeug.

Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Fahrzeug
einzustellen, und beachten Sie die VorsichtsmaBnahmen, die Sie wahrend
des Vorgangs beachten sollten.

Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Position der
Schiebeplatte auf der Querstange einzustellen.

Stellen Sie den Feinabstimmungsmechanismus wie in den Anweisungen auf dem
Bildschirm gezeigt ein.

Platzieren Sie den Kalibrierungsrahmen direkt an der Fahrzeugfront.
Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, um den
Kalibrierungsrahmen einzustellen.
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Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die vier
Reifenklemmen mit Zielscheiben an den vier Radern zu installieren.

~
oy, abalauBunB BBl
e
3 . - L e . e
v ' v . Schieben Sie das Fahrzeug wie in den Anweisungen auf dem
>
Bildschirm gezeigt (vorwarts - riickwarts - vorwarts), um den
Radwankausgleichstest durchzufiihren. Warten Sie, bis das Tablet
l‘ ' ' .I automatisch zum néachsten Bildschirm wechselt.
—_— e
/
R
Platzieren Sie den Kalibrierungsrahmen direkt hinter dem Fahrzeug.
Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, um den
Kalibrierungsrahmen einzustellen.
g
/
oy, e nfasBenfcBB o
———
3 . R - o e e
“ _’ Schieben Sie das Fahrzeug wie in den Anweisungen auf dem
Bildschirm gezeigt (vorwarts - riickwarts - vorwarts), um den
Radwankausgleichstest durchzufiihren. Warten Sie, bis das Tablet
automatisch zum néachsten Bildschirm wechselt.
oot
—_—
~
e, B snllasBunacBunB
- .n-
= Nach der Durchfiihrung des Radrollkompensationstests wird der

Ergebnisbildschirm angezeigt. Wenn der Bildschirm anzeigt, bedeutet
- dies, dass die Genauigkeitspriifung abgeschlossen ist.
- bestanden. Erscheint auf dem Bildschirm anzeigt, bedeutet dies, dass|
die Genauigkeitspriifung
gescheitert. Sie missen auf tippen, um die
— - Genauigkeitspriifung erneut durchzufiihren.

HINWEIS: Die Abbildungen in dieser Kurzanleitung dienen nur als Referenz. Die tatséchlichen Bildschirme
kénnen abweichen.
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